Revalco

RV2000 Series

Micro inversor de propdsito general
Manual de Usuario

Revalco Internacional s..



Gracias por elegir el inversor de prop6sito general de la serie RV2000 de multiples funcionesy de
altorendimiento. Una entrega incorrecta podria provocar un fallo inesper ado. Antes de utilizar el
inversa, siempre lea este manual de instrucciones y el manual de instrucciones que viene con el
producto cuidadosamente para el 6ptimo uso del equi po.

Nointente instal ar, oper ar, mantener o inspeccionar el inversor hasta que haya leido este manual

de instrucciones y los documentos que se adjunteny pueda utilizar el equipo correctamente. No utilice

el inversor hasta que tenga un conocimiento pleno de los equipos, informacién de seguridady las
instrucciones. En este manual de instrucd ones de los niveles de instruccion de seg uridad se clasifican
en "Peligro" y "Advertencia", por favor, preste especial atenci6n alos simbolos “ Peligro” y “ advertencia”
y sus contenidos pertinentes.

3 Paligrs " Asume gue bz eviregs noormestE puede causar condickones pellorosss, oon resuRacos oe
MuErE o keEiones graves

Ay srtencla” Asume goe 13 enirega Incornects podria resular peligroso v csusar kslones amedizs o
Eves, 0 puede causar dafios TEloos, solamente Las figuras e Instnucdone s comenidas en este manual

de instrucciones son paradar una la descripcion, pueden tener diferencias | eves en comparacion con el
producto, y laactualizacion del producto también pueden causar ligeras diferencias entre lafigura y el
producto, los tamafios reales estan sujetos a los productos reales.

Por favor, |ea atentamente el manual de instrucciones antes de poner en marcha el inversor con el fin

de instalar correctamentey operar el inversor, poner en mar cha sus funciones y garantizar laseg uidad.
Por favor, mantenga el manual de instrucciones a mano para futur as consultas, mantenimiento, ins peccion
y reparacion. Si tiene alguna pregunta, por favor pong ase en contacto con nosotr 0s 0 nuestros agentes,
siempre recibird nuestra mejor atencion
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Capitulo 1 Precauciones de seguridad

1-1 Confirmacion en larecepcion
Advertencia
El inversor se haempaquetado debidamente. Considerar que durante el transporte debe prestar atencion a los sigu entes
puntos antes del montajey la instal acion. Si hay alg o anormal por favor notifiq ue al vendedor o a las personas de nuestra
empresa.

» Compruebe s el inversor tiene cualquier dafio o deformacion dur ante el transporte y la manipulacion.

» Compruebe s estanlas piezas del inversor de laserie RV2000 y una copiadel manual de instrucciones disponibles al
des-embalarlo.

» Compr uebe la informacién en la placa de caracteristicas para ver si cumplen con las especificaciones de su pedido (Tension
de senicioy valor KVA).

» Compr uebe s hay algun problema conla partes, el cableado y la placa de circuitointerno.
* Compruebe s cadaterminal esta apretado y si hay algtin articulo aparte dentro del inversor.
» Compr uebe s los botones del operador estan bien.
* Compruebe si los componentes opcionales que usted pidi 6 estan.
» Compruebe s hay un certificado de aptitud profesional y una tarjeta de garantiaen el contenido.
1-2 Transportacion e instalacion
Advertencia
» Cuando selleva este productos, utilice el mecanismo el evador correcto para evitar | esiones.
* No apile las cajas con un nimer o superior al recomendado de variadores.
*Aseg Urese de que la posicién de montajey el material puede soportar el peso del inversor. Instale de acuerdo a la
informacion en el manual de inst ucciones
* Noinstale o utilice el inversor si esta dafiado o faltan piezas.
» Cuando cargue el inversor, no lo sujete por la cubiertao el ajuste delinea frontal. Se puede caer o fallar.
* No se pare ni ponga objetos pesados sobre el producto.
» Compr uebe que la orientacion de montaje del inversor es correcta.

« Evitar que otros cuer pos conductores como tor nillos y fragmentos de metal u otr a sustancia inflamable, como el aceite
entrenen el inversa.

« El inversor es uneq upo de precision, nolo deje caer ni lo sometaa un impacto.

» Use el variador en las siguientes condiciones ambiental es de lo contrario, puede sufrir dafios.

Temperatura ambiente: - 10°C~40°C<no-cong elacion>.
Humedad ambiental: 95% RH o menos <no-condensacion>
Condiciones ambiental es:

en interiores

<libre de gases corrosiwos, inflamables, niebla de aceite, el polvoy la suciedad, sin luz solar directa >
Vibracién: max 0.5G

*Asgy Urese de que los tornillos estén fijos, sujetando firmemente de acuer do con lo establ ecido en el manual de
instrucciones al inversor para ewtar que se puedacaer.

« Si hay instalados dos 0 mas inversores en un armario de distibucion, por favor, instale de acuerdo a la informacion del
manual de instrucciones, se requiere mantener suficiente espacio e instalar ventiladores de refrigeracion adicionales para

mantener una entrada del air e libremente en el gabinete, para mantener latemperaturadentro del gabinete inferior a40°C. El
sobrec alentamiento puede causar falladel inversa, incendios u otros accidentes .

» Debido al inversor es una especie de productos elécticos y electrénicos que se debe instalar, probar y ajustar con
parametros por personas de ingenieria especializada en motores.



1-3 Cableado y conexiones
Advertencia

« Por favor, no dafiar los cables. No deje que los cables soportan peso o montar os con elementos que puede dafiar los
cables y provocar una descarga el éctrica.

* Noinstale un condensador de correccion del factor de potencia o sobre-tensiones filtro de ruido/ supr esor de radio (filtro de
tipo condensador) en el lado de salida Inversor.

» Noinstale dispositivos de conmutacién como el interruptor y el contactor en el lado de salida del i nversor, si es por la
demanda tecnol dgica, aseg Urese de que el inversor estd cambiando cuando no hay salida.

« El cableado incorrecto puede provocar dafios en el conwertidor. Los cables de sefial de control deben mantenerse
completamente | ejos de los del drcuito principal para protegerlos de ruido.

Peligro

*Aseg Urese de que el equipo estaapagado antes de laconexién.

« El trabajo de cableado debera ser realizado por un electricista cualificado.

« Por favor, conectar los cables de acuerdo a las es pecificaciones indicadas en el manual de inst ucciones.

» Realizar la conexi6n atiemracorrectamentey de acuerdo con las reguladones relativas en el manual de instrucciones, ya
que podria causar una descargaeléctricao un incendio.

Por favar, utilice una fuente de alimentacién independiente para el inversa, nunca utilice la misma fuente de alimentacion
con un equipo de interferencia fuerte como un soldador eléctrico.

* Notoque la placade fondo con las manos mojadas, de lo contrario podria recibir una descarga eléctrica.

« Por favor, notog ue | os ter minales directamente, no conecte los terminales de entrada o salida del inversor ala carcasa del
inversor, de lo contrari o podria recibir una descarga eléctrica.

*Aseg Urese de que el wltaje de la fuente de alimentaciény latensiondel inversa son iguales, lo contrario puede causar
fallos del inversor o lesién personal .

* Los cables de alimentacion deben estar conectados a R, S, T. Nunca conecte el cablede alimentacén ala U, V, W del
inversor. Puede dafar el inversor.

* Por favor, no realice la prueba de aislamiento en el inversor, de lo contrario puede causar fall o inter no del conver tidor.

« Por favor, instale | os accesorios tales como unidades de freno, resistencias de freno de acuerdo conlas reg uaciones del
manual de instrucciones, de lo contrario puede causar lafalladel inversor o un incendio.

*Asgy Urese de que los tornillos de los ter minal es estén bien apretados, de lo contrario puede causar la falladel inversor.

1-4 Encendido, prueba de operaci

Advertencia

» Mientras esté encendido o cuando el variador estd en marcha, no abra la cubierta frontal. De lo contrario, puede sufrir una
descarga eléctrica.

» No hag a funcionar el inversor sin latapa o el cableado frontal. De lo contrario, es posible acceder a los ter minal es de alta
tensi 6n expuestos o laparte de cargade los circuitos y de recibir una descarga eléctrica.

* Antes de iniciar la operacion, confirmar y ajustar los parametros. El hecho de no hacerlo puede causar que algunas
maquinas hacen movimientos inesperados.

» Se recomienda realizar pruebas de funcionamiento sin carga.
« Sirvase proporcionar uninterruptor de parada de emergencia cuando por el ajuste lafuncién de "parada” no esta disponible.

*Nousea laentrada del inversor contactor magnético para iniciar / detener el inversar, ya que podria afectar lavida del
inversor.

Peligro

» Cuando lafunciéndereinid o de fall o se establece, por favor no acercarse al equipo porque se reiniciara automati camente
después de la parada en ejecucion.

*Aseg Urese de que el pliego de condicones y la calificacion coincidan conlos requisitos del sistema. Exceder surango de
uso puede causar fallos al motor y ala mag uina

« Por favor, no cambie los ajustes de los par ametros del inversor casualmente durante lamarcha.



» Mientras esta encendido o durante algun tiempo después de apag ado, notoque el inversa, ya que esta caliente y puede
quemarse.

* Realice el ajuste de lineay operaciones claves conlas manos secas paraevitar una descarga eléctica.
« Por favor, no retirar los motores durante el funcionamiento del inversar, de lo contrario puede causar la proteccion del
inversor o fallos.
1-5 Inspeccién y Mantenimiento
Advertencia

*Asgy Urese de quela fuente de alimentaciony laluz queindica el energia esta apag ada antes de inspeccionar y
mantenimiento. D e lo contrario, puede sufrir una descarga el éctrica.

* Para evitar dafios debido alaelecticidad estatica, toque cerca de metal antes de tocar este producto paraeliminar la
electricidad estatica de su cuer po.

* Nolleve acabo con unmegg & pruebas en el circuito de control del inversor(resistencia de aislamiento).
Peligro

» Cualquier persona que estéimplicada en el cableado o la inspecd 6n de esta equipo debera estar total mente capacitada
para realizar el trabajo.

« Por favor, el chequeo, mantenimientoy reposicién de los componentes hay que realizarlo teniendo en cuenta los
métodos nombrados en el manual de instrucciones, esta prohibido estrictamente modificar por si mismo. Si lo hace,
puede sufrir una descarga eléctrica y lesiones o el inversor puede dafarse.

1-6 Parada emergenda

Peligro

 Propordonar una copia de seguridad como un freno de emergencia, reduce | as condiciones peligrosas de la maquina y del
e uipo si el inver sor falla.

«Cuando el braker de la entrada del inversor salta, comprobar la falla en el cableado (cortocircuito), dafios en las partes
internas del inversa, etc. Identificar la causa, a continuacion, reparar la causa y activar el i nterruptor.

* Cuando se activa lafuncion de proteccion, aplique las medidas corr ectivas com espondientes, restablezca el inversor, y
reanude el funcionamiento.

1-7 Bliminacion del inversor
Advertencia

Tratar como residuos industriales. No quemar.



Capitulo 2

Introduccion de producto

2-1 Confirmacion Desembalagje
En el desembalaje, confirme la siguiente:
» Compruebe si el tipo de modelo del inversor esta de acuerdo con su pedido.
* Compruebe si hay dafos en el inversor o los accesorios incluidos en el pedido.

Si usted encuentra una omision o esta en desacuerdo, por favor péngase en contacto con el proveedor.

2-2 Descripc n del modelo del inversor

; T %
MODEL: RV2200A01D3K

INPUT: 1PH 220V 50HZ/60Hz

OUJTEUT: 3PH 220V 7.0A 150% 60S

FREQ RANGE: 0.1-300Hz 1.5kW

11 e € €
,

Model : RV 2 200 A

‘_ 01D5K

Inverter Capacity: 01D5K:1.5kW
OD75K:0.75kW

A A Series/ 5 .S Series
Voltage range: 200:1PH/3PH
AC220V INPUT

400: 3PH AC380V INPUT
Senes number; 2:2000

Senes 33000 Senes 55000
Sernes 660005 Senes

Company code




2-3 Egpecificaciones del producto.

|0J]U02 ap sauoioeolnadsy

Articulo RWv2000
Frecuencia 1 fase/3 fases AC 220 V 50/60Hz;3
Fuente nominal de | fases AC 380V 50/60Hz
alimenta | tension
Cién Rango voltaje 220V:170V~240V;380V:380V~440V
Rango voltaje 220V:0~220V;380V:0~380V
Salida  meango 0.10~400.0Hz
frecuencia
Metodo control V/F control,control de vectores
espacio
Operativo estado/ definicion alarma
/quia interactive ejemplo:
Indicacion frecuencia salida/corriente/ DC bus
voltaje, temperaruta,etc.
Rango
frecuencia 0.10Hz~400.0Hz
salida
Resolucion Entrada digirtal:0.01 Hz,entrada
ajuste analogica:0.1% de  frecuencia
frecuencia maxima salida
Precision
frecuencia 0.01 Hz
salida
V/F control Ajuste de curva V [/ F para

satisfacer diversos
carga

requisitos de

Control Torque

Aumento Auto: auto elevar par por
la condicion de carga: aumento
Manual: asegurar para establecer
0.0 ~ 20.0% de aumento de torque

Terminales de
entrada
multifuncional

Seis terminales de entrada de
funciones multiples, que incluyen el
control de velocidad de quince
seccién, programa de marcha, de
cuatro secciones aceleracion /[
deceleracion, velocidad arriba /
abajo la funcion de parada de
emergencia y otras funciones

Terminales de
salida

2 terminales de salida multifuncién
para la visualizacion de marcha,




multifunionales

velocidad cero, contador, anomalia
externa, operacion del programa,
informacion y advertencias.

Tiempo ajuste
Aceleracion/
deceleracion

0~999 9= Aceleracion/deceleracion
tiempo se puede ajustar de forma
individual.

Q | PID Control Control PID incorperado
& [ oags Standard RS485  funcion de
(= comunicacion (MODBUS)
3, Entrada analdgica:0 a 10V, 0 a
§ Ajuste 20mA se puede seleccionar,
® | frecuencia Entrada digital: Entrada usando el
de ajuste del panel de operaciones
0 RS485 o UP / DOWN.
Multi- Seis tgl:minales de entrada
velocidad multifuncion, 15 velocidades, la
seccion se pueden configurar
Regulacion La funcion automatica de
voltaje regulacion de voltaje puede ser
automatico seleccionada
Contador Incorporado 2 contadores
2 P | Sobrecarga 150%, 60 segundos (Torque
s = constante)
1 § Sobre Voltaje Froteccion contra sobre tension se
25 puede ajustar.
& = | Bajo Voltage Proteccion contra sobre tension se
puede ajustar
= proteccion bajo voltaje se puede
2 ajustar.
gi Ofras Sobrecalentamiento, cortocircuito
protecciones de salida, sobre comente, blogueo
de parametros y asi
g sucesivamente.
5 = | Temperatura -10°C to 40°C (no de congelacion)
g_@_ ambiente
[s]
3
=
g
o | Humedad del .
3 ambiente Max. 95% (no condensacion)
z
&
Alttud Menor que 1000m

Vibracion

Max. 0.5G




2-4 Mod elos del Producto de serie

E Modo de | Enfriamiento de aire forzado
= enfriamiento
]
S | Tipo
® | proteccion P20
g
&
i)
é- Modo Montado en pared
Poten | Corrie | ©apaci Motor
cia Lood nte dad de equipad
Modelo Entrada salida dad salida | €arga Dq P
(w) |(VA) |y | 10090A g
RWV2200A00D4 0.4 1.0 25 375 04
K
RV2200A0D75 "HF’HBF’ 075 |20 |50 |750 |075
K 220V
RV2200A01D5 |5g/8047 [1-5 28 70 1050 |15
K
RV2200500D4 0.4 1.0 25 375 04
K
RV220050D75 075 (20 50 7.50 075
K
RV2200501D5 1.5 28 70 1050 |15
K
RV2200502D2 22 45 11.0 |1650 (22
K
RV2200503D7 37 72 166 |2475 (37
K
RV2400A0D75 075 (22 27 4.05 075
K
RV2400A0105 1.5 32 40 6.00 15
K 3PH
RV2400A02D2 | 3aqy 22 4.0 50 7.50 22
K 50/60HZ
RvV2400500D4 0.4 20 15 225 04
K
RvV240050D75 075 (22 27 4.05 075




K

RV2400501D5
K

RWv2400502D2
K

RV2400503D7
K

RV2400505D5
K

RV2400507D%
K

RV2400S0011
K

RWv240050015
K

RV240050018
K

RW240050022
K

15 |32 40 |6.00 15
22 |40 50 |7.50 22
37 |68 86 1290 |37
55 |100 (125 |1875 |55
75 (140 |175 |2625 |75
11 19 24 36 1"
15 26 33 495 15
185 |32 40 60 18.5
22 37 a7 70.5 22

2-5 Aimacenamiento del produdo

El inversor se debe poner en lacajade embalgj e antes de la instalacion. Si el inversor no se utiliza por el
momento, durante el almacenamiento, tenga en cuenta los de la siguiente aspectos:

1. Los productos deben ser colocados en el luar seco, sinpolvo y la suciedad.

2. Humedad relativa del medi o ambiente dentro del rango de 0~ 95%, y sin condensacion.

3.El temperatura de conservacion del medio ambiente debe estar dentrodel rang o de -26 °C a 65 °C.

4.Hay que almacenarlo en lugares sin gases corosiws, liquidos y fuera del alcance de la luz sola
directa. Es mejor no almacenar el inversor por largo tiempo. EI almacenamiento a largo plazo del
inversor dara lugar al deterioro de la capacidad el ectrolitica. Si necesita ser almacenado durante mucho
tiempo asegUrese de alimentar el equipouna vez al afioy el tiempo de encendido debe ser al menos por
encima de cinco horas. Cuando se enciende el voltaje se debe aumentar lentamente con un regulador
de wltaje al val or de tension nominal.




Capitulo 3
Instalacion del inversor

3-1 Entorno de instalacion y requisitos

El medio ambiente de lainstalacion tiene un efecto directo sobrelavida del inversa. Si el convertidor se usa en un ambiente
que no concuerda con el rango permitido en las instrucdén de la operacién, puede conducir a disparo de proteccion del
inversor o el deterioro.

Acerca entorno de instalacién del inversar, por favor aseglrese de que esta de acuerdo conlas siguientes condiciones:

(1) Temper atur a del ambiente -10°C to +40°C

(2) Humedad medio Ambiente 0~ 95% sin condensacion

(3) Lejos de laluz solar directa

(4) El entorno no puede contener gases corrosivos y liquidos

(5) El entorno no puede contener polvo, polvo de fibray metal flotante.

(6) Muylejos de materiales radiacti vos y sustancias combustibles

(7) Muylejos de fuentes de interferencias electromagnéticas (como soldador, maquinas de al ta potencia)

(8) La superficie de instal acién debe ser firme. Sinvibracién, s lavibraci6nno se puede evitar, por favor agregue
espaciador antivibr acién par areducid a.

(9) Por favor, instale el inversor en unlugar bueno para la ventilacion, lainspeccion, el mantenimiento, y lejos de la
unidad de calentamiento (como resistencia de frenado).

10) Conservas es paci o suficiente para la instal acion del inversor, es pecial mente par ala instal acion de varios

inversores, por favor, preste atenciona la posicioninversa, einstalar unventilador adicional para mantener la

temperaturaambiente i nferior a 45 °C.

@ Instalacién de un solo inversor

Tlorethon
Blisatias Sl
-

S0ten

1 3imm

Bl

Mas de 50mm

@Varios inversores instalados en un armario de distribucién.

Atencion: Cuando encierralos varios inversores, instal arlos en pared como medida de refrigeracion.

L~ (=

colocacion favorable colocacion desfavorable




® Sivarios inversores se instalan en un armario de distribud 6n, por favor dejar suficientes espacios libres y tomar medidas de

enfriami ento.

| /
—

Posicion de instalacion
Incorecta del fan

3-2 Planos acotados esquema Inversor

4

Posicion de instalacion

P

+
==

YA
T

correcta del fan

| B E . .
I"G == i
(38 | 1B
o 4 ===
| ==
i fI——
R £ .
Linit: mm
MODEL A B C D E F
RW2200A00 1415 | 85.0 1305 | 5.0 1130 | 74.0
D4AK--RWV220
0AD1DSK
RWV2400A0D 151.0 | 100.0 1396 | 5.2 1117 | 886
T5K—-RV240
0AD2D2K
RW2200500 1420 | 72.0 1327 | 5.2 146.0 | 6827
D4K-RW2200
S01D5K




RV2200502 183.0 | 1000 | 173.0 | 4.7 1376 | 90.0
D2K-RV2200

S03D7K

RV2400500 1420 | 720 1327 | 5.2 1460 | 62.7
D4K-RV2400

S02D2K

RV2400503 183.0 | 1000 | 1730 | 4.7 1376 | 90.0
D7K-RV2400

S05D5K

RVvV2400507 2600 | 1300 | 2465 | 6.5 178.0 | 116.
D5K-RV2400 0
S0011K

RV2400500 2800 | 1950 | 2660 | 6.5 1750 | 182.
15K-RV2400 5
S0022K

Dimension of the keyboard for RV2000A
series: 75.5mm*54 . SmmDimension del teclado para RV20005

series:68. 5mm*39mm




Capitulo 4 cableado

El cableado del inversor se puede dividir en drcuito de fuerza y de control prind pal.

Fuente de alimentaci 6n AC. Por favor, adoptar fuente trifasico de alimentacion de CA

de acuerdo a laregulaci én permitida por el inversor. Interruptor de aire: interruptor no montar
fusible en el circuito (MCCB) o undisyuntor de corriente residual. La potencia de entr ada de
alimentacion tiene gran corriente para suministrar el i nversor, asi que por favor preste atencién
a laseleccién del interruptor. Contacta. Por favor, use contactor electromagnético (MC), terga
en cuenta:

por favor no utilizar Contator electromagnética para iniciar o detener el conver tidor, si
no puede reducir lavida Util del inversor.

AC reactor actual. Opcional, con el fin de suprimir altos arménica y mejorar la
eficiencia, elija un reactor adecuado.

Resistenciade frenado. Puede mejorar la capacidad de frenado de la unidad.

4-1 Cableado del circuito principal

4-1-1 Dispositivos perifericos descripd én

(1) Fuente de suminstro AC. Utilice unrango permisible de suministro eléctrico dentro de las es pecificad ones del
inersa.

(2) Interruptor de cajamoldeada: (MCCB) Cuando la tensi6n de alimentacién es baja o se produce un cortocircuito
delos bornes de entrada, el interruptor puede proporcionar proteccion durante la inspeccion, el mantenimiento o
cuando el convertidor no estafuncionando, el disparo del interruptor separa el inversor de lafuente de
alimentacion.

(3) Contactor mag nético (MC) El contactor puede encender y apagar la alimentaci 6n del i nversor para garantizar la
seguridad.

(4) AC reactor de corriente a: Suprimir ar ménicos altos para proteger al inversor. b: Mejorar la eficiencia energética.

(5) Resistencia de frenadora. Cuando el motor estafrenando, la resistencia puede evitar bus de CC de altawvol taje
del inversa, y mejorar lacapacidad de frenado de launidad de frenado interna. 15 kW o menos launidad de
freno esta incorporada, confirma por favor. Para sel eccionar laresistencia de freno, por favor, consulte la
seccion 4, capitulo 9: Aplicar la es pecificacion de resistencia de fr enado.




4-1-2 Cableado del circuito principal.
Aviso

La serie RV2000 es un producto al tamente fiabl e, pero latoma del circuito periférico o el método de operacién/ entreg a
puede acortar la vida Util o dafiar el producto.

Antes de iniciar la operacion, vuelva a comprobar los siguientes elementos:
(1) Utilice terminal es con manguito ai d ante para conectar la fuente de alimentaci6n y el mota.

(2) No conectar la fuente de alimentaci6n alos terminales de salida (U, V, W) del variador puede dafiar el inversa.
N unca realice dicho cableado.

(3) Después del cableado, los recortes de los cables nodeben dejarse en el inversor. Recortes de alambre pueden
causar una alar ma, fallo o mal funcionamiento. Manterg a siempre el inversor limpio. Al perforar ag yeros de
montaje en un gabinete etc., tomar medidas para evitar que entren al inversor virutas y otr os el ementos
exr afios.

(4) Este inver sor debe conectarse a tierra. La puesta a tierradebe cumplir con los requisitos de los reglamentos
nacionales, local es de seguridad y los c 6digos eléctricos.

(5) Utilice el cable de masa lo mas grueso posible.

(6) El punto de puesta a tierra debe ser o mas cercaposible al inversa, y lalorgitud del cable de tierradebe se lo
mas corta posible.

(7) En lo posibl e, utilice la puesta atierra independiente parael inversor. Si lapuestaa tierra independiente es
imposi ble, usar tiemra conjunta (I, ) cuando el inversor esta conectado con el resto de los equipos aun punto

de puestaa tierra. Conjunto de puestaa tierra como en (l1l) debe ser evitada cuando el inversor esta conectado
conel otro equipo por un cable detiera comin

O O ®

(8) Paraevitar un mal funcionamiento debido al ruido, mantengalos cables de sefial améas de 10 cm de distancia
delos cables de alimentacion.

(9) La longitud total del cableado debe se de 100 m como maximo. Especialmente para el cableado de larga
distancia, la funcién de rapidares puesta de limite de corriente se puede reducir o el equipo conectado a lade
salidadel inversor pueden funcionar mal o el conwertido puede resultar defectuoso bajo lainfluenciade una
cariente de cargadebido a la capacidad parasita del cableado. por | o tanto, tenga en cuenta lalongitud total
del cableado.

(10) Noinstale un condensador de correccién del factor de potencia o un filro supresor derudo de radio oa la

salida del inversor.



E=ta estrictamente
prohibido conectar
capacitancia y
resistencia a la
salida.
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(11) Antes de iniciar el cableado u otrotrabajo después de hacer funcionar el inversor, espere por lo menos 10
minutos después de que lafuente de alimentacidn se ha apagado, y comprobar que no hay tension residual
usando un probador o similares. El condensador esta cargado con alto wltaje durante algtn tiempo después
de laperdida de alimentaciény es peligroso.

(12) La interferencia de ondas electromagnética La entrada / salida (circ uito principal) del inversor incluye
componentes de alta frecuencia, que pueden inter ferir con los dispositivos de comunicacion (como radios AM)
que se utilizan cerca del inversor. En este caso, establezcael filtr o EMC vélido para minimizar las
interfer encias.

(13) Atraves delos terminales P/ +y PR, conecte so6lo una resistencia de descarg a de freno regenerativo externa.
No conecte un freno mecéanico.

4-1-3 Dispositivos periféricos espedficacon

Compr uebe la capacidad del motor y del inversor que compré. Debe sel eccionar dispositivos periféricos apropiados de
acuer do ala capacidad. Consulte lasig uente lista y preparar dispositivos periféric os adec uados:

Cable
d_E | . . |Entrada
circuit | Seleccié Contacto
. . Salida |o n de
Aplicable Voltaje S r
Tipo inversor |entrada T ) e magnetic
(kW) |pal or o
(A)
(mm2 (A)
)
BA2200A00D4 04 0.75 10 9
K
BA2200A0D75 0.75 0.75 16 12
K 1PH/3PH
RV2200A01 220V-50/60HZ |15 0.75 |25 18
DsK
EA2200500D4 04 0.75 10 9
K




RV2200S0D75 075 [0.75 |16 12
K

RV2200S01 15 [075 |25 18
DSK

RV2200502D2 22 |15 |32 25
K

RV2200803D7 37 |25 (40 32
K

RV2400A0D75 075 [075 |6 g
K

RV2400A01 15 Jo075 |10 g
D3SK

RV2400A02D2 22 [075 |10 g
K

RV2400s00D4 |3PH 04 |075 |6 g
K 380V-50/60HZ

RV240080D75 075 [075 |6 g
K

RV2400501 15 [075 |10 g
DSK

RV2400502D2 22 [075 |10 g
K

RV2400S03D7 37 |15 |16 12
K

RV2400S05D5 55 |25 |20 18
K

RV2400S07D5 75 |4 32 25
K

RV2400S0011K 11 4 40 32
RV2400S0015K 15 6 50 38
RV240050018 185 [10 |50 40
K

RV240050022 22 10 |63 50
K

* Los datos antenores son soélo para referencia.

4-1-4 Especificacion de los terminales del drcuito principal

La disposid6n de los ter minal es del circuito principal se muestraa continuacion:

{1) RV2000A Sene

I| }—'I:L IIEZ.ll m
rm




(2) RV2000S Serie
Tipo a:3ph 380v0.2-2 2kW Y 1ph220v0.4-1.5kW

[BIP[D[®] [BIB[ETSP]
Ths Su Ru B Un Vin Wn PR &
Tipo b:3ph 380v3.7-5 5kW8-1ph220v 2.2-3. TkW
DIP[R[D] [BI[R][R][P][B][E
Bu So T & Un Vim Whn +4n B2 —
Tipo c:3ph 380v7 . 5-11kW
ElEIEIEN EEIEIEIEE]
By S Th @ On Vim Wn +n B2 —
Tipo d:3ph 380v15-22kw
SHEEEEEIEIEEE
+#m B2 — & Ry Su Tu Um Ve Wm
AC Entrada Conectar a la red elécirica
WAL JAZ, A energia comercial
Wim1, vimz, Salida inversor Contectar las 3 fases del
WIT3 motor.
+B, - Terminal de BUS | conexion unidad de freno
+B, B2 Conexion resistor |Conecte la resistencia
+ PR de freno frenado.
Puesta a tierra del chasis del
E Tierras inversor. Debe ser
conectado a tierra.
Ejemplos de conexion de cable
+B1 B2 - RALYT SA2 TA3I WT1 Wwm2 Wwr3
ol LA KGRI (R LA A RS,
A [ ook N I |
Bralcing Fesistor Jf | Power supply I @




4-2 Terminal del circuito de control

4-2-1 Esquema bésico de cableado

1 'R (i
—=dy § T W
1
l.mkmdmg -
Fuosrward rotugion = o 3 T sl
Reverse mtatin et MY g Trake resastor
Wi
g (NI
' 2
=
KED kg 1OV ifeigincy
01— ...,_._'._ :]T-I e .w“_. RO Wulitunct sl
freduiency semip - TRIEpEIE TG
(-, — ;' FIC pRA (A ZSUVAC
freaieney sebip L AMVDL
g N |
& __l"_ b 0] Mulifunerional
. w
-t 31 i; . —
L] ] l M‘ IM
R e b 424 Assistant DO
Mubsfmetions] L oped 43 et supply
wifisd derwivinal B
T.T-H' " oy @ Vot
S i P (0:10V)
-_IL- Ri+ BB L
I ]
RE4KT

4-2-2 Terminales de control de disefio

(1) RV2000A Terminales de control de disefio (0.4-2.2kW)

2|22 "J

ER IH WD REY SI

221D P2 P 222

B OOND POV FIC WY FIV GND SO M

(2) RV2000S Terminales de control de disefio (0.4-22kW)

21212
RA RB RC

22

Z2]

22

222121222

9%
53

FWD REV 51 82 34 1w

FIV FIC OND FOV MCM MOl OND RS- R3+



4-2-3 Descripd tn de los terminales del circuito de control

Indica que las funciones del terminal se pueden seleccionar mediante P315 aP320. (E / S de selecciénde funciénde

terminal)

(1) Las sefiales de entrada

Simbo Pagin
: lo Mombre N a
Tipo termin |terminal Descripcion refere
al ncia
Active la sefial FWD para
. iniciar la rotacion hacia
o FWD Egé?acﬁglante adelante y apagarlo para 35
o detener, (terminal de
% entrada multifuncional)
= Active I la sefial REV para
i - iniciar la rotacion inversa y
@ |REV ﬁﬁgﬁ";}; apagarlo para detener, 35
= (terminal de entrada
8 multifuncional)
® 351 Terminal de entrada 35
multifuncional 1
52 Terminal de entrada 35
multifuncional 2
53 Terminal de entrada a5
multifuncional 3
54 Terminal de entrada 35
multifuncional 4
Fuente - -
- Ajuste frecuencia Fuente
+1ov g}‘u”;g's"ﬂ suministro. (FIV. FIC) 36
frecuencia
Introduciento de 0 a 10 VDC
Ajuste proporciona la frecuencia de
FIV frecuencia(volt | salida maximo a 10V y hace |36
aje) la entrada y salida
proporcional.
= Introduccion de 0 a 20 mA
ﬁ 2 Ajuste DC proporciona la
@5 [FIC frecuencia(cor | frecuencia de salida maximo | 36
A riente) a 20mA y hace la entrada y
w’ salida proporcional.
: Comun para los terminales
Ajuste FIV, FIC, +10V_y los
GND [frecuencia P A 26
comun terminals de salida

analégica FOV, FOC




(2) Sefales desalida

Simbol Fagin
: o Nombre . a
Tipo termina |terminal Descripeion refere
I ncia
o9 Terminal de
53 salida
L2 IMOo1 opcional Carga permitida 24VDC 0.1A |36
=1 (acoplamient
@ 0 6ptico)
9 RA Rele salida 1 |RC:comin 36
=] RB RB:NC 250VAC/3A
= = :
2 8 RC RA:NO 30vVDC/3A
Simboaol Fagin
. 0 Nombre N a
Tipo termina |terminal Descripcion refere
I ncia
] g Seifial de salida 0 to 10VDC,
gL - -_| permite carga de corriente
©Z|Fov |Jalda vollale |y | o sefial de salida es |36
. g proporcional a la frecuencia
de salida.
(3)Comunicacion
a Ajuéte Con el RS +, RS, conector,
B[RS+ frecuencia se pueden hacer la 36
& (corriente) comunicacion a través de
Ajuste RS485.
RS frecuencia 36
comun

4-2-4 Instrucdones de cableado

(1) Use cables trenzados para laconexion alos terminales del circuito de control, lejos del drcuito principal circuitos y

potencia (incluyendo el circuito de secuencia de relé 200V)

(2 Utlice dos 0o mas contactos micr o-sefial paral elas o contactos individuales para evitar un fallo de contacto al utilizar

entr adas de contacto ya que las sefial es de entrada del drcuito de control son micro-corrientes.

(3 Noaplicar tension alos terminal es de entrada de contacto del circuito de control.

(4 Siempre aplique un wltaje a los terminales de salida de alarma (RA, RB, RC, MO1) a través de una bobina de relé,

lampara, etc.

(5 Se recomienda utilizar cables de calibre 0,75 mm para laconexidn a los terminales del circuito de control.

(6 La longitud del cable debe ser como méaxmo de 30 m.




Capitulo 5 Operacion

El vis ualizador digital se encuentra en el centrodel inversor, y se divide en dos partes: parte vis ualizacion de control. La parte
de visualizacionindicael ajuste de parametros y diferente estado de funcionamiento, y la parte control es el canal de
comunicacion entre el usuarioy el inversor (1)RV2000A Series Visualizacion parte: fr ecuencia establecida, lafrecuenciade
oper acion, parametrizacion e iregularidad contenido actual, etc.

Indicador de estado: varios estados de funci onamiento

Tecla de comando de la operacion: comenzar marc ha

Tecla de programacién

Stop/ Reset Tecla: par ade o reiniciar despues de un fallo.

Shift/ datos entradas teclas: introducir los datos para modificar un parametroy most ar el
estado, parametr os, frecuencia ajustada, la corriente de salida, adelante/ atras girando,
cantidades fisicas, etc.

Boton de ajuste de frecuencia: intr oducir la frecuencia principal girando este mando

LED indicadores:

Rojo: Marcha

[ ]
LED indicador: — — — = Red:

Marcha inversa Rojo: parado Rojo: Marcha adelane

(2) RV2000S Serie

r A
DIGITAL KEYPAD

aTor
L

FEw
L]

UM

e | | &
£ || ® | | &

Bl




5-1 Panel de operacion

5-1-1 D escripcion teclas d e funciones.

Simbolo tecla Descripcion funcién
Tecla de seleccion, para
seleccionar un menua de
funciones

Tecla para modificacion, para
modificar un cédigo de funcion y
el parametro

DISP o la tecla Enter

Cambie de uno a otro digito o
cambiar a otra pantalla por una
presion breve, confirmar un
ajuste por presion prolongada
Potenciometro de ajuste de
frecuencia girando el
potencidémetro cuando la

—a
o B &
o ﬁl E

- - frecuencia se fija para ser
controlado por el potencidmetro
re— Comando de marcha
RUN
FoTnD | Boton de pparada (aplicable
'&f cuando esta configurado por
teclado) o reiniciar después de
un fallo.
5-1-2 Descripcién pantalla.
Pantalla elemento Descripcion

1 Ajuste de
FOO . 0 frecuencia

después que esta

encendido

Frecuencia actual
HOO-O de marcha
AO 0 0 Cornente actual

del motor
F I'd I'Eu Direccion de
rotacion actual

Los parametros de latabla anterior se pueden cambiar o mostrar presionando la tecla del menu principal.




5-2 Instrucd én de fundonamiento del pand de fundonamiento

(1) Ajuste de parametros <tomando P 104 modificar revertir Valido configuraci 6n como ejemplo>

Program Key name Display Description
! Power on 1Visualice la
FOO 0 frecuencia
' ajuste (pantalla
inicial).
2 El inversor
esla en espera.
- presione PR / Mooe| Entrar  en &l
estado de
PDDO configuracion
de parametros,
la pnmera letra
parpadea
(significa
elemento
modificable)
3 presionel’ilcuatro -—- El digito se
veces { H ] modifica a "4"
p 4 desde "0".
4 Pulse rapidamente ﬁ E:csiglazam ienil.z
2 veces P004 izquierda  por
dos digitos y el
{toque - g y
rapidamente) g"‘:: tercer
igito.
5 presion A | por l- El digito se
una vez P104 "mdi“fﬂe"" £
b Mantenga -_- Introduzca
BER parametro de
pulsad@ 0001 ajuste.
7 | oo
0000
pulsar
8 Confirmar el
Mantenga pulsado -_- ﬁjgr'fg?ﬂj.
P105 que se ha
maodificado.
9 Pulsar Regreso a la
ﬁ' / fmooe] pantalla inicial.
F00.0




Nota:
1. Presionando puede interrumpir la modificaciény volver a lainterfaz principal de la pantalla.

2. Cuando se confirma una modificacion, Err puede aparecer para mostrar lamodificacion de parametros se fallidos
(2) Indicaciénde estado y lainvestigacion

Conjunto de parametr os: la frecuencia para el aranque y apagado (P 102 = 0) del convertidor de frecuencia se
controla manipulando el potenciémetro (P101 = 3).

step Key name Display descrption
1 Power - - Frecuencia
[F'RG I hxcf ey visualizacion

- ] FDO 0 de ajuste

2 @) |mEEm| e
At @
® FO5.0 || "Sou

rotate

Frecuencia de

pulse adelante
activado

Visualizacion
de la

F050 frecuencia de

funcionamiento
real.

; ] B
HU man
(RN’ F05.0 ge
] E

4 pulse -

5 [BON] P9B] | Modificarla

frecuencia

- H1 5 0 establecida de

S5Hza15Hz ..

una vez -_- Cﬂtm{EeagtE] |
panta a
AOOO cuando la

salida de
cormiente es O
A

7 Cambiar Ia
pulse@ una vez configuracion
Ffd (pulse para

cambiar el
sentido de

giro)

8 [pRG I m Cambiar el
pulse _— ajuste de
vez PO 00 parametros.




g F Y " Seleccione
puIrseLI seis veces PO06 codigo

del parametro
gue se desea
maodificar.
10 Pulsar largo tiempo POOG :
T temperature
022.8 | | “scuade
convertidor de
frecuencia es
T2 8

Volver a la
dos

antalla
e F1 50 prl#:lnctpal, la
frecuencia
establecida es
de 15 Hz.
Durante la
parada del
F1 5 0 convertidor de
frecuencia, la
tecla
parpadeara y
se muesira la
frecuencia
establecida de
15H=

" pulse[m;

12
Fulsar

n L

Nota: La frecuencia ajustada, la frecuencia de funcionamiento, la corriente de salida y la velocidad de marcha del convertidor de
frecuencia puede ser controlada por cambio en el tecl as durante la operacion, y la pantalla principal puede ser modificado por ajuste
segun el requisito practico, y mientras tanto el contenido relacionado puede ser supervisado por el usuario através de los par &ametros
P001-P018.



Capitulo 6

Tabla de Parametros de funciones

Este capitulo explica los "par ametros" para el uso de este producto. Leer estas instrucciones antes de su uso.

Lista de par ametros

o
g mzreme Valor ——
§ Mombre Rango ajuste T e !'eferenc
5 de ajuste i
PO0O0 | Seleccion de |0-32 1 1 45
datos Pantalla
principal
Poo1 | /eualizar Solo lectura 46
Muesira la
PO02 |frecuencia Solo lectura 46
salida
ppps |Muestia  Baiq o ectura 46
comiente salida
Muesira la
PO04 |wvelocidad Solo lectura 46
mofor.
Muestra wvalor
PO05 |(de woltaje del|Solo lectura 46
bus DC
Muestra
PO0G |temperature Solo lectura 46
inversor.
POO7  [MOstrar PID Sola lectura 47
PO10 |Alarma Solo lectura 47
guardada 1
PO11  [Alarma Solo lectura 47
guardada 2
PO12 [Alarma Solo lectura 47
guardada 3
P013 [Alarma Solo lectura 47
guardada 4
Param | Nombre Rango ajuste Increme | Valor Refer
etro nto inicial To
minimo Page
de ajuste
P014 |[El ajuste de la|Solo lectura 47
frecuencia en la
(ltima alarma.
P015 [Frecuencia de|Solo lectura 47




salida en dltima
alarma.

P016 [ Corriente de | Solo lectura a7
salida en dltima
alarma.
P07 [Voltaje de | Solo lectura a7
salida de la
lltima alarma.
P018 [La woltaje del|Sololectura a7
bus DC de
salida en dltima
alarma.
FP100 |Ajuste 0.00—Maxima 0.01 0.00 49
frecuencia frecusncia
digitla
P101 | Seleccion 0: Ajuste frecuencia 1 0 49
ajuste de | digital (P100)
frecuencia 1: Voltaje analogico
(0—10VDC)
2: Analog current
(0—20mADC)
3. Dial de ajuste (panel
operacion) 4
URIDOWN ajuste
frecuencia 5: R5485
ajuste frecuencia
comunicacion
P102 |Seleccion sefial|0: Panel de operacion| 1 0 49
de marcha (FWDIREVISTOP) 1:
11O terminals
2:Comunicacion
(R5485)
P103 ["Stop” tecla [0: "Stop"tecla | 1 1 54
Seleccion parar | Seleccion invalidada
1: "Stop” tecla
Seleccion validada
Param |Mombre Rango ajuste Increme | Valor FPagina
etro nto inicial referenc
minimo ia
de ajuste
P104 |Seleccion de|0: Rotacion inversa| 1 1 55
rotacion inversa |deshabilitada
1: Rotacion inversa
hahilitada
P105 |Maxima Frecuencia maxima | 0.01 0.00 55
frecuencia ~400.00Hz
P106 [Frecusncia 0.00~ frecuencia | 0.01 0.00 55
minima minima
P107 [Tiempo 0~ 995 95 01 Depend |56
aceleracion 1 5
on
models
P108 ([Tiemo 0~999 95 0.1 Eali]

deceleracion 1




P108 |VIF Yoltaje [VIF vaoltale maximo ~|0.1 400.0 Lalli]
maximo 500.0v
P110 (VIF base |VIF intermedia | 0.01 50.00 Ll
frecuencia frecuencia -~ max.
Frecusncia
P111 | VIF VIF minimo voltaje -{0.1 Changi |56
Voltaje WIF voltaje maximo ng
intermedio
P112 | VIF YWIF minima frecuencia|0.01 250 bili}
Frecuencia ~%IF frecuencia base
intermedia
P113 (VIF voltaje | 0~VIF voltaje | 0.1 15.0 LT
minimo intermedio
P114 |V/F frecuencia |0~VIF frecuencia [ 0.01 1.25 a7
minima intermedia
P115 | Frecusncia 1.0K-15.0K 01 Changi |57
portadora ng
P116 |Automatico Reservado 1 0 *
portadora linea
arriba
P117 |Inicializacion 8:  Inicializacion o1 0 59
parametros ajuste fabrica
F118 |Blogueo 0: desbloguea 1 0 59
parametros parametros
1: Bloguear parametros
Param | Nombre Rango ajuste Increme | Valor Pagina
etros nto inicial referenc
minimao ia
de ajuste
P200 |Seleccion modo |0:  inicio  normal  1:]1 0 G0
inicio reinicio después
inspaccion
P201 | Seleccion modo |0; deceleracion hasta| 1 0 61
parada detenerse
1: coasting
P202 |Frecusncia 0.10-10.00Hz 0.01 05 61
arranque
P203 |Frecusncia 0.10-10.00Hz 0.01 05 62
parada
P204 |lInyeccion de |0-150% cormrignte | 1% 100% 62
cormiente de |nominal motor
freno nDc
(inicio)
P205 |Freno de |0-25. 05 0.1 0 62
inyeccion  DC
tiempo
funionamiento
(inicio)
P206 |Freno de |0-150% comignte | 1% 100% 63
inyeccion de |nominal motor
DC cormente
(parada)
P207 |Freno de |0-25. 0S5 0.1 0 63




inyeccion de
DC
tiempo de
funcionamiento
(parada)

P208 |[Refuerzo torque |0-20.0% 1 5% 63

P209 |Tension 0-500.0V 0.1 380.0 61
nominal motor

F210 [Corriente O~current of system 01 Changi |64
nominal motor ng

F211 | Sin carga | 0-100% 0.1 40% 64
proporcion  de
corriente motor

FP212 |Velocidad 0-~6000r/min 1 1420 64
rotacion
nominal motor

P213 |Wimero polos|0-20 1 4 64
motor

Param | Nombre Rango ajuste Increme | Valor Pagina

etros nto inicial referenc

minimo ia
de ajuste

F214 | Deslizamineto |0-10.00Hz 0.01 2.50 64
nominal motor

F215 |Frecuencia 0-400.00Hz 0.01 50.00 65
nominal motor

F216 |Resistencia 01000 0.01 0 65
estator

F217 |Resistencia 01000 0.01 0 65
rotor

P218 |Auto 0-1.000H 0.01 1] 65
inductancia
rotor

P218 | Inductancia 0-1.000H 0601 1] 66
muta rotor

P300 |[FIV minimo [0-FIV maximo voltaje [ 0.1 0 66
voltaje enfrada |entrada

P301 [FIV voltaje [FIV'  minimo  voltaje |01 10.0 66
entrada maximo | voltage-10V

P30 2 |FIV tiempo filtro |0-25. 05 01 1.0 66
entrada

P303 (FIC minima | 0-FIC maxima comriente | 0.1 0 LT
cormiente entrada
entrada

P304 (FIC Maxima |[FIC minima comiente (0.1 200 67
cormiente entrada ~20mA
entrada

F305 |FIC fiempo filtro |0-25. 03 0.1 1.0 i)
entrda

P306 |FOV minimo |0-FOV maximo voltaje | 0.1 0 68
voltaje salida salida

P307 |FOV  maximo |FOV  maximo voltaje (0.1 10.0 68
voltaje salida salida~10v

P-210 |Frecuencia baja |0-600.00 0.00 69
analogica

P311 |Direccion o flujo [0M1 1 0 69
analogico

P312 |Frecuencia alta|0-600.00 0.01 HZ |50.00 69

analdgica




Param | Nombre Rango de ajuste Increme | Valor Pagina
etros nto inicial referenc
minimo ia
de ajuste
P313 |Direccion on 1 0 69
analogical alta
P314 |Seleccion oM 1 0 70
entrada
analogical
marcha inversa
P315 |[Terminal  de|0: No valido 1 6 71
entrada 1: Jog
FWDi{0-32) 2- Jog Avance
3. Jog inverso
4: avance f inverso
5. Marcha
G: Avance
7. Inverso
P316 [Terminal de |8 Parada 1 7 72
entrada REV[9: Multivelocidad 1
(0-32) 10:Multivelocid 2
11:Multi-velocid 3
12:Multi-velocid 4 13:
Aceleracion/
deceleracion terminal 1
P317 [ Terminal de | 14: Aceleracion/| 1 1 72
entrada deceleracion terminal 2
51 (0-32) 15: Incremento
frecuencia (UP)
16: Decremento
frecuencia (DOWN
P318 [Terminal de |17: Sefial STOP |1 18 72
entrada emergencia
52 (0-32)
P319 |Terminal de | 18:5efial reset inversor | 1 15 72
entrada 19. PID en marcha
53 (0-32) 20:PLC en marcha
21:Sefial iniciar
temporizador 1
P320 ([Terminal de | 22: Sefial iniciar 1 16 72
entrada temporizador 2
54
(0-32)
F321 [Reservado 23: Sefial contador 1 8 72
(0-32) pulso
24: Reset sefial
contador
25 Borrar memaoria
26: Iniciar operacion
devanado
P322 [Reservado 1 9 72




(0-32)

param
femos

Mombre

Rango ajuste

Increme
nto
minimo
de ajuste

Walor
inicial

Pagina
referenc
ia

P323

Terminal salida
Mo1 {0-32)

P324

Reservado

P325

Terminales de
salida alarma
RA, RB, RC
(0-32)

0: No valido

1: En marcha

2 Frecuencia
alcanzada

3: Alarma

4:-Velocidad cero

A Frecuencia 1
alcanzada

6: Frecuencia 2
alcanzada

T: Aceleracion
8: Deceleracion
9:  Indicacion
voltaje

10: Tiempo 1
alcanzado

11: Tiempo 2
alcanzado

12 Indicacian
finalizacion de la fase
13: Indicacian
finalizado el
procedimiento

14: PID maximo

15: PID minimo
16:4-20mA
desconeccion

17: Sobrecarga

18: Sobre forque

26 devanado
operacion

terminado

27:Conteo alcanzado
28: Contador
intermedio alcanzado
29:5uministro de agua
por voltaje constant

"1" encender

"0" apagar

0: Frequency output

bajo

01

78

02

i

03

78

P326

Terminal salida
FOVW (D-7)

1. Corriente salida 2:
Dc bus voltaje 3 Ac
voltage

4: Pulse output lpulsef
Hz

-

a2

P27

Reserved

b Zpulses/Hz
6: 3 pulses/Hz
7.6 pulses/Hz

a2

Param

MNombre

Rango ajuste

Increme

Walor

FPagina




etros nto inicial referenc
minimo ia
de ajusie
P400 |Jog Ajuste | 0.00-maxima 0.01 5.00 a3
frecuencia frecuencia
P401 | Aceleracion 0~999 95 015 10.0 84
tiempo 2
P402 |Deceleracion 0~5999 95 0.18 10.0 84
tiempo 2
P403 | Aceleracion 0-94949 9s 015 20.0 84
tiempo 3
P404 |Deceleracion 0-999.9s 015 200 84
tiempo 3
P405 | Aceleracion 0-9949 9s 015 20 84
tiempo  4/Jog
aceleracion
tiempo
P406 |Deceleracion 0-999.9s 018 20 84
tiempo  4/Jog
deceleracion
tiempo
P407 |Designar wvalor|0-999.9 1 100 84
contador
P408 |Valor 0-G90.9 1 50 84
intermedio
contador
P408 |Limitacion 0-200% 1% 150% a4
torque
aceleracion
P410 |Limitacion 0-200% 1% o0 a5
torque
velocidad
constant
P411 |Sobre  voltaje |01 1 1 a5
deceleracidmn
P412 | Seleccion de | 0-2 1 1 86
regulacion
automatica
voltaje
Param | Nombre Rango ajuste Increme | Valor Pagina
etros nta inicial referenc
minimao ia
de ajusie
P413 | Automatic-ener |0-100% 1% 00 ar
gy-saving
selection
P414 |DC Voltaje | Depende modelo 01 800.0 ar
frenado
P415 |Trabajo frenado |40-100% 1 50% ar
P416 |Reinicio 0-1 1 0 a8
instantaneo
después apagar
P47 | Tiempo 0~10s 1 hOS 89

permitido




de corfe de
energia

P418 ([Flanco reinicio |0-200% 1 150% 89
limite corriente

P419 |[Flanco tiempo [0~10s 1 &0 a0
reinicio

P420 |Tiempo 0~65 1 0 a0
restaurar fallos

P421 (Retardo tiempo (0-100 2 2 a0
rearranque
después fallo

P422 |[Durante sobre (0-3 1 0 91
forque

P423 [Sobretorque 0-200% 1 0o 91
nivel deteccion

P424 |Tiempo 0-20. 05 0.1 00 91
deteccion sobre
forque

P425 [Frecuencia 0.00-maxima 0.01 100 92
alcanzada 1 frecuencia

P426 [Frecuencia 0.00-maxima 0.01 50 92
alcanzada 2 frecuencia

P427 [Tiempo ajuste  |(0.0~10.0s 01 0 92

Param | Nombre Rango ajuste Increme | Valor Pagina

etros nta inicial refencia

minimo
de ajuste

P428 |Tempaorizador 2 (0-1Q0s 1 0 92
ajuste

P428 |[SP-velocidad 0~5899 9s 01 Cambio |92
constant torgue
limite tiempo

P430 |Ancho de [0.00-2.00 0.01 0.50 93
llegada de la
frecuencia en &l
bucle de
histéresis

P431 [Salto frecuencia |0.00-maximum 0.01 0 93
1 frequency

P432 [ 3alto frecuencia |0.00-maximum 0.01 0 93
2 frequency

P433 [ Salto frecuencia (0.00-2.00 0.01 0.50 93
ancho bucle

P434 |UPDOWN 0-10.00Hz 0.01 01
paso frecuecia

P435 [UPDOWN 0: memory 1: MNo|1 0
Opciones de | Memory
memoria
frecuencia

P500 |PLC modo [0-1 1 0 93
memaoria

P501 |PLC modo [0-1 1 0 94
arranque

P02 |[PLC Modo [0: PLC parar después |1 0 95




drrangque

de un ciclo
funcicnando

1: PLC modo parada,
después funcionar un

ciclo

2: PLC ciclo
funcicnamiento

3 PLC modao
parada,modo ciclo
marcha

4: PLC funciona altima
frecuencia después de

trabajar ciclo

P503 | Multi-velocidad |0.00~Frecuencia 0.01 10.0 a5
1 maxima

|Para |MNombre Rango ajuste Increme | Valor Pagina

metros nto inicial refrenci

minimo a
de ajuste

P04 | Multi-velocidad |0.00- Frecuencia | 0.01 15.00 a5
2 maxima

P05 | Multi-velocidad |0.00- Frecuencia | 0.01 20.00 a5
3 maxima

Pa06 | Multi-velocidad |0.00- Frecuencia | 0.01 25.00 a5
4 maxima

P07 | Multi-velocidad |0.00- Frecuencia | 0.01 30.00 96
5 maxima

P508 | Multi-velocidad |0.00- Frecuencia| 0.01 35.00 96
6 maxima

508 | Multi-velocidad |0.00- Frecuencia | 0.01 40.00 96
7 maxima

FP510 | Multi-velocidad |0.00- Frecuencia | 0.01 45.00 96
a maxima

F511 | Multi-velocidad |0.00- Frecuencia | 0.01 50.00 a6
] maxima

Pe12 | Multi-velocidad |0.00- Frecuencia | 0.01 10.00 a6
10 maxima

P513 | Multi-velocidad |0.00- Frecuencia| 0.01 10.00 96
11 maxima

P514 | Multi-velocidad |0.00- Frecuencia | 0.01 10.00 96
12 maxima

515 | Multi-velocidad |0.00- Frecuencia | 0.01 10.00 96
13 maxima

516 | Multi-velocidad |0.00- Frecuencia | 0.01 10.00 96
14 maxima

Pe17 | Multi-speed 15 |0.00- Frecuencia | 0.01 10.00 a6

maxima

P518 [PLC tiempo [0~999 S5 15 100 96
operacion 1

P319 |PLC fiempo de |0~999.9s 15 100 96
operacion 2

P520 |PLC fiempo de |0-999.9s 15 100 96




operacion 3

P521 |PLC ftiempo de|0-999.%5s 15 100 96
operacion 4
Param | Nombre Rango ajuste Increme | Yalor Pagina
etros nto inicial referenc
minimo ia
de ajuste
P522 |PLC fiempo de|0~9%99 9s 15 100 96
operacion 5
P523 |PLC fiempo de|0~9%99 9s 15 0 96
operacion 6
F524 |[PLC fiempo de|0-999.%9s 15 0 96
operacion 7
F525 |PLC fiempo de|0-999.%9s 15 0 96
operacion 8
P526 |PLC tiempo de |0-9999s 15 0 96
operacion 9
P527 |PLC tiempo de |0-9999s 15 0 96
operacion 10
P528 |PLC tiempo de |0-9999s 15 0 96
operacion 11
P529 |[PLC fiempo de|0-999.9s 15 0 a7
operacion 12
P530 |[PLC fiempo de|0-999.%5s 15 0 a7
operacion 13
P531 |PLC fiempo de|0-999%5s 15 0 a7
operacion 14
P532 |PLC fiempo de|0-999.%5s 15 0 a7
operacion 15
P533 |PLC direccion |0-9999 1 0 a7
operacion
PG00 (PID Modo | 0: PID deshabilidato 1 0 100
arranque 1: PID marcha
2 FID Empezar
terminal extermao
PED1 |PID seleccion |0: Modo negativa | 1 0 101
modo operacion | realimentacion
1: Modo positive
realimentacion
PG02 [PID set point 0: modo figura(P&604) 1 0 101
1: FIV 2.FIC
PED3 |PID seleccion |0: FIV 1: FIC |1 0 101
valor 2. FIV - FIC 3: FIC -
realimentacion  |FIV
Param | Nombre Rango ajuste Increme | Yalor Pagina
etros nto inicial referenc
minimao ia
de ajuste
PG04 |PID Ajuste valor |0.0-100.0% 0.1% 0.0% 102
ohjetivo
P605 (PID limite | 0-100.0% 1% 100% 103
superior  wvalor
alarma
P606 [PID limite | 0-100.0% 1% 0% 104




inferiar valor
alarma
PE0OT |[PID Banda |0.0-200.0% 0.1% 100% 104
proporcional
PE0a8 |[PID tiempo [0.0-200.0 S.O medio|0.1s 0.1s 105
integral cerrado
PE0g |[PID tiempo [0.00.0-20.00 5.0|(01s 0.0 105
derivativo medio cerrado
P10 |[PID accion |0.00~1.00Hz 0.01 0.10Hz (105
paso-lergth
P11 | PID standby 0.00~120.0Hz (0.00Hz)|0.01 0.00Hz (105
frecuencia 0.00Hz means sleep
function is closed
PG612 | PID duracion de |0~200s 15 10s 105
espera
P13 |PID valor inicio |0-100% 1% 0 105
PG14 |PID valor 0-10000 1 1000 106
Correspondient
e pantalla
P15 |[PID digitos | 1-5 1 1 106
pantalla
P16 |[PID digitos | 0-4 1 1 106
decimal
pantalla
PG17 |PID limite | 0~max. frecuencia 0.01 48.00
superior
frecuencia
P61 [PID limite | 0~max. frecuencia 0.01 20.00
inferiar
frecuencia
Param | Nombre Rango ajuste Increme | Valor Pagina
etros nto inicial referenc
minima ia
de ajuste
PE18 (PID modo [0: Siempre trabajo (PID | 1 1]
trabajo function abierta)
1: Cuando la
retroalimentacion llega
limite superior (P605),
que funcionard en el
Min-frecusncia.
Cuando la
retroalimentacion llega
limite inferior (P606),
PID comenzara a
trabajar.
P700 |Comunicacion |0:4800bps 0 107
velocidad 1: 9600 hps
2:19200 bps
32 38400 bps
P7Y01 |Comunicacion ([0: BN1 FOR ASC 1: 107

modo

8E1 FPRASC 2: 831
FOR ASC 3: BN1 FOR
RTU 4: 8E1 FOR RTU




5. 801 FORRTU

P02

Comunicacion
direccion

0-240

107

Pa00

Avanzado
blogqueo
parametros

0: bloqueado
1: Deshlogueado

111

114

Pal1

Ajuste sistema
50Hz/ 60Hz

0~50Hz1~60Hz

0

114

Pa0z2

Seleccion togue
constante ]
variahle

0:Torque constante
1: Torgue variable

on

114

Pa03

Ajuste
proteccion
sobre voltaje

Cambios

Cambio
5

114

Pa04

Ajuste
proteccion baja
tension

Cambios

Cambio
5

115

Pa0s

Ajuste
proteccion
sohre
temperatura

40-120%

85/951:

115

Param
etros

Mombre

Rango ajuste

Increme
nto
minimo
de ajuste

Yalor
inicial

Pagina
referenc
ia

Pa0G

Corriente
pantalla filtro de
tiempo

0-10.0

01

2.0

115

Paoy

010V salida
analogical
coeficiente
calibracidon baijo

0-99499

115

Paoa

0-10v salida
analogical
coeficiente
calibracion alto

0-99499

115

Pa0g9

0-20mA  salida
analogical
coeficiente
calibracion bajo

0-99499

115

Pa10

0-20mA  salida
analogical
coeficiente
calibracion alto

0-9999

115

Pa11

Punto
compensacion
frecuencia 0
tiempo muerto

0.00-maxima
frecuencia

0.01

Pa12

URMDOWN
Opciones
memaoria
frecuencia

0: memaoria
1: No Memona




Capitulo 7

Explicacidon detallada de los parametros de funciorse

7-1 Pardmetros para la supervisién

Para;netm Nombre Eﬂs%g Descripcion
0o Frecuencia establecida
01 Frecuencia salida inversor
02 Comente salida inversar
03 Welocidad motor
04 Yoltade DC bus
05 Temperatura inversor
09 Registro ultimos fallos (1)
10 Registro Gltimos fallos (2)
B 11 Registro dltimos fallos (3)
Seleccion de
datos de Registro dltimos fallos (4)
visualizacion 12
principal (Valor Muestra la frecuencia
FD00 inicial: 00) 13 recientemente establecida
Rango de cuando se produjo fallo
ajuste (00-32) 14 Muestra la frecuencia
recientemente salida del
inversor cuando se produjo
el fallo
Muestra la cormriente
15 recientemente salida del
. inversor cuando se produjo
gl fallo
16 Muestra el voltaje
recientemente salido del
inversor cuando se produjo
el fallo
Muestra la tension del bus
17 DC recientemente del
inversor el momento  del
fallo
Muestra la temperatura
18 recientemente del inversor
cuando se produjo el fallo

El usuario puede configurar la pantalla inicial del inversor através del parametro P0OOO.

Por ejemplo, a fin de control ar la vel ocidad de rotad 6n a través del panel de operacién, el usuario puede ajustar el
par ametro PO00 a"03". Valor inidal de laP000 es "00", por lotanto, s no ha cambiado: inversor mostrarala
frecuencia establ ecida.

PO01 Visualizacion de frecuencia

Visualiza la frecuencia
establecida en el inversor.

Usted puede monitorear la f ecuencia establecida de i nversor examinando el contenido de este par ametro.



FO02 ViSl..I.a"ZECif)ﬂ frecuencia salida

Visualiza la frecuencia salida del

inversaor.

Usted puede monitorear la f ecuencia de salida del inversor mediante el examen de par @metro P002.

PO0D3 Visualizacion comriente salida
Corriente de salida del inversor.

Puedes control ar la corriente de salida real mediante el examen de pardmetro P003.

POD4 | Visualizacion velocidad motor
Velocidad real del motor.

Puede controlar la velocidad de rotacién real del motor mediante el examen de parametro P004.

FO05 Visualizar valor voltaje bus DC

Se muestra el voltaje de bus DC
en el circuito principal del
INVersor.

Usted puede monitorear el woltaje real de bus de DC mediante el examen de par @metro PO05.

PO06 Visualizar temperature inversor
Muestra temperatura real
INVersor.

Usted puede monitorear la temper atura real del inversor mediante el examen del parametro PO06, que le ayudara a
tener un criterio sobr e la condid 6n de marcha del i nversor.

PO10 Alarma guardada 1
PO11 Alarma guardada 2
PO12 Alarma guardada 3
P013 Alarma guardada 4
Registra las dltimas cuatro fallas de inversor.

Puedes consultar las condid ones de las Ultimas cuatro fallas mediante el examen de P010 a P013. Estos cuatro
par &metros

pueden ayudar alos usuarios a tener un criterio sobre la condid 6n de marcha del inversor y encontrar la causadel falloy eliminar

problemas ocultos.

PO14 Muestra la frecuencia recientemente
establecida en el inversor cuando se produjo
el fallo

PO15 Muestra la frecuencia recientemente de salida
del convertidor cuando se produce el fallo

PO16 Muestra la comiente de salida del inversor
recientemente en el momento del fallo

FO17 Muestra el voltaje recientemente de salida del
convertidor cuando se produce el fallo

F018 Muestra la tension del bus DC recientemente

del inversor el momento del fallo

Muestran el estado en gue estan cuando se
produce el ultimo fallo. Puede comprobar el
ajuste real de frecuencia, frecuencia de salida,
la tension de salida real, y la tensidon de
cormiente continua del circuito principal del
inversor mediante el examen de estos
parametros, respectivamente.




Se puede comprobar el estado del inversor cuando se produce el dltimo fallo, examinando el contenido de P014-P018. Usted puede
examinar la configuraci6n de frecuencia, frecuenciade salida, y la corriente de salida real, el voltaje de salida real, latensién del bus de
DC del circuito prind pal. De acuerdo con los datos anteriores, se puede analizar la causa del fallo y encontrar una solucién rapida, lo
que ayudarda al personal de mantenimiento en el trabajo de reparaci 6n.

Parael inversor de laserie RV2000, puede utilizar el par @metro F.00" par a establ ecer los principal es datos de la pantalla. También es
posible monitorizar | os datos directamente a través de los parametr os "P001-P018". Usted puede monitorear los datos pulsando la tecla
de conmutacion como se muestraen la sig u ente tabla:

Proce | Pulse tecla Visualizacio | Explicacion
dimie n
nto

1 Inversor

Modo standby

2 Aparecera teclado




Conecte la
alimentacion

F50.0

ajuste de frecuencia._si
esta encendido,
significa que el teclado
esta mostrando

frecuencia

ajuste

pulsar

F50.0

Iniciar inversor

1 Convertidor esta en
marcha y la luz esta
en RUN.

2 El ajuste de la
frecuencia se
despliega la imagen.
La luz FWD esta
encendida; inversor se
encuentra en estado
marcha adelante.

H50.0

Cambie de pantalla;
detener cuando se
muestra la
frecuencia de salida
actual.

El convertidor esta
en estado de marcha
hacia adelante.

1 La frecuencia de

salida real es 50.0Hz.

Cambie de pantalla;
detener cuando se
muestra la comente

EreE) [ .
AOD O de salld; real.
1 La salida de
corriente real es OA
B8 | Visualizacion estado
Frd

funcionamiento.




7-2 Parametros basicos

P100 Ajuste de frecuencia
(Initial value: 0.00Hz)

Rango 0.00-Maxima | Unit 0.01

ajuste frecuencia

Cuando P101 se establece en 0, el inversor funciona en modo de ajuste de frecuenciadigital. El valor de lafrecuencia se ajusta

medi ante P100. Durante funcionamiento, puede cambiar la fr ecuencia mediante la modificacién del contenido del parametro P100 o
pulsando o latecla para cambiar la frecuencia. Si cambiade frecuencia modificando P100, cuando el inversor deja de funcionar o
cuando esta apagado, el contenido modificado puede ser recordado. Si cambiala frecuencia presionando o latecla cuando el i nversor
dejade funcionar o esta apagado sin alimentacién, el contenido modificado no serarecordado; en sulwar serareca dado el valor
P100 original. Cuando seiinicia el inversor la préxima vez, funcionaraconen el valor original de P100.

P101 [Seleccién del ajuste frecuencia Valor inicial : 0
Rango ajuste [0-5 |Ur1it | 1

0: Ajuste frecuencia digital (P100) 1:
voltaje analogico (0—10VDC) 2:
Corriente analogica (0—20mADC)

3. Dial ajuste (Panel de operacion)

4. UP/DOWN Ajuste frecuencia

5. R5485 Ajuste frecuencia comunicacion

Explicacion

La seleccion del ajuste de frecuencia se puede utilizar para decidir la frecuencia de salida del inversor. 0: ajuste de frecuencia digital La
frecuencia de salida del inversor se decide por P100. Entérminos generales, se puede cambiar la frecuenciade salida pulsandoel ola
tecladel teclado. Consulte P100 paramas detalles.

1: Modo voltaje analégico (0-10VDC) La frecuencia de salida del inversor se fija por una sefial de tension externa (0-10 V), que se pone
enel inversor a través del ter minal FIV. Hay dos modos de sefial de tensién externa: uno es el ajuste de lasefial queva de 0 a10V; la
otraes el establecimiento por el potenciémetro. C onsulte el siguiente diagrama para el método de conexon.
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Explicacion: controlar la frecuencia de salidaa través del terminal FIV/ FC (0~ 10V).
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Explicacion: El control de frecuencia de salidadel inversa serealiza por sefial de tension VIF enviado por POT exter no (10k Q) 2:
Modo cariente analdgica (0~20mA DC) Lafrecuencia de salida del inversor esta dada por la sefial de corriente externa (0-:20 mA). Se
controla lafrecuencia de salida del inversor por por el terminal externo FIC.

3: Modo ajuste potenciémetro (Panel operacién) Usted puede controlar el funcionamiento del inversor de la serie RV2000 por el
potenciémetr o del teclado. Preste atencién a la perila POT del teclado que le permite cambiar los valor es Gire el cambie la fr ecuencia
de salida.

4 UP/DOWN Modo ajuste. La frecuencia de salidadel inversor esta controlado por los ter minal es externos UP / DOWN. Ter minal es
externos se pueden seleccionar de P315a P322, ha seleccionado uno de los terminales externos como UP/ DOWN. Cuando UP es
vélida, lafrecuenciava asubir. Cuando DOWN es vélida, lafrecuenciabajard. Cuando UP y DOWN son vélidos, lafrecuenciase

mantendrd igual .
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Parametro: P317 = 15, el terminal S1 se encuentra en modo UP. P318 = 16, laterminal S2 se establecer aen el modo DOWN.

Explicacion: cuando UP es vélida (UP esta cerrado), la frecuencia va a subir. Cuando DOWN es valido (DOWN esta cerrado), la
frecuencia bajara.

P102  |Seleccion de sefial de marcha Initial value : 0
Rango ajuste |0-2 [Unit |1

0: Panel operador (FWD/REV/STOP)
Explicacion | 1: /O terminal

2: Comunicacion (RS485)




La seleccion de lasefial de mar cha se utilice para establecer |a sefial de funcionamiento
0: Panel operador (FWD/REV/STOP)

La ordende marchaes por teclado. El funcionamiento del inversor es controlado por el botén (Forward r everse) teclas del
panel de operacién. Presionando la tecla detenemos el in versor.

1: 1/O terminal

En el ajuste inid al, las sefial es de rotacion adelante / atras se utilizan como sefiales de marcha y parada. Girar cualquiera de
las sefales de avance y retroceso de rotad 6n para arrancar el motor en la direccién correspondiente. Si ambos estan
apag ados (o ON) durante el funcionamiento, el inversor desacel era hasta detenerse (o Mantener las condiciones de

rodaje inicial) Usted puede hacer tener el modo de control dos hilos o tres hilos mediante el uso de los terminales de entr ada
salida

@®Un tipo de conexion a dos hilos se muestraa continuacion :
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Par ametro P102=1 P315=6 P316=7
Explicacion del accionamiento:
Estado de las entrada Estado inversor
K1 K2
ON OFF Adelante
OFF OFF Parado
OFF ON Inverso
ON ON Mantiene la
condicion original
funcionamiento

2 Tipo 3 hilos

Un tipo de conexién de tres hilos se muestra a continuacion. La seleccién auto mantenimiento se convierte en valida cuando la sefial
de STOP estaencendida. En este caso, las funciones de la sefial de rotacion adelante / atras sélo como una sefial de arrang ue..

Silasefial de arranque (S1/ S2) se enciende y luego se apag a, se mantiene lasefial de arranquey hace un comienzo. Al cambiar la
direccion de rotacién, gire S1 (S2) enuna vez y luego se apaga. Entonces apag ar el inver sa, apaga la sefial de STOP unavez que
desacelerahastadetenerse.



Use S1, S2, o S3 comoterminales de entrada parala sefial externa.

Parametro: P317=6 S1 es adelante
P318=7 S2 esinwerso

P319=8 S3 es el modo stop
P102=1 terminal externo entrada

Output fregquency
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2: RS485 modo
El inversor puede recibir comando y intercambiar datos con una computadora por comunicad 6n serie.

P103 [|"stop" seleccién de bloqueo de teclas 'initial value - 1

Rango ajuste |0-1 [Unit |1

0: "Stop" modo de blogueo de teclas no
Explicacion |valido

1. "Stop" modo de blogue de teclas valido

Latecladel panel de operacion "ST OP" operacion de tecla del panel de oper aciones se puede hacer no vélida par a pr evenir paradas
inesper adas . Ajuste "0" en P103, luego presionar "Enter" durante 2s para hacer no vélida la operacion del latecla"STOP"y el bot6n no
puede para el inver sor, ajuste "1" en P103, luego presione "ENTER" durante 2s para hacer valido por la oper acion de latecla el
"STOP", latecla podran abandonar la gest én del i nversor.
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Procedimiento Entrada ' Explicaciéon
1 K1 cerrado Marcha inversa
2 (K1 abierto) Parada inversor
presione tecla stop
3 K1 abierto Eliminado sefial de
marcha
4 K1 cerrado Marcha inversa
P104 Ajuste prevencion inversa " Initial value - 1
Rango ajuste 0-1 | Unit | 1
Explicacion | 0: Inversa prohibida 1: Inversa permitido

Muchos dis positivos s6lo per miten la rotacion en una sola direccion. En este caso: se puede configurar el modo de rotaci 6n solo por
este pardmetro.

0: revertir prohibido
Esta prohibido larotad 6n inversa del motor. Cuando P 104 se fija eninversa prohibida, cambiar entre avance y retroceso no es valido.
1: Rotacion inversa

Esta permitido el cambio de rotacion, el cambio entre avance y retroceso es valida.

P105 | Frecuencia Ajuste fabrica: 50.00
Max
Rango ajuste | Min. frecuencia salida - 400.00Hz

El rango de frecuencia de salida del inversor es de 0,1~ 400.00Hz. Por lotanto, el inversor puede accionar el motor afrecuencias
superiores a50/ 60H z, lo que podria causar dafios o accidente mecanico. Este parametr o limita la fr ecuencia de salida del inversor
conel finde evitar que el motor funcionaa mayor velocidad.

P106 Min. frecuenca Ajuste fabrica: 0.00
Rango ajuste | 0.00 ~ max. frecuencia

Este parametr o se utiliza para ajustar la frecuencia minima de salidadel inversa. Silafrecuenciade ajuste es inferior a la minima. La
frecuenciade salidadel inversor es laMinima. En alguna aplicacién, esta funcién podria evitar el sobrecalentamiento del motor debido
a laoperado6n abaja velocidad.

P107 |Tiempo ' " Valor inicial: cambio
aceleracion
P108 Tiempo Walor inicial: cambio

deceleracion
Rango ajuste | 0.1 ~999.9s




El tiempo acel e acion se refiere al tiempo que necesita el inversor para alcanzar el méximo de frecuenciadesde 0.00 Hz. Tiempo
deceleracion serefiere al tiempo que tarda el inversor parabajar a 0.00 Hz desde lamaxima frecuencia.
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Por defecto el tiempo aceleracion deceler acién se aj usta con los parametr os. Otraforma de hacerlo es a través de ter minal es externos

P109 V/F maximo voltaje Valor inicial : 380
Rango V/F intermediate :
ajuste voltage~500.00 Unit 0.01
P110 VIF frecuencia fundamental Valor inicial: 50
Rango V/F intermediate
ajuste frequency ~ max. Unit 0.01
frequency
P111 V/F intermedio voltaje Valor inicial:
change
Rango WV/F minimo voltaje ~ VIF :
) : : Unit 0.1
ajuste maximo voltaje
P112 V/IF frecuencia intermedia initial value : 2.5
R VIF minimum frequency
ango ~ VIF fundamental Unit 0.01
ajuste
frequency
P113 V/F minimo voltaje
Valor inicial - 15
R_angc: [J_D_ ~VIF vqlta]e Unit 0.1
ajuste intermedio
P114 V/F minima frecuencia Valor inicial :
1.25
R_angc: 0.0~VIF mtem]edla Unit 0.01
ajuste frecuencia

Los parémetros de P109 a P114 determinan la curvaV / F del inversor.
Establecer correspondientes curvas V/ F de acuerdo con diferentes cargas.
Constante curva de par: solicitud de carga de par constante, la tensién de salida y la frecuencia de salida estan en relacion lineal.

Down (variable) curva de par: solicitud de par variable, como ventiladores y bombas. Carga aumenta con el aumento de la velocidad de
rotacion.



Curva de alto par de arranque: solicitud de carga pesaday carga necesitan alto par de arrarg ue.
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P109: V / F tensibn maxima, tension maxima deV / F se puede ajustar de acuerdo con el motor conectado. En general, se fija el val or
dela tension nominal del motor, cuando el motor esta muy cerca al inversor, por lo general dentro de 30 metros, se debe establecer en
unval or mas alto.

P110: V/ F frecuencia fundamental

V /| F frecuencia fundamental, por favor, usar la frecuencia del wltaj e de funcionamiento del motor. En general, no cambie el ajuste de
frecuenciafundamental V / F; o de lo contrario, es muy probabl e que dafie el motor.

P111: V /F tensiénintermedia

Ajuste V/ F tension inter media de acuer do con la carga especifica. Un ajuste inadecuado puede causar que un par de salida
insuficiente, oincluso causar la activacion de la protecd 6n del inversor. Al aumentar el valor de P111 puede aumentar el par de salida y
la corriente de salida. Por favar, controlar la corriente de salida mientr as se cambia el valor de P111. Si esta cambiando el val or de
P111, ajuste el valor lentamente hasta que se alcanza el par de salida necesario. Un val or demasiado alto puede causar la proteccion
del inversa ofallo.

P112: VIF de frecuencia intermedia
V | F defrecuenciaintermedia determina el punto de curvaV / F intermedio. Un instal acion inadec uada puede causar par insuficiente o
sobre cariente en el inver sor. En general, no cambie el val or de configuracion de este parametr o durante el uso.

P113: V/F minimo wltaje.

La configuracion de voltaje minimo / F V es relevante parael par de aranque, hasta cierto punto. Al aumentar el valor de este
parametro puede aumentar el par de arranque y ademas también puede causar sobre corriente. En general, no es necesario cambiar el
valor de P113.

P114: V/IF minima frecuencia.
V/F frecuencia minima determinael punto inicial de la curvaV / F, que es el valor minimo de curva V/ F.

Por favor cons ulte la siguiente tabla parala configuracion por defecto de cada modelo:

Modelo/paramet
ro
RV2200A00D4K
RV2200A0D75K
RV2200A01 D5K
RV2400A0D75K
RV2400A01 D5K
RV2400A02D2K

P107 P108 P111 P115

7 15
8 14
9 14
8
9

27
26
25

O 00| D | 00| =]

QO |00 |00 00|00 00

-
o
—
-

P115 |Frecuencia de la portadora Ajuste fabrica
Rango ajuste 1-15 unit 1




Frecuencia portadora decide la frecuencia de conmutaci 6n del médulo de alimentaciéninterna. La configuracion de fabricade |l os
convertidores con diferente capacidad son diferentes porque afectaréa el ruido del motor, la temper atura del motor y la perturbacion.

Frecuencia portadora |Ruido motor |Temperatura |Perturbacion
P115 motos es
Pequefio— Grande |Grand — Pequefio—~ |Pequefio—
pequeno Grande Grande

Por lotanto, cuando el entorno exige marcha sinrudo, debera aumentar el valor de P115, la carga maxima del convertidor dis minuira.
Si el motor esté lejos de inversor, reduzca el valor de P115 con el fin de redudr la corriente de fuga entre los cables y alambre a tierra.
Cuando la temperaturaambiente o enel motor es alta, reduzcael valor de P115 para reducir el calentamientodel inversa. Consulte la
tabla en P114 parala configuracion de fabricadel P115.

P117 |Inicializacion de los parameters

Valor inicial : 0

Rango ajuste 0-8 |Unit: 1

Explicacion 8: Inicializacion de los parametros

Cuando la configuracion de parametros no es correcta o da falos, puede ajustar P117 a 08 para restaur ar todos los pardmetros ala
configuracion de fabrica, y luego se puede configurar de nuevo de acuerdo a las necesidades real es.

Atencion: Cuando la configuracién de parametr os es Valida, es decir, cuando P118 = 1, no se puede llevar a cabo lainicializacion de los
pardmetros y modificarlos. Por favor, desbloquear primero, y luego establecer estos par &metros.

P118 |Inicializacion de los parametros Valor inicial: 0
Rango ajuste 0-1 |Unit: 1
Explicacion 0: Desbloqueado
1: Bloqueado

Puede bloquear el pardametro P118 para evitar el cambio inesperado de la configuracién del inversor. Cuando P118 es valida, el resto
delos parametros excepto P100 (g uste de frecuencia principal) no se pueden cambiar.

7-3 Parametros de las aplicaciones béasicas

P200 Seleccion modo Valor inicial : 0
marcha
Rango 0-1 Unit 1
ajuste

o 0: Comenzar frecuencia inicio
Explicacion o o
1: Iniciar seguimiento

Hay dos modos de inicio para inversor de la serie RV2000. Puede elegir entre los dos por la configuracion del par @ametro P200 y el
estado de lamag uinaria.

0: Comience enla frecuencia de inicio
Lamayoriade las cargas notienen especial obligacién en princi pio. La salida del conwertidor de la frecuencia es desde el inicio.

1: Iniciar el seguimiento
Es lasolicitud de iniciar el rastreo después de larestauracion de un fallo o caida de tension momentanea. Con el uso de la

funcién derastreo, el inversor puede detectar automaticamente la vel ocidad de rotaciony el sentido de giro del motor, paradar a la
salida una frecuencia y un voltaje en consecuencia
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Muotor speed

Frequency comverter

output frequency r 7

Runming command - —

Atencion: cuando el inversor comienza en lalocalizacion de modo de inicio, el inversor tendra que rastrear en la secuenciade mayor a
menor frecuencia de vel ocidad. Probablemente al iricio tenga alta corriente, por lotanto es necesario tener mas (4,09 de
configuracion). El valor especifico depende de lacarga. Ademas, cuando el valor de 4,09 es demasiado bajo, puede conducir aun
tiempodeincio de largo. Si hay sobre corriente en el trazado de velocidad, el inversor hard una pausaen el trazado de welocidad.

P201 Seleccion modo parada Valor inicial : 0

Rango ajuste |0-1 Unit 1

- 0: Deceleracion a parada 1. Paro por
Explicacion | _
inercia

Usted puede elegir un modo de par ada adecuado de acuerdo alacargareal.
0: Decel eracion a parada

Una vez que el inversor recibe or den de parada, se reducirala frecuencia de salida de acuerdo con el tiempo decel eracion.

Runming
(requency

Shuidown
Irequency

Free running shutdown

.. _‘,

Shutdown duration D brakimg

En cuanto al modo de paradadespués de que se alcance la frecuencia de parada, se puede el egir inyecci6n de ccy otras opciones. Si
usted no elige frenado por inyeccion, se detendré en el modo de parada por inercia.

1 Parada por inercia
Cuando el inversor redbe ordende parada, se detendrala salida de frecuenciay tendr a libre funcionamiento con carga hasta que se
detenga.



P202 |Iniciar ajuste frecuencia Valor inicial : 0.5
Rango ajuste |0.10-10.00 Unit 0.01

"A

Set frequency

S

Startup

frequency

NN

Running
command

Lafrecuenciade amranque es |lafrecuenciainicial cuando se inicia inversor. Para | os dispositivo con carga pesada o que requie an gran
par de arranque, el aumento de lafrecuencia de inicio puede hacer arrancar méas facilmente. Sin embargo, si la frecuencia de arrang ue
es demasiado alta, puede causar el disparo de la proteccién de sobre corriente.

P203 |Ajuste frecuencia parada Valor inicial : 0.5Hz
Rango 0.10-10.00Hz Unit 0.01Hz
ajuste

Cuando el inversor redbe orden de parada, se reduce la frecuencia de salida hasta la frecuencia de parada, a continuacién, seinicia &
la parada por inercia o parada por inyeccion de corriente de freno de acuerdo con el ajuste.

A
Running

frequency Decelerating stop

DC braking stop

Shutdown

frequency
Frec runnming stop

DA

> |
P204 |DC corriente frenado en arranque Valor inicial : 100
Rango ajuste |0-150 Unit 1
P205 |DC tiempo frenado en arranque Valor inicial : 0
Rango ajuste |0-250 Unit 1




El frenado DC en principio es de aplicacion para el ventilador en el modo de parada y la carga en movimiento. Debido a que antes que
comience el inversa, el motor esta en modo de funcionamiento librey ladireccion de rotacion es desconocida. Es facil activar la
proteccion sobre-corriente.. Por lo tanto, antes de empezar, usted deber & utilizar el freno de inyeccion DC par a parar el motor por
adelantado.

Lacorriente de frenado DC en principio es unarelacion de la corriente nominal del inversor, ajustando P204 puede tener difer entes
pares de frenado. Mientras que el valor de ajuste del parametro, puede ajustar o de bajo a alto hasta que alcance un par de frenado
sufidente de acuerdo conlacargareal. El tiempo de frenado DC en el periodo de freno por inyeccién de corriente dura. Cuando es O,
freno de inyeccién de DC no es vélido

@

7
P202 7
2 >
P205
Running
command -
P206 |DC frenado corriente parada Valor inicial : 100

Rango ajuste [0-150 Unit |1
P207 |DC frenado tiempo en parada Valor inicial : 0
Rango ajuste [0-250 Unit |1

El frenado DC en laparadaes una aplicacion para la carga que tiene el requisito de fr enado.

Lacorriente de frenado DC en la parada es una proporcion de la coriente nominal del inversor.
El ajuste de este parametr o puede tener diferentes pares de frenado.

DC Tiempode frenado paralaparada es el periodo que dura el freno por inyeccionde coriente DC. Cuando es 0O, feno de inyeccion
de DC no es Valido. Consulte las explicaciones de P203, P204 y P205 par alos detalles pertinentes.

P208 [Refuerzo Valor inicial : 5%
torque
Rango ajuste |0.1-20% Unit 0.1

El ajuste de parametro P208 puede aumentar la tensién y obtener un par mas alto.

Atenci6n: Un ajuste demasiado grande puede caus ar sobr ecalentamiento del motor. Aumente el ajuste de paso a paso hasta que llegue
el par de arranque solicitado.
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compensation e 1
P209 [Voltaje nominal motor Valor inicial :  380.00V

Rango ajuste |0-500.00 Unit 0.01
P210 Corriente nominal motor Valor inicial

Rango ajuste Unit 0.1
P211 Proporcion corriente vacio Valorinicial 40

Rango ajuste |0-100 Unit 1
P212 |Velocidad nominal motor Valor inicial 1420

Rango ajuste | 0-6000 Unit 1
P213 Numero polos motor Valor inicial 4

Ranog ajuste |0-10 Unit 1
P214 Deslizamiento nominal motor Valor inicial 2.5

Rango ajuste |0-100 Unit 0.1

Por favor, establece los parametr os anterior es de acuerdo con la potenciadel mota.

P209 Voltaje nominal motor

Por favor ajuste la tensién nominal del motor de acuerdo con el valor de voltaje en la placa del motor.
P210 Corriente nominal motor

Por favor ajuste la corriente nominal del motor segin los datos de la placadel motor. Silacariente que excede el valor delacorriente
nominal, el inversa se desconectaré para proteger el motor.

P211 Proporcidn cariente vacio

El valor nominal de cariente sin carga del motor puede afectar la compensacion de deslizamiento. Es un porciento de lacariente del
motor.

P212 Velocidad nominal motor

El val or del par &metro P112 es la velocidad de rotacién a 50Hz. Se relaciona conlavisualizacién de lavelocidad de rotacion. Por lo
general, se fijarade acuerdo con el valor en la placa. Par a mostrar | a velocidad de rotacion real del motar, se puede ajustar el



parametro P212 ala velocidad de rotacién real a 50Hz.

P213 Numero polos del motor

Establecer el niimero de pares de polos del motor ajustando este parametro en funci6n del val or de la placa de identificaci 6n
P214 Deslizamiento nominal del motor

Cuando el convertidor acciona el motor, el deslizamiento aumentard cuando aumentala carga. Ajuste P214 parala compensacién del
deslizamientoy hacer que la velocidad del motor se cerca de lavel ocidad de s ncronizacion..

P215 Frecuencia nominal motor Valor S50Hz
inicial
Rango ajuste |0.00-400.00 Unit 0.01
P216 Resistecia de estator Inicial 0
valor
Rango ajuste |0-100.00 Unit 0.01
P217 Resistencia rotor Valor 0
inicial
Rango ajuste [0-100.00 Unit 0.01
P218 |[Auto inductancia rotor Valor inicial 0
Rango ajuste [0-1.000 Unit 0.001
P219 Inductancia mutual rotor Valor inicial: 0
Rango ajuste |0-1.000 Unit 0.001

Los pardmetros anteriores son los parametr os de motor.

P215 Frecuencia nominal motor

Por favor ajuste la frecuencia nominal del motor segun los datos de la placa del motor.
P216 Resistencia del stator

P217 Resistencia del r otor

P218 Auto inductancia del rotor

P219 Inductancia mutual del rotor

Ajuste los par ametros anteriores de acuerdo con la situaciénreal de motor.

7-4 Parametros paralaentraday salida delaaplic  acién



P300 |FIV minimo voltaje entrada Valor inicial: 0

_ 0~FIV maximo voltaje|
Rango ajuste Unit 0.1
entrada

P301 FIV maximo voltaje entrada Valor inicial: 10.0

_ FIV' minimo  voltaje|
Rango ajuste Unit 0.1
entrada~0
P302 |FIV tiempo filtro entrada Valor inicial: 1.0

Rango ajuste |0-25.0 Unit 1

P300 FIV minimo voltaje entrada

FIV valor minimo de tensién de entrada esta relacionada conlafrecuencia de entrada analégica méas baja. El comando de tensién por
debajo de este valor se considera como comando no vélido.

P301 FIV méax mo voltaj e entrada

FIV maximo valor de entrada de voltaje esta relacionada con lafrecuenciade la entrada analégica mas alta. Para una tensién superior
a este valor, lamag uina seguira funcionando en este valor.

El valor de P300 y P301 deciden el rango de wltaje de entrada.
P302 tiempofiltro entrada

Valor de tiempo de filtro de entrada decide la velocidad de respuestadel inversor a cambio analégico. Con el aumento del valor de
P302, el inversor es mas lento par aresponder a los cambios analégic os.

-

P303 FIC minima corriente entrada Valor inicial: 0

0~FIC maxima corriente

Rango ajuste Unit 0.1
entrada

P304 FIC maxima corriente entrada Valor inicial: 20.0

FIC minima corriente
Rango ajuste Unit 0.1
entrada-20.0
P305 |FIC tiempo filtro entrada Valor inicial: 1.0

Rango ajuste |0-25.0 Unit 0.1

P303: FIC minima corriente entrada FIC entrada minima actual estarelacionada con la frecuencia de entrada analdgica mas bajo. El
inversor considera la sefial de corriente por debajo del valor de P303 como no vélido. P304: FIC maxima corriente entrada FIC la
entrada de corriente maxima esta rd acionada con la frecuencia de entrada anal ggica mas alta. U na cormriente Por or den de corriente
superior al valor de P304, inversor funcionara con el val or del par ametro P304

P305: FIC tiempo fitro entrada FIC tiempo de filtro de entrada del i nversor decide larapidez de respuesta a los cambios analégicos.
Con el aumento del valor de P305 el inversor responder & cada vez mas lentamente al cambio analégico. La salida del inversor sera
relativamente estable.

Consulte las explicaciones de P300 a P305 paralos par ametros pertinentes. Si la entrada exter na es sefial de tension, consulte P 300-
302. Sila entrada externa es sefial de corriente, consulte P303-P305. Por ejempl o, si la sefial de salida del equipo es superior a 4-20

mA, lafrecuencia correspondiente debera estar dentro del rango de 0-50Hz.
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Par &metros: P303=4 P304=20P310= 0 P312=50
P306 |FOV minimo voltaje salida Valor inicial: 0
_ 0-FOV maximo voltaje _
Rango ajuste _ Unit 0.1
salida
P307 |FOV maximo voltaje salida Initial value : 10.0
_ FOV minimo voltaje _
Rango ajuste _ Unit 0.1
salida -10.0

El valor de P306 y P307 decide el rango de voltaje de salida del terminal FOV.

Salida de tensién minima P306 FOV esta relacionada con lafrecuencia de salida analégica més bajo. P307 FOV salida maxi ma
tensién, serelaciona con lafrecuenciade salida analégica mas alta. Puede conectar voltimetros de diversos rangos para lamedicion
mediante el parametro P306y P307.

Por ejemplo, utilice un medidor de frecuencia con tensién de entrada de 0-5Vy rango de medicion de 0-50Hz para monitorear la
frecuenciade salida del inversor

v
P30T
5y
P306
" I._
Vo S0Hz >
P10 P312

Hay que configurarlos como la siguiente: P306-P 307 = 5.



P308 FOC minima corriente salida Valor inicial : O
Rango 0-FOC maxima ,
Unit 0.1
ajuste corriente salida
P309 FOC maxima corriente salida Valor inicial
20.0
Rango FOC minima corriente ,
_ ) Unit 0.1
ajuste salida-20.0

P308 y P309 deciden el rango de corriente de salida del terminal de FOC. P308y P309 caresponden a la frecuencia méas bajade
salidaanalégica y la frecuencia de salida analégica mas alta, respectivamente. Consulte las explicaciones de P306 y P307 para los
parametros perti nentes.

P310 [Frecuencia analogical baja Valor inicial: 0.00
Rango ajuste |0.0-600.00 Unit 0.01
P311 Direccion bajo analogico Valor inicial: 0
Rango ajuste |0-1 Unit 1
Explicacion 0: D?recc?c::n positiﬁ.jra
1: Direccién negativa
P312 [Frecuencia analogical alta Valor inicial: 50
Rango ajuste |0.00-600.00 Unit 0.01
P313 [Direccion alta analogico Valor inicial: 0
Rango ajuste | 0-1 Unit 1

) 0: Direccion positiva
Explanation _ B _
1: Direccidon negative

P314 |Analogicas opciones inversas Valor inicial: 0

Rango ajuste | 0-1 Unit 1

0: No permite tension de polaridad
Explicacion |negativa

1: Permite tension de polaridad negativa

El grupo de pardmetros de P310-P314 decide el estado de funcionamiento de la analégica, incluyendo la frecuencia y la dir eccion de
salida. D e acuerdo con las necesidades reales de los usuarios, pueden for mar diferentes curvas de control.

P310 Frecuencia de bajo anal &yico

Frecuencia de analégico inferior decide la frecuencia de salida de la entrada anal6gica mas baja, corres pondiente alaentrada minima
devoltaje (cariente).



P311 Direccion de bajo anal dgico
Ladireccién de analégico menor decide el estado de fund onamiento a baja frecuencia, ya sea hacia adelante o hacia atras. P312
Frecuencia de altaanalégico

El val or analégico determina la frecuencia de salida mas alta y se comresponde con el maxmo de la entrada de voltaje (corriente).

P313 Direccién de analégico alto
El val or analégico direccion determina s el estado de ejecucionde lafrecuenciasi es directa o inversa.

P314 Sel eccion de entrada anal 6gica inversa.
La seleccion de analégicadetermina el estado de tension de polarizacion neg ativa analégica en la marc har, satisfacer la curva
necesariaparael cliente puede estar dado por el uso de este parametro.

Ejemplo 1: Subiendo enla computadora la sefial de salida

2-10V en el inversor para controlar 50 HZ en marcha inversa y 50HZ mar cha hacia adelante.

ol

P312
S0Hz f===========r = e re e e e ——————
0 .
P
P30
S0 [TTTTTT

Introduccién: P300=2 FIV minimo voltaje entrada: 2V (sefiales por debajo de 2V no sonvalidas);
=10 FIV maximo wltaje de entrada: 10V (Sefiales de mas de 10V se trabaja a 10V);

P310=50 Analégica gama de frecuencia baja: 50Hz;

P311=1 Analdgicadireccién: 1 (marcha atr &s);

P312=50 Analégica fr ecuencia superior: 50Hz;

P313=0 Analdgica direccidn frecuencia: 0 (Adelante);

P314=1 Analdgico seleccion inversa: 1 (tensién de polarizacién negativa puede ser invertir).

Atenci6n: En diversas curvas, instrucciones de conmutacién de avancey retroceso siguen siendo eficaces, cuando avancey retroceso
se conmutan, la curva seinvierte, y el diagrama de lacu va es lasiguiente.

S0OH=

SOH=

Ejemplo 2, Subir en la computador la salida 4-20mA, la ejecud 6n de cont oles de fecuencia del inversor de salidaes de 100 Hz- 0 Hz.



P10
100Hz

P312

- Signal

e s -

0 +i

Par ameter : P33=4 FIC minima corriente s alida

303) 200 P304)

P304=20 FIC maxima corriente salida

P310=100.00 analégica de frecuencia gama baja

P311=0 analégica direccién (adelante)

P312=0analégica de frecuencia gama alta

P314=0analégica de frecuencia de gama alta (adelante)

Curva invertida es pecial puede estar constituida por el uso de P310-P314.

Introduccién: Launa entrada de sefial por debajo de 4 mA es considerado como sefial invélida por el inversor.



P315 Multifuncion terminal entrada—FWD  Valor por
terminal defecto 6
P316 Multifuncién terminal entrada—REY  Valor por
terminal defecto 7
P317 Multifuncién terminal entrada—S1 Valor por
terminal defecto 1
P318 Multifuncion terminal entrada—S2 Valor por
terminal defecto 18
P319 Multifuncion terminal entrada—S3 Valor por
terminal defecto 15
P320 Multifuncion terminal entrada—S4 Valor por
terminal defecto 16
P321 Multifuncion terminal entrada—S5 Valor por
terminal defecto 8
pP322 Multifuncién terminal entrada—S6 Valor por
terminal defecto 9
Rango 0-32 Unit: 1
0: Invalidado
1: Jog
2. Jog adelante
3: Jog atras
4. Adelante/atras
5. Marcha
6:Adelante
7: Atras
8: Parada

9: Multi-velocidad seleccion 1
10: Multi-velocidad seleccion 2
11: Multi-velocidad seleccién 3

Seftings | 12: Multi-velocidad seleccion 4

17: Parada por inercia
18: Reset fallo

19: PID habilita funcién
20: PLC habilida funcién
21: Timer 1 arranque up
22: Timer 2 arranque up

24: Reset contador

13: Aceleracidon/ deceleracion seleccion 1
14: Aceleracidn/ deceleracion seleccion 2
15: Incremento frecuencia sefial Up

16: Decremento frecuencia senal Down

23: Entrada de pulso contador




0: Invalidado
Establecer como ter minal vacio, sin funcién

1: Jog Establecer como JOG (marchalenta), que se utiliza por lo general en el inicio de lamarcha, marchalenta comin es operado por
5 Hz,

2: Jog Forward Establecer como JOG adelante.
3: Jog inversa Establ ecer como JOG inversa.
4: Adel ante/ inverso

Establecer como conmutaci 6n de avancelr etroces o cuando esta habilitado en funcionamiento inverso.

B )
o w—
E o c— Motos

\
;

Par ametros: P102=1, P315=6, P316=4

Estado terminal Condiciones marcha

FWD

REV

ON OFF Adelante
ON ON Atras
OFF OFF Parada

5. Marcha

Establecer la marcha por terminales.

6: Adel ante

Cuando esta activo el motor trabaja adelante .

7: Inverso

Cuando esta active el termina, marchainversa.

8: Parada

Cuando el terminal esta active, motor mar cha inversa.

9: Multi-vel ocidad 1

10: Multi- vel ocidad 2

11: Multi- velocidad 3

12: Multi- vel ocidad 4

15-La velocidad puede ser seleccionada por los terminales multi-vel ocidad 1,2,3 y 4 como muestra la siguiente tabla:




Multi-funcion velocidad Estado y explicacion
Multi-v | Multi-velo [Multi-velo | Multi-vel
elocida |cidad 2 |[cidad 3 |ocidad 4
d 1
Frecuencia primaria,
Frecuencia primaria es
? ? 0 o determinada por P100 o
potenciometro
1 0 0 0 Multi-velociad 1 (P503)
0 1 0 0 Multi- velociad 2 (P504)
0 0 1 0 Multi- velociad 3(P505)
0 0 0 1 Multi- velociad 4 (P506)
1 1 0 0 Multi- velociad 5 (P507)
1 0 1 0 Multi-velocidad 6 (P508)
1 0 0 1 Multi- velociad 7(P509)
0 1 1 0 Multi- velociad 8 (P510)
0 1 0 1 Multi- velociad 9 (P511)
0 0 1 1 Multi- velociad 10 (P512)
1 1 1 0 Multi- velociad 11 (P513)
1 1 0 1 Multi- velociad 12 (P514)
1 0 1 1 Multi- velociad 13 (P515)
0 1 1 1 Multi- velociad 14 (P516)
1 1 1 1 Multi- velociad 15 (P517)

Observaciones:

0: Terminal invalido 1: invalido ter minal es
13: Acel eracion / deceleracion seleccion 1
14: Acel eracion / deceleracion seleccion 2

4 tipos de tiempos de aceleracion / decelerad én pueden ser seleccionados por los ter minal de seleccién aceleracion / deceleracén 1y
2.



Terminales Multi-funcién Aceleracion /

Aceleracién/ Aceleracién/ deceleracion

deceleracion deceleracion estado y resultado

seleccion 1 seleccion 2
Aceleracion/
deceleracionn

0 0 |
tempo 1 (P107,
P108)
Aceleracion/

; 0 deceleracionn
tiempo 2 (P401,
P402)
Aceleracion/

0 1 deceleracionn
tiempo 3 (P403,
P404)

1 1 Aceleracion/

deceleracionn
tiempo 4 (P405,
P406)

15. Aumentar frecuencia (sefial de UP)

Cuando este terminal es vélido, la frecuenciaaumentaa una velocidad constante, hasta la frecuenciamas alta.

16. Disminuir la frecuencia (sefial de Down)

Cuando este terminal es vélido, la frecuencia disminuye a una vel ocidad constante, hasta que la frecuencia més baja.

Atenci 6n: El convertidor no memorizar el ajuste de la  ecuencia cambiado por "UP"y la sefial de "'DOWN". Cuando fallala energia se
reinicia de nuevo, el inversor ain memorizael valor ajustado en P100

17: Paradaporinerda
Cuando este terminal es valido, inversor marcha en vacié detener.

18. Reset fallos. Restablecer el inversor cuando se produce una alarma, esta funcion de ter minal es igual a la de latecla RESET del
teclado.
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19. PID Activacién funcién
Cuando este contacto se cierra, la funcion PID esta habilitada. Cuando P601 se configuracomo 2, PID es valido cuando el contacto
estadesconectado.

20. PLC funcidn habilitar
Cuando este contacto se cierra, la funcién PLC se pone en marcha, y la correspondiente funcion PLC abre.

21.Tiempo 1 empieza lamarcha

22. Tiempo 2 empiezalamarcha
Cuando este contacto se cierra, el temporizador se pone en marchay comienzaa cronometrar, cuando el temporizador alcanza el valor
ajustado, correspondiente salida multi funcional contactando accién

23. Contador pulsos entrada
Este terminal puede aceptar sefiales de impulsode no mas de 250 Hz.

24..Reset contador
Los val ores contados pueden restablecer y limpiados a través de este ter minal .

.

1

ccntoepuise d L0 OO0 Cbeseo-[]0] O] comsstcont

y 1

onting reached T

Counter resat |_|

25.PLC borrar memoria en el proceso de marchadel PLC In the running process of PLC program, debido a falla o parada, el inversor
regist ar & el estado de forma automética. Después de eliminar el fallo y el inversor se conecte nuevamente seguiréd funcionando de
acuerdo con el programa. Si la eliminacion es vélida el programa puede ser restablecidoy el inversor trabaja desde el principio.



Programmed operation

/_/_\ = Time

PLC controlled

]
operation '
L]
Runming signal | I l I
PLC memory cleared I_I

26. Funcién devanado permitida. Cuando esta sefial es vélida, lafuncién bobinado esta habilitada.

F requency

Set frequency

» Time

Runmmyg command _!

Winading started I_l

Winding completed

e SRR, R

Introduccién:

Winding se activa funcion y comienza;

®@Winding funcionamiento completo, lasalidadel inversor de acuerdo con la frecuencia con laque se completael devanado. Lasalida
del ter minal multifunci 6n la sefial completa del enrollado;

®lnversor parada, el restablecimiento complete de la sefial de bobinado.



P323 | Terminal salida MO1 Valor por
defecto 01

P324 | Terminal salida M02 Valor por
defecto 02

P325 | Terminal salida RA, RB, RC Valor por
defecto 03

Rango | 0-32 Unit | 1
- Invalidado

» Marcha

- Frecuencia alcanzada

- Fallo

- Velocidad cero

: Frecuencia 1 alcanzada

: Frecuencia 2 alcanzada

- Aceleracion

» Deceleracién

. Bajo voltaje

: Tiempo 1 alcanzado

: Tiempo 2 alcanzado

. Indicacion para finalizacion fase

. Indicacion fase completada

: PID limite superior

. PID limite inferior

. 4-20mA cable abierto

: Sobre carga

: Sobre torque

: Winding funcion completada

: Conteo alcanzado

: Conteo intermedio alcanzado

D=1 Pwhkh =0

"
-

Ajuste

WO OO WM =

0: Invalidado
Ajuste terminal invalidado, evitar |a operacion falsa.

1. En marcha
Inversor en funcionamiento, cuando da salida el variador, este contacto estaen ON.

2. Frecuencia alcanzada
Cuando la frecuencia llega al val or de ajuste, este contacto estaen ON

3. Fallo
Cuando el variador estaenfallo, el contacto esta en ON.

4. Cuando la velocidad de salida es menor que la frecuencia de puestaen marcha, este contacto esta en ON.
5. Frecuencia 1 alcanz ado
6. Frecuencia 2 alcanz ado

Cuando la frecuencia llega al val or de aj uste, este contacto estaen ON.
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7: Acelerad 6n
Cuando el inversor esta en el estado de acel eracion, estaen ON este contacto.

8: Decelerando
Cuando el inversor esta decelerando, este contacto estaen ON.

Frequency

A

e Timnc

Running commancd _I

Accelerating | |
Decelerating m

9. Alarma bajo voltaje
Cuando el convertidor detecta que latensionenel bus DC es inferior al val or de ajuste, este contacto esta encendidoy da alarma. El
valor de ajuste alarma se puede cambiar a través del grupo de parametros avanzados de la aplicacion.

10: Tiempo 1 alcanzado
11: Tiempo 2 alcanzado
Cuandoinversor llega al valor establ ecido, este contacto estd en ON, cuando se elimina la sefial de arr anque del temporiz ador, este

contacto se restablece.

12: Indicacién de finalizacién etapa.
En el modo de operacion PLC, se active estasefial de salida cuando el inversor terminén una seccién del programa.



" Program setting: stop alter
three eycles of operation

Eunmng command

Stage completion indicating I 3

il

Process con I.III'I.|'lIl'.'| 10
indicating

13. Indicacién de proceso finalizado
En el modo de operacion PLC, se active estasalida cuando el inversor a terminado todo el programa.

14. PID limite superior
Cuando la cantidad de realimentacion PID supera el val or de ajuste de limite superior, este contacto estaen ON.

15: PID limite inferior
Cuando la cantidad de realimentacién PID es menor que el valor de ajuste, este contacto estaen ON.

16: 4-20mA cable abierto
Cuando se desconectala sefial de entrada FIC, este contacto esta en ON y da alarmas.

17: D eteccion sobre carga
Cuando el inversor detecta sobr e carga en el motor, este contacto esta en ON.

18: D eteccidn sobre torque
Cuando el inversor detecta sobr e torque, este contacto estaen ON.

26: Winding funcién completada
27: Ajuste del contador alcanzado
Cuando inversor implementa contador externo, y cuando el val or de conteo llega al valor establecido en (P425), este contacto esta en

ON.

28: Conteo medio alcanz ado
Cuando el contador del inversa, alcanzael valor de ajuste (P426), este contacto esta en ON.



P326 Terminal salida FOV Valor defecto O
Rango ajsute 0-7 Unit 1
P327 Terminal salida FOC Valor defecto 1

0: Frecuencia salida

1: Corriente salida
Ajuste o
2: Voltaje directa

3: Voltaje alterno

P326 terminal de salida FOV
FOV terminal de salida de tension 0-10V, se puede poner el rango de 0-10V através de P306 y P307, este val or puede corresponder a
la fecuencia de salida, corriente de salida, tension continua, tensién alternay asi sucesivamente.

P327 terminal salida FOC
FOC terminal de corriente 0-20mA , el rango de salida puede ser establecido por P308y P309, este valor puede corresponder a la

frecuenciade salida, corriente de salida, tensién continua, tension alterna y asi suc esivamente.

0: Frecuencia salida:
Corriente (wltaje) de salida se corresponde con la Min frecuencia de salida ~max. Frecuencia

1: Corriente salida

Corriente (woltaje) de salida se corresponde con 0~2xcorriente nominal del i nversor.
2:Voltaje directa

Corriente (wltaje) de salida se corresponde con 0~1000V.

3: Voltaj e alterna

Corriente (wltaje) salida se corresponde con 0~510V. Por ejemplo: seleccionar un medidor de frecuenciade 0~ 5V, supervsar la
frecuenciade salida, establecer el minimo. frecuenciade salidadel inversor como 0.00 Hz, lafrecuenciade salida maxi ma es de 80 Hz.
Entonces:

H2000 FA

LIy
LT
W_B:@ Medor - gomg |
L
-

i

I:" = FWD
nﬁ_\;[] ]—O-l".-

GND

] Y

Par ametro: P105=80.00 M ax. frecuencia
P106=0.00 Min. Frecuencia salida
P306=0.00 FOV minimo vol taje salida
P307=5.00 FOV méx mo voltaje salida

7-5 Grupo de aplicadones secundarias

P400 |Jog frecuencia ajuste Valor defecto
5.00

Rango 0.00—max. Frecuencia |Unit 0.01

Ajuste de frecuencia Jog se aplica generalmente a pruebas. Esta funcién sélo puede ser usada a través de terminal externo.

Cuando se utiliza lafuncién JOG, otr as instrucd 6n no son Validas. Cuando la sefial de JOG estéd abierto, desacelerar el inversor para



detener, JOG tiempo de aceleraci6n/ deceleraci6n es el cuarto pardmetro acel eracion/ deceler acion.

Nivel de prioridad de cont ol:

Jog—externo multi-vel ocidad—P LC operaci én media— PID media— onda triangula (funcién de desplazamiento) — devanado” medios
de ajuste de laconwersién de fr ecuencia.

P401 |Aceleracion tiempo 2 Valor por defecto
10.0

P402 |Deceleracion tiempo 2 Valor por defecto
10.0

P403 |Aceleracion tiempo 3 Valor por defecto
20.0

P404 |Deceleracion tiempo 3 Valor por defecto
20.0

P405 |Aceleracion tiempo 4 Valor por defecto
2.0

P406 |Deceleracion tiempo 4 Valor por defecto
2.0

Range 0-999.9s Unit 0.1

Los inversores de la serie RV2000 pueden establecer 4 tiempo de aceler acion / deceler acion. Para el funcionamiento normal, la
sel eccién por defecto es el tiempo de acelerad 6n / deceleracion 1. Para la operacion JOG, la seleccion predeterminada es tiempo de
aceleracion/ deceleracion 4.

P407 Ajuste valor del contador Valor por defecto
100
P408 Valor medio contador \alor por defecto

0
Range 0-999.9 unit 1

El inversor de la serie RV2000 disefia 2 grupos de contadores, sefial de impulso de menos de 250 Hz puede ser aceptados a tavés del
ter minal multifuncién, cuando el valor de conteo alcanza el valor de ajuste, el ter minal de salida multi-funci én c o espondiente estaen

ON, el terminal de entrada del contador si restablece lasefial a traves de contador, el contador se restablece y empieza a contar de
nuevo.

P409 |Torque de aceleracion nivel limitaciéon Valor por defecto
150
Rango 0-200 Unit |1

El parametr o P409 es el nivel limite de par durante | a acel eracién. Cuando la corriente de salida alcanza el valor de ajuste, el inversor
dejara de acelea, y cuando la corriente esta por debajo del val or ajustado, el inversor reanudaréla aceleracion.




Current

Accelerating torque
letation level

Chatput frequency

100% de lacariente es la corriente nominal del inversor, cuando P409 esta dispuesto a ser 0, acelerando limite de par no es \dlida, y
notiene lafuncién de protecd on.

P410 [|Nivel de limitacion de torque a Valor por defecto
velocidad constante 00
Rango 0-200 Unit 1

El parametro P409 es el nivel limite de par durante la velocidad constante. Cuando la corriente de salida alcanza el valor de aj uste, el
inversor reduce automaticamente la f ecuencia de salida con el fin de reducir lacarga. Cuando la corriente de salida cae, aumenta de
la f ecuencia de salida del inversor para el ajuste (actual 100% es la corriente nominal del inversor). Cuando P410 esta ajustado al
valor O, el par avelocidad constante nivel de limitacién no es valida y no puede proteger.

Current

P410 . ___

mem frequency

P411 Previene sobretension en la desaceleracion \alor

por defecto 1
Rango 0-1 Unit
Ajuste 0:Invalidado 1:Valido

0: invalidado
Durante ladesaceleracion, latensiéon del bus DC puede aumentar, cuando la selecd 6n de prevencion de sobrecargade tension no es
vélido, el inversor se puede dispar ar por sobre voltaje.

1: Vélido
Durante ladesaceleracion, cuando latension del bus DC alcanza el val or de ajuste, el inversor detendra el procedimiento de
desaceleracién. Cuando latension del bus DC regresaa valor permisit e, inversor reanudaré la desaceleracion.



Voltage SRR P
directrix
N DC voltage
Output frequency
. -
Shutdown |
command

P412 |Seleccién regulacion automatica de voltaje Valor defecto1
Rango 0-2 Unit 1
0: Invalidado 1: valido

2: No valido en desaceleracion

Ajuste

Si latension de entradano es establ e, latemperatura de la maq uinaria se incrementara, el aislamiento puede estar dafiado, y el par de
salida seréainestable.

0: No vélido
Seleccione regulacion automaética de voltaje para ser invdlida, s la salidade voltaje del inversor fluctda.

1: La regulacion automatica de wltaje es Valida.

Si lafuncién automética de regulad 6n de wltaje se selecciona, bajola condicion de que lafuente el éctrica de entrada es inestable, el
voltaje de salida del inversor es estable automaticamente.

2: No vélido cuando se desaceler acién:
Cuando se selecciona estafuncion, lafuncién de frenado del inversor se puede fortalecer.

P413 | Seleccion ahorro energia automatico Valor defecto 0.0
Rango 0-100 Unit 1
DC Voltaje de frenado

Valor por defecto:650V for S900-4T / 375V for S900-25
S900-4T series:
Rango 650V-800V S900-2S5 Unit 1
series: 360V-400V
P415 | Seleccion de Valor por defecto: 50
frenado

Rango 40-100 Unit 1

P413 Sel eccién ahorro energia automéatico
Durante el funcionamiento a vel ocidad c onstante si esta seleccionado el ahorro de energia automatico el mejor valor puede calcul arse
medi ante el estado de lacarga, conel findelograr el mejor ahorro de energia.

P414

Atenci6n: Si en marcha lacarga cambia con frecuencia o casi a plena carg a, esta funcién no es adec uada.
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P414 y P415 sélo son Utiles para convertidores con unidades de frenado incorporadas, y no son validos para convertidores con
unidades de frenado externas. Los dos parametros ajustan el nivel de tension de frenado de DC interna y larelacion de frenado del
inversa.

P414 Tension de frenado DC

Cuando la tension DC del conver fidor es mayor que el valor conjunto de P414, lafunciénde unidad de frenado estaen ON. La energia
se libera através de la resistencia de frenado, a continuacién, cuando el voltaje de DC cae de nuevo a unval or determinado se detiene
la unidad de frenado incorporada.

A Dc high pressure
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P414
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DC high voltage :
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Si P414 es demasiado alto, el voltaje de DC demasiado alto puede causar el disparo de la proteccién del inversa.
Si P414 es demasiado bajo, laresistencia de frenado tal vez se caliente demasiado.
P415 Seleccion frenado

Este parametr o deter mina el trabajo de la resistencia de frenado. Debe ser superior alas necesidades de alta potencia de laresistencia
de frenado.

P416 |Reiniciar después de fallo energia instantaneo
Valor por defecto O

Rango 0-1 Unit 1

0: No valido:No reiniciar después de fallo

instantaneo de la energia

1: vélido: Rastreo de la frecuencia en la

puesta en marcha.

Ajuste




Inversor resete el comando que se ejecuta después del apagon. Una vez recuperado la energia, el inversor no se iniciara
automaticamente.

1: Per mitir frecuencia de rastreo
Cuando la energiaregresa un breve periodo de tiempo, el inversor mantiene el comando en gjecucién. Cuando laenergia se recuper a
enel tiempo, el variador rastrea del motor y reanuda la produccion.

Atencion: Si esta habilitada el reiniciar por fallode la energiainstantanea, el inversor puede ar ancar el motor automaticamente. Por
favor cuiden de laseguridad cuando utilicen esta funcién.

RV 2000
Power . TR L
supply - & v Muoor
o—8 | LT
=4 FWD
b GND) ' |

Ejempl o:

Utilice K1 (FWD), para controla el funcionamiento del inversor.

Si K1 esta cerrado trabaja el convertidor de frecuencia, cuando se abre K1, el inversor se detiene. Cuando se desconecta la
alimentaciony K1 permanece cerrado, si regresa el inversor comienza a trabajar de repente y puede ser muy peligroso. Por favor, use
otr os métodos de control, como el método de conexionde tres hilos.

P417 |Tiempo permisible de la alimentacion  Valor por defecto
apagada 5.0

Rango 0-10.0 unit 0.1

P417 establece el tiempo permitido de fallo de alimentaci én, si el tiempo de fallo de alimentacién supera el valor ajustado, el reinicio de
falla de energiano es valido.

P418 Flanco reiniciar nivel de limite de Valor por defecto 150
corriente

Rango 0-200 Unit 1

Cuando inversor implementa el re-arranque de marcha, el inversor rastrea hacia abajo desde lafrecuenciade ajuste por la vel ocidad
mas alta, la corriente de salida del inversor aumenta relativamente rapido y puede superar el ajuste de launidad de proteccién del
inversa, en este momento, el inversor dejade rastreo, y lacoriente de salidadel inversa cae de nuewo a un valor comdn, inversor
continla el rastreo, unval or de ajuste del 100% de este par ametro es la corriente nominal del inversa. El valor de la proteccién cuando
se hace blisqueda se puede establecer a través de P418.
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P419

Flanco tiempo de reinicio Valor defecto 5

Rango

0-10 Unit

Cuando el convertidor tiene habilitado el re-arranque, el inversor rastrea la velocidad del motor en un tiempo inferior al de ajuste. Si no
se completaen el tiempo de ajuste el inversor se protege. En el ejemplo anterior, cuando el valor t> P419 valor de ajuste, el inversor

se protege.
P420 |Tiempo restaurar fallo Valor por
defecto 0
Rango 0-5 Unit |1
P421 Retardo rearranque después de fallo Valor defecto 2

Rango

0-100 Unit |1

Después de alar ma (por ejemplo, corriente, sobre voltaje y asi sucesivamente), el inversor se reinicia automaticamente (cuando es
vélido segln lo establecido por P420), después del periodo de tiempo establ ecido por P421, el inversor se pone en marcha de acuerdo

con el estableci miento mediante la puesta en marcha (P 200).

Después de la puesta en mar cha, si no hay ning una alar ma en 60 segundos, se restablece automéaticamente el inversor P424. Sila
alar ma welve a ocurrir en 60 segundos, el inversor registra el nimero de alar mas y cuando el alcanza el valor establecido de P420, el

variador detiene su salida.

Atenci6n: Si P420 =0reinicio después de un fallono es valido Cuando lafuncién de reinicio de fallos es vélida, el motor puede arrancar

derepente, asi que cuando se utiliza esta funcién, por favor, preste atencion a laseg uidad.

P422

Accidn de sobretorque \Valor por

defecto 0

Rango

0-3 Unit 1

Ajuste

0: El variador inicia la deteccion de mas de
torque solo en velocidad constante, el
inversor sigue funcionando con mas torque
1: Elinversor inicia la deteccion de mas par
solo en velocidad constante, parada inversor
durante mas torque

2: Elinversor siempre detectar mas torque
en el motor, el inversor sigue funcionando
durante mas de torque

3: El inversor siempre detectar mas torque
en el motor, parada del inversor cuando hay
mas de torque

P423

Nivel deteccion sobre torque Defecto 0

Rango

0-200% Minimo 1

P424

Tiempo deteccion sobre torque Defecto 0

Rango

0-200s Minimo 1

Cuando la corriente de salida del inversor supera el valor de ajuste de P423, inversor inicia el calculo del tiempotorque. Cuando la
duracién sea superior a lamitad del valor de ajuste de P424, salida del convertidor da sefial de pre-alarma. Inversor continta dando

salida hasta el momento de torque excede el ajuste P424, lueg oinversor activa la protecciény da sefial de alarma de salida.




Si P423 =0, la proteccion de deteccion mas par del motor no es vélida, y el 100% es corriente nominal del inversor.

A

P423

Torque curve

2 |
1
alarm I .
Running state

Overtorque

P425 [Llegar frecuencia 1 Valor defecto
100
Rango 0-Max. frecuencia Unit |0.1
P426 [Llegar frecuencia 2 Valor defecto 5.0
Rango 0- Max. frecuencia Unit 0.1

La serie RV2000 establece dos grupos de frecuencias, cuando la frecuencia de salida llega el val or de ajuste de P425 y P426, el
terminal correspondiente de salida mult-funcion se activa.

El ancho de la histéresis de frecuenciaalcanzada, es fijado por P430.

Reached Ry i P U i -
sctiing

L CE T T

Mulufunctional
ot

T

P427 No. 1 temporizador Por defecto 0
Rango 0.0-10.0s Unit |0.1

P428 No. 2 temporizador Por defecto O
Rango 0-100s Unit |1

La Serie RV2000 tienen dos temporizadores, cuando el tiempo de los temporizadores alcanza el val or de ajuste ( establ ecido por P427
y P428), el terminal multifuncién corres pondiente se activa.

Elincio del temporizador es controlado por el terminal de entrada multifuncion externo. Algunos sencill o programa se puede hacer
mediante el uso de estos dos temporizadores .



P429 Tiempo limite de torque a velocidad Valor por defecto
constante 0.50
Rango 0-999.9s unit 0.1

P430 A_ncr]q gie frecuencia en el bucle de  Valor defecto
histerisis 0.50
Rango 0.00-2.00 unit 0.01

Estos parametr os alcanzan el ancho de frecuencia, paramas detalles consulte los parametros P425-P426.

P431 Saltos de frecuencia 1
Valor por defecto 0
Rango 0.00-limite frecuencia unit 0.01
superior
P432 Saltos de frecuencia 2
Default value 0
Rango 0.00-limite frecuencia unit 0.01
superior
P433 Ancho del ciclo de histéeresis de los Default value
saltos de frecuencia 0.50
Rango 0.00-2.00 unit 0.01

Silaresonancia de la maq uina ocurrié a una frecuencia determinada, podemos utilizar la funcion de salto de frecuencia para saltar el
punto de resonancia. El RV2000 tiene 2 frecuencias de salto, el parametro P431y P432. El ancho de frecuencia del bucle de histéress
puede ajustarse a través de P433 como a conti huaci on:

7-6 Operacdién especia (PLC Control)

4

P431]
P432

P500

PLC modo memoria Valor inicial: 0

Rango

0-1

Unit 1

Content:

0: No recordar 1: Recordarr




0: Norecordar

En el proceso de funcionamiento del programadel PLC, P500 elegirdnorecordar. Cuando la maq uinaria se detiene debido a fallos o
por otras razones, el inver sor no recor daré el estado antes de la interrupcién. Después de reiniciar, la marcha comienza desde el

estadoinicial.

1: Recor dar

En el funcionamiento del programade PLC, P500 seleccionara para recorda. Cuando se detiene debido a fallos o por otras razones, el
inversor se acordara de estado antes de detenerse. Después del reinicio, el inversor seguira operando de acuerdo al programa.

Atencion: La energiano se puede cortar. Corte laalimentaciony encienda, el inversor no recordar & el estado antes del corte de enegia.

Después de reiniciar, el inversor se ejecutara de acuerdo al estado inicial del programa.

P501 PLC modo
inicio

Valor inicial: 0

Rango 0-1

Unit 1

Conten:

0: No valido (PLC no puede iniciar)

1: Valido (PLC comienzo)

P501 deter mina el modoinicio del PLC del inversor.
P501 = 0, significa PLC no es valido. El inversor es operado por el modo comun.

CuandoP501 =1, PLC, se iniciara. Selecciones el pragrama PLC del i nversor a ejec utar.

En bajo nivel de estado de inido del PLC, cuando hay varios 6rdenes y programas en ejecucion, el inversor elegira el de mas alto nivel

parafuncionar de acuerdo con el nivel de prioridad

Nivel precedencia Nivel prioridad

Articulpo

1

Jog

Alta— baja 2

Externo
multivelocidad

Interno multivelocidad

PID

Alta— baja 5

Onda triangular

Devanado

Modo ajuste inversor




P302

PLC modo ejecucion

Valor inicial: 0

Rango 0-4

Unit

1

semana

Conten:

pausa PLC

trabajo una semana

2: PLC Ciclo de marcha

0: PLC Para despueés de trabajo de una

1: PLC modo pausa, parar después de

3: Ciclo de funcionamiento del modo de

4: Después de trabajar durante una
semana, el PLC continua funcionando
hasta fin de frecuencia de trabajo

El modo de funcionamiento PLC deter mina el estado de funcionamiento de varias velocidades internas, ya sea ejecutando un drculo o
ciclos de marcha. P502 sélo es vélido cuando el PLC se inida.

El modo de pausa PLC significa que al completar cada velocidad en el proceso de ejecucion de varias velocidades internas, la
velocidad serd, parar y acelerar a la siguiente velocidad. La ilustracion es de la siguiente maner a:

Frequency

A

Los usuarios pueden seleccionar el modo de funcionamiento de acuerdo a las condiciones r eales.

3 [ime



P503 |Multi-velocidad 1 Valor inicial:10.0

P504 Multi-velocidad 2 Valor inicial:15.0

P505 Multi-velocidad 3 Valor inicial:20.0

P506 Multi-velocidad 4 Valor inicial:25.0

P507 |Multi-velocidad 5 Valor inicial:30.0

P508 |Multi-velocidad & Valor inicial: 35.0

P509 |Multi-velocidad 7 Valor inicial: 40.0

P510 |Multi-velocidad 8 Valor inicial: 45.0

P511 Multi-velocidad 9 Valor inicial: 50.0

P512 |Multi-velocidad Valor inicial: 10.0
1C

P513 |Multi-velocidad 11 Valor inicial: 10.0

P514 |Multi-velocidad 12 Valor inicial: 10.0

P515 [Multi-velocidad 13 Valor inicial: 10.0

P516 |[Multi-velocidad 14 Valor inicial: 10.0

P517 |Multi-velocidad 15 Valor inicial: 10.0

Rango ajuste 0.00 Max. Unit 0
Frecuencia

0

1

P503 — P517 son un conjunto de 15 velocidad de la frecuencia nominal enla marcha. En cuanto a larelacién de varias velocidades y
terminal exter no consulte lainstruccion nominal de los terminales multifunciones 1,2, 3, 4.



P518 |PLC tiempo operacion 1

Valor inicial: 100

P519 |PLC tiempo operacion 2

Valor inicial: 100

P520 |PLC tiempo operacion 3

Valor inicial: 100

P521 PLC tiempo operacion 4

Valor inicial: 100

P522 |PLC tiempo operacion

Valor inicial: 100

P523 |PLC tiempo operacion 6

Valor inicial: 0

P524 |PLC tiempo operacion 7 Valor inicial: 0
P525 |PLC tiempo operacion 8 Valor inicial: 0
P526 PLC tiempo operacion 9 Valor inicial: 0
P527 |PLC tiempo operacion 10 Valor inicial: 0
P528 |PLC tiempo operacion 11 Valor inicial: 0

P529 |PLC tiempo operacion 12

Valor inicial: 0

P530 |PLC tiempo operacion 13

Valor inicial: 0

P531 PLC tiempo operacion 14

Valor inicial: O

P532 |PLC tiempo operacion 15

Valor inicial: 0

Rango ajuste [0-999.9s Unit

1

El tiempo de operaciéndel PLC laduracién del control interno a variable nominal de funcionamiento paracada segment y la duracion

del funcionamiento para cada seg mento se caresponde consu tipo.

P533 |PLC tiempo operacion 15

Valor inicial: O

Rango ajuste |0-9999

Unit 1

P533 ajuste de ladireccion de marchade cada segmento M étodo de ajuste de sentido de la mar cha:

Laforma de crear sentido de la marcha: mediante sistema binario de 16 bits, y luego trasladar a valor del sistema decimal; cada
pedacito decide el sentido de marcha correspondiente: O se gjecuta haciaadelantey 1 esta fundonando al revés, este parametro solo
es valido cuando el PLC esta encendido. Por ejemplo: hay dncoregimenes de segmentos, se requiere el funcionamiento del circuitos

como sigue:

ltems Salida Direccion de Duraciodn

frecuencia marcha marcha

. El

;Len?ilr".eaﬁilaa potenciometro |Adelante

es ajustable
Segmento 1 20.0 Inverso 20
Segmento 2 |60.0 Adelante 25
Segmento 3 |40.0 Inverso 30
Segmento 4 |15.0 Adelante 20

Dos botones, uno es para lamarcha, el otro es para parada; la frecuencia principal requiere potencié metro ajustable.
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2 Parametros de ajuste.
PLC ajuste de ladireccion de operacién: (P533 ajuste)

Tasa Tasa Tasa Tasa Frecuen

de de de de cia

segme segme segme segme dominan

nto nto nto nto te

1 2 3 4

4 3 2 1 0 —posicion
(bit)

0 1 0 1 0 —direccio
n
marcha<0
es
adelante,
1es
inversa

O0x24 1X 0x22 1x21 0x20 —4

23 Transferen
ciaa
decimal

El nimero de sistema binario 01010 se transfiere al sistema decimal

ndmero:; 1x21+1x23+8=10
Definir: P533=10




El parametro defina a:

P101=3 (Teclado modo de ajuste del potencié metro:

la fecuencia de ajuste es controlada por el potenciometro)
P102=2 (Opcién de ajuste de marcha: entrada mul tifunci 6n)
P105=60 (La m&xima frecuencia es 60HZ)

P107=10 P108=10 (tiempo aceleracién/deceler acién 10S)
P314=6 (S1 marcha adelante)

P318=8(S2 fin dejando)

P319=20 S3 externo PLC empezando macha

P500=1 PLC memoria de programaci 6n

P501=1PLC esta ON

P502=0PLC operacionde un circuloy luego dejar
P503=1 Seg mento 1 valor 20Hz

P504=60 Segmento 1 valor 60Hz

P505=40 Segmento 1 valor 40Hz

P506=15 Segmento 1 valor 15Hz

P518=10 Segmento 1 valor duraciénde marcha 10s
P519=20 Segmento 1 valor duraci6nde marcha20s
P520=25 Segmento 1 valor duraciénde marcha 25s
P521=30 Segmento 1 valor duraciénde marcha 30s

Shutdowmn
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Instrucciones de accién:
@ Presione K1 parainiciar el inversor y el potenciometro parafijar lafrecuenciade salida.
®@Presione K3, PLC ha de iniciarse, y desde el programa segmento 1 PLC se gjecuta en circulo sncesa.

(®Siseejecutael programa, presione K3, 0 si hay unfalloy el inversor esta dejando, cuando se soludona el fallo, presione K1 y el
inversor se ejecuta hacia adelante como el programa

@SiP500es1yel pragrama no es memoria, por loque lamarchase iniciara desde el mismo comienzo.
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7-7 Operadién especia (PID control)

El inversor se puede utilizar para ejercer el control del proceso, por ejempl o flujo, volumen de aire o de presion.
El terminal FIV / FIC de sefial de entrada o el ajuste de parametros se utiliza como punto de referenciay el terminal de sefial de

entrada FIV/ FIC también puede ser utilizado como el valor de realimentacidén par a constituir un sistemade control PID con

retroalimentacion.

P600 PID modo arranque  Valor inicial:0
Rango 0-1 unit 1
ajuste

Conten. | 0:PID inhabilitar
1:PID inicio
2:PID inicio por terminal externo

0: PID inhabilitar
PID no se puede utilizar.

1: PID comienzo

PID esta trabajando sin tener en cuentala entrada de sefial exter na, y mantiene siendo valido sin entr ada externa.

2. PID seponeenmarchacon la condicién; PID comenzara cuando la entrada exter na esta en ON.

P601 PID seleccion modo operacion Valor inicial:0
Rango 0-1 unit 1
ajuste

Conten. 0:modo realimentacion negativa
1:modo realimentacion positiva

0:modo realimentacién negativa
Si el valor realimentacion(P603) >valor ajuste ( P602 ) , el inversor disminuye lafrecuenciade salida

Si el valor realimentacion(P603) < valor ajuste ( P602 ) , el inversor aumenta lafrecuenciade salida

1:modo realimentacion positiva

Si el valor realimentacion(P603) > valor ajuste ( P602 ) , el inversor aumenta la frecuencia salida.



Si el valor realimentacién(P 603) < valor ajuste ( P602 ) , el inversor disminuye lafrecuenciade salida.

P602 PID punto ajuste set point valor inicial:0
Rango 0-2 unit 1
ajuste
conten 0:modo figura

1:FIV
2:FIC

0: Seleccione el modo figura parael punto de referencia( P604) Ajuste el val or ajustando (P604) desde la unidad del panel de

funcionamiento o un parametro.

1.FIV
El terminal de entrada FIV es el punto de referencia(0-10DCV)

2.FIC.
El terminal de entrada FIC es el punto de referencia (0-20mA)

P&03 PID seleccion valor realimentacion valor

inicial:0
Rango 0-3 Unit 1
ajuste
Conten. O:FIV
1:FIC
2:FIV-FIC

3:FIC-FIV
Nota : P603 parametroajuste : selecdonar el canal de realimentacién PID.

O:FIV
Entrada de la sefial del detector (sefial del val or medido (0-10DCV))

1.FIC
Entrada de |a sefial del detector (sefial del val or medido (0-20mA))

2:FIV-FIC
Entrada de | a sefial del detector (sefial del val or medido)

3:FIC-FIV
Entrada de | a sefial del detector (sefial del val or medido)

5 )

P804 PID figura seleccion valor objetivo inicial valor:0

Rango 0.0-100% Unit 0.01
ajuste
conten Seleccione FIV como valor de

realimentacion

Ajuste del 100% se corresponde a analdgico de tension 10V de entrada.

Control de bucle cerrado PID se utiliza ampliamente par a controlar el proceso tales como lapresiény latemperatura. La sefial de
realimentacion se da desde el transmisor de temperatura o transmisor de presion. En el control de control PID, el canal de entr ada de
la sefial de realimentacion es de sefial anal égica (4-20 mA 00-10V) .Haydos canales disponibles para el ajuste. Diagrama de bloques
del control PID:

Método de regulacion general para el control PID
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(1) seleccionar sensor / transmisor correctamente, para lo cual la sefial estandar de 4-20 mA 00-10V se selecciona como la
especificad 6n de salida.

(2) puntode ajuste y de accién del conjunto PID correcto.
(3) Aumentar la constante proporcional (P), enel caso de que lasalidanooscile.
(4) Disminuir el tiempo de integracion (Ti), en casode que lasalidano oscilante.

(5) Aumentar el tiempo derivativo (Td), en el caso que la salida no oscile.

1.Reajuste la salida por
exceso del valor
deceado

Targd a:disminuir el tiempo
Al derivativo(D value)
adpustment b:aumentar el tiempo
integrar(l value)

Ot Before
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A wra oscilaciones.
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.~ \ | derivativo(D value) o
Ak ajustara O

adyustmerdt b:disminuier el valor de
la banda proporcional(P)
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P605 PID valor alarma limite superior valor inicial:100
Rango 0.0-100% Unit 0.1
ajuste

Establesca el valor limite superior. Si el val or de realimentaci 6n excede el ajuste, se genera una sefial de alarma. La entr ada maxima
(20 mA /10V) del valor medido (ter minal FIV FIC) es equivalente a 100%.

I5505 PID valor alarma limite inferior  valor inicial: O
Rango 0.0-100% Unit 0.1
ajuste

Set the lower limit val ue. If the feedback val ue falls belowthe setting range,the alarm signal is output.T he max mum input(20mA/10V) of
the measured val ue(ter minal FIV FIC)is equivalent to 100%.

P607 PID proporcional  valorinicial: 100%
Rango 0.0-200% Unit 0.1
ajuste

If the proportional band is narrow(par ameter setting is small),the mani pulated varies greatly with a slight change of the measured
value.Hence, as the proportional band narrows,the res ponse s ensiti\ity(g ain)improves but the stability deteriorates,e.g.hunting occurs.

P&08 PIDﬁempo ir;tegral valor inicial: 0.3s
Rango 0.0-200% Unit 0.1
ajuste

For deviation step input,time(Ti) required for only the integ d(l) action to provide the same manipul ated variable as that for the
proportional(P) action.As the integral time decreases, the set pointis reached earlier but hunting occus mor e easily

P609 | PID tiempo derivativo ) valor inicial: 0
Rango 0.0-20.0 Unit 0.01
ajuste

Parala entrada de la lampara de desviacion, el tiempo (Td) req uerido para proporcionar solamente la variable manipulada para la
accién propordonal(P). Como el tiempo difer encial aumenta, se hace mayor respuestaa un cambio de desviacion.



P610 PID Iongitl:Jde paéo-accién valor inicial:
0.10

Rango 0.0-1.00Hz Unit 0.01
ajuste

PID actiauna vez cada 10 ms. El incremento de frecuencia sera resuelto (AFHz) cada vez. Mientras el incremento de frecuencia es
mayor que el valor de P610, maximo de incremento de frecuencia, P610 funciona.

P611 PID frecuencia de espera valor inicial: 0.00
Rango ajuste | 0.0-120.00Hz | Unit | 0.01
P612 PID duracion de espera valor inicial:10.0

Rango ajuste | 0.0-200.0 | Unit | 0.1
P613 PID valor despertador valor inicial: 0. 0%
Rango ajuste 0.0-100%

P611 PID frecuenciaespera.

P611 debe alcanz ar lafrecuencia minima de espera en el PID.
Cuando la frecuencia es menor que el val or de la durad 6n

P610 espera para comenzar el conteo.

P612 PID duracién espera
Cuando la duracién de lamarchadel inversor es mayor que el valor de lafrecuencia de esper & duracion de esper a) de P612, el
inversor estara en espera. Entonces dejade dar saliday desconecta el PID, pero larealimentaci 6n del PID del motor es el P613.

P613 PID val or despertador.
Cuando el inversor detecta que el valor de realimentacion es inferior al valor deincio (P613), la funcién PID tomaran medidasy se
inicia el inversa.

T
Y
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|
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Diarrnancy teme

Ejempl o: El set points del PID es 60%(0-100% se coresponde a 0-10V), y el valor de inicioes 80% , que en realidad cor esponde a O-
10V, entonces el valor real deiricio es 60%x 80%=48% ( correspondiente a0-10V )



P614 Valor correspondiente PID valor inicial: 1000
en pantalla
Rango 0-1000 Unit 1
ajuste
P615 PID digitos display valor inicial: 4
Rango 0-5 Unit 1
ajuste
0:No hay punto decimal 3: Pantalla 3 digitos
1:Pantalla 1 digito 4: Pantalla 4 digitos
2: Pantalla 1 digito 5: Pantalla 5 digitos
P616 PID digito decimal pantalla valor inicial: 1
Rango 0-4 Unit 1
ajuste
conten 0:No mostrar despues del punto
1:Mostrar 1 digito después punto
2:Mostras 3 digito despues punto
3:Mostras 3 digito despues punto
4:Mostras 4 digito despues punto

P614 PID val or correspondiente en pantalla

P614 ajuste de valor se corresponde con el voltaje analdgico + 10V. Si P614 esta establecido en 200, entonces indica que la escala

completa es de 200, lo que coresponde a latensionde + 10V.

P615 establece | a exhibicion del digito.

0 indica que no muestre el valor de realimentacion. Los usuarios pueden seleccionar el digito que se muestrade acuerdo con la

necesidad real.

P616 PID digito decimal de la pantalla
P616 establece el digito que aparece después del punto decimal.

Por ejemplo: Serequiere pantallade cuatro digitos, con 1 digito que aparece después del punto decimal, el valor objetivo se fija en un

50%, y el val or correspondiente PID de pantallaes de 200.

Entonces, el valor de lapantalla es de 200 x 50% =100,0 y el grupo de parametros que hay que ajustar por el usuarioes:

Par &metros: P614=200; P615=4; P616=1.

P700 RS-485 velocidad comunicacion  valor inicial:0
Rango ajuste 0-3 | Unit | 1

Conten 0:4800bps 1:9600bps
2:19200bps 3:38400bps

Por ejemplo, la velocidad de comunicacién es 19200 bps cuando el valor ajuste es “2”




Modo comunicacion

2:8E1para ASCII
4:801 para RTU

P701 valor inicial:0
Rango 0-5 Unit 1
ajuste
Content 0:8N1 para ASCIl 1:801 para ASCII

3:8N1 para RTU
5.8E1 para RTU

P701 establece el formato de datos de comunicaci 6n. Cons ulte especificacion de comunicacién relacionada par a ver detalles.

P702

RS-485 estacion de comunicacin'nes

initial value:0

Rango ajuste

0-240

| Unit

| 1

Cadainversor debe tener unadirecciénen lared, que se define a través de P702. El contr ol de la comunicacién del i nversor puede

conectarse con otros 240 equipos Si P702 se gjusta a "0", significa que la funcién de comunicacion no es valida.

RV2000 protocolo de comunicacién serie MODBUS.

El protocolo de comunicacion MODBUS ASCII ( codigo estandar americano para lainformacién de intercambio): Cada byte se

componede 2 caracteres ASCII, por ejemplo: La expresion del valor numéricade 54 Hex ASCII es que "54" consiste en "5"(35Hex) y 4

(34Hex).

1.Definicion de la codificacién
De acuer do a que lacomunicacién pertenece al sistema hexadecimal, cada caracter representala siguiente infor macion.

Char hD!! h41 ”n h2!! I.:3!! h4 LL] I.:5!! I:G!! I.:? ”
acte
r
ASC | 30H 31H 32H 33H 34H 35H 36H 37H
I
code
ch'ar “8” hg!! “A" HB!! HC!! LID!! IiE!! HF!!
acte
r
ASC | 38H 39H 41H 42H 43H 44H 45H 46H
I
code
2.Estructurade los caracteres
10-bit cajade datos(para ASCII)
Patrén de datos: 8N1 para ASCII
Stant bit 0 1 2 3 4 5 6 7 | Stop bit
L 8-Data bits Character string
10-bits Character box
- -




10-Bit cajade datos (para RTU)
Patrén de datos: 8N1 para RTU

Start bit g1 1 2|1 3|1 4| 5| 6| 7 | Stopbit

8-Data bits Character string

ps
I‘ 10-bits Character box
i 3 >

Patrén de datos: 801 para ASCII

startbit | 0 | 1 | 2| 3| 4|5 |6 | 7 | Oddpariy| Sopbi

8-Data bits Character string
< >

11-bits Character box
- >

Patron de datos: 8E1para RTU

startbit [0 |1 | 2| 3| 4|5 |6 | 7 | Oddpariy| Stopbi

8-Data bits Character string ~

11-bits Character box
€ >

Patrén de datos: 801 para RTU

Startbit | O | 1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7 | everparity| Slop bit

8-Data bits Character string

11-bits Character box
- -

Patrén de datos: 8E1 para RTU

Statbit | O | 1 | 2 | 3| 4 | & | 6 | 7 | everparty| Stopbit

8-Data bits Character string

11-bits Character box




3.Estructurade los datos de comunicacion
Formato de los datos

ASCII modo:
STX Caracter de inicio=""(3AH)
Direccién Hi Direccidn de comunicacion
DireccionLo 8-bit de direccion consite en 2 codigos ASCII
Funcion Hi Codigo funcidén
Funcion Lo 8-bit de codigo de funcidon consiste en 2
codigos ASCII
DATA(Nn-1) Caracteres de los datos:
...... nx8-bit contenido datos consta de 2n codigo
ASCIL.
DATAD n< 16,con un maximo de 32 codigos ASCII
CRC CHK Hi LRC comprobar;
CRC CHK Lo 8-bit LRC Check consiste en 2 codigos ASCII
END Hi Caracter de fin
END Lo FIN Hi=CR(ODH), FIN Lo=LF(0AH)
RTU mode:
START Mantener esa sefial de entrada en cero
por un tiempo mayor o igual a 10 ms
Address Direccion de comunicacion: 8 bits
direccion binaria
function Codogo de funcion:8-bit direccion binaria.
DATA(Nn-1)
...... Caracteres de los datos:
DATAQ nx8-bit dato,n=16
CRC CHK CRC Check
Low
CRC CHK 16-bit CRC de comprobacion, constata de
High 2 8-bit del sistema binario
END Mantenga esa sefial a cero por un tiempo
mayor o igual a 10ms.

Direcciones de comunicaciones

O0H: todas las emisiones de controladores
01H: Parainwerter condirecd6n 01
OFH: Para inverter con direccion 15

10H: Parainwerter condirecdén 16, por analogia, laméaxmaque podria llegar a240. Cédigos de functiony

caracteres de datos




03H: Leer el contenido de salida almacenado temporal.
06H: escribir una pal abra (Word) en memoria tempor al.

Por ejemplo: Enla direccion O1H, lee los caracteres de 2 datos almacenados temporales y sucesiwos de la siguiente manera: Inid al
direccion de almacenamiento temporal 2102H Bodigo funcién 06H: Escribe una palabr a (word) en el almacenamiento temporal .

Formato de la cadena caracteres del mensajes

STX

Address 1’

Function o

Starting T
address

Number of ‘o
data 0

(count by
word)

LRC Check D

END CR




Formato de la respuesta

ASC Il modo:

RTU modo: Formato del mensaje :

Address 0
|..1 L)
Funcién 0
|.3!
Numero datos ‘0
(contar por 4
byte)
Contenido de 1’
direccion 7
inicio =
2102H
LDS
LOS
Contenido de ‘0’
direccion 0
2103 H
LOS
|?!
LRC Check E
CR
END LF
Direccion 01H
Funcidn 03H
Direcciodn 21H
dato inicio 02H
Numero dato 00H
(contador 02H
palabras)
CRC CHK 6FH
Low
CRC CHK F7H

High




Formato de la respuesta del mensagje :

Direccion ~ 01H
Funcion 03H
Numero dato 04H
(contador

byte)

Contenido de 17H
los datos 70H
direccion

8102H

Contenido de 00H
los datos 00H
direccion

8103H

CRC CHK FEH
Low

CRC CHK 5CH
High

ASC Il modo:
Formato del mensaje de escritura caracter es string

STX a
Direccion 0
E
Funcion 0
5
Direccion del i)
dato Q"
o
0
Contenido 1
dato 7
=
o
LRC Check T
1
END CR
LF




Formato del mens aje de respuesta caracteres strirg:

RTU modo:
Formato del mens gje:

STX -
Direccion o
T
Funcidén o
isl
:Dl
Direccién 1’
dato 0
iDl
i1l
Contenido 7
dato =
iDl
LRC Check T
|'..1l
END CR
LF
Direccion 01H
Funcion U6H
Direccidn 01H
dato 00H
Contenido 17H
dato TOH
CRC CHK 86H
Low
CRC CHK 22H

High




Formato de la respuesta mens aje:

Direccion O1H

Funcion OeH

Direccion dato 01H

00H

Contenido 17H

dato TOH

CRC CHK 86H

Low

CRC CHK 22H
High

LRC Check es el val or afiadido desde ladireccion al contenido de los datos. Por ejemplo, el LRC Check de los anteriores 3.3.1
mensajes es: 01H + 03H + 21H + 02H + 00H +02H = 29H, a continuacién, se toma el complemento de 2 (D7H).

CRC Check del modo RTU
CRC Check es de direccion al contenido de datos, y sureglade funcionamiento es el siguiente:

Paso 1: Aseglrese de almacenamiento tempor al de 16-bit (CRC almacenamiento temporal) = FFFFH.

Paso 2: OR Exclusivo con los primeros 8-bit del mensajes y la parte baja de 16-bit del almacenamientotemporal CRC :
Realiza OR Exclusivo y almacenar el resultado temporal del CRC.

Paso 3: Mover al al macenamiento temporal CRC un bitmas, y llenar con 0 la posici6n al ta.

Paso 4: Compruebe el valor desplazamiento ala derecha, si es 0, almacenar el nuevo valor para el paso 3 en el almacenamiento
temporal CRC, si nohacer un OR exclusivo con AOO1H y almacenamiento temporal CRC, almacenar el resultado en CRC tempor al.

Paso 5: Repetir paso3 ~ paso 4, y operar completamente en 8 bits

Paso 6: Repetir paso 2 ~ paso 5, y tomar lainstruccién de mensaje para el pr6x mo 8 bits, hasta que todas las instrucd ones del
mens aje son operadas por compl eto. Por Gltimo, el valor obtenido de almacenamiento temporal CRC es CRC Check Es de destacar
que, CRC Checkdebe ser colocado en el modo de comprobacién de instruccion de mensaje indistintamente.

El siguiente es el ejemplo de CRC Check corriendo escrito en lenguaje C:

Unsigned char * data < //Message instruction pointer Unsigned

char length < //Length of message instruction

unsig ned int crc_chk (unsigned char*data, unsigned char
length)

{iint j; unsigned int reg_crc=0OXffff; while( 1ength--) {
reg_crc’=*data ; for (j = 0; j<8;j) {if (reg_ac & Ox01) {
/*LSB (b0) =1 */

reg_ere=(reg_crc > 1) AOXa001,;

y elsey

reg_cre=reg_crc->1

}

}
returnreg_crc;//finallyfeedback the value of CRC temporary
storag e}



7-9 Parametros de aplicacion avanzada

P800 Bloque e parametros de aplicacion avanzada

valor inicial:1
Rango ajuste | 0-1 | unit | 1
Conten 0:Elogqueo

1:No bloquear

Si P800 seajusta a"0", no se pueden utilizar los parametros avanzados

P801 Seleccion sistema 50Hz/60Hz
Valor inicial:0

Rango ajuste | 0-1 Unit | 1
content 0:50Hz
1.60Hz

Sistemas de 50Hz/60Hz se podria establecer a rravés del parametr o seglnla condicion de lared eléctrica

o

P802 | Seleccion de torque constante o variable

valor inicial:0

Rango ajuste 0-1 unit 1

content 0:Torque constante
1:torque variable

Paraventiladores y bombas, se puede seleccionar "par variable" para un mejor ahorro de energia.

L ] L)

P803 Ajuste proteccion sobrevoltaje valor
inicial:cambio
Rango ajuste | 760-820 unit 1

P803 ajusta el nivel de proteccion de sobre-tension del bus DC. Esta funcion podria ser utiizada par a evitar la protecd 6n de sobre-
tensién durante | a desacel eracion.

P804 Ajuste proteccion sobrevoltaje valor
inicial: cambio
Rango ajuste | 380-450 unit 1

P804 ajusta el nivel de proteccién de tensiéon

Si latension de entrada es baja, el inversor se protege por bajo tension. Esta funcién puede evitar la activacién de la proteccion de
tension minima del converidor.



P805 Ajuste proteccion sobre temperatura valor

incicial: cambio

Rango ajuste | 40-120 unit 1

P805 ajusta el nivel de proteccion de la temper atura por encima del inversor. En ambientes de al ta temper atura, el nivel de proteccién
se puede mejorar adecuadamente, durante el funcionamiento nor mal de Inversor .Sin embargo, demasiado alto valor de ajuste se
traducira en demage IGBT, por lo que la Gnica solucion es mejorar el efecto de la eliminaci 6n de calor, de maneraque se logre la meta
de enfriamiento.

P806 | Pantalla actual tiempo de filtro valor
inicial:2.0
Rango ajuste | 0-100 unit 1

Este ajuste de parametro es relevante para la estabilizaci én de pantalla actual y no podra ser modificado en general. Si este valor es
demasiado pequefio, pantalla actual fluctuara.

P807 0-10v  salida analégica coefienciente
calibracion gama baja Valor inicial: *
Rango ajuste 0-99399 unit 1
P808 0-10V salida analdgica coeficiente calibracion
gama alta Valor inicial: *
Rango ajuste 0-9999 unit 1
P809 0-20mA  salida analogica coefienciente

calibracion gama baja Valor inicial: *

Rango ajuste 0-9999 unit 1
P810 0-20mA salida analogica coeficiente

calibracién gama alta Valor inicial: *

Rango ajuste 0-9999 Unit 1

Los pardmetros anteriores son ajuste predeter minado de fabrica, nodebera ser ajustado, de lo contrario puede provocar un
funcionamiento anormal .



Capitulo 8

Precauciones para la inspeccion y el Mantenimiento

El inversor es una unidad estatica compuesta principal mente de dis positivos semiconductores. La inspeccién diaria se debe realizar
paraewtar cualq uier fallo que se produzca debido a los efectos adversos del entor no oper ativo. Tales como la temperatur a, la
humedad, el polvo, lasuciedad y las vibraciones, los cambios en las partes con el tiempo, lavida de ser\icio, y otr os factores. ¢
Precauciones par a el mantenimiento e inspeccion Un tiempo después de estar sin energia el inversor, permanece una alta tension en

el condensador. Al acceder al inversor para lainspeccion, espere por lomenos 10 minutos después de que la fuente de alimentaciénse
ha apagado, y luego asegurase de que el voltaje através de | os ter minales del circuitoP /+ - N / -del inversor es no mas de 30 VDC

utilizando un probador, etc.

8-1 Inspeccion
8-1-1 In speccion diaria
Basicamente, compr uebe | os sig u entes fall os durante el funcionami ento.
(D Fallode operad 6n del motor
(2 Entorno de instalacién incorrecta
(3 Fallo sistema enfriamiento
(4 Vibraciones anor malesy ruido
(5 Sobrecalentamiento y decolor acion inus uales
Durante el funcionamiento, compruebe los voltajes de entrada del inversor usando un tester.

8-1-2 Inspecciones peridicas.

Compr uebe las zonas de dificil acceso durante la operacion y que requieren inspeccion periddica.
Consultenos paralainspeccion periddica.

() comprobar si hay falaen el sstemade refrigeracion ...... limpiar el filtrode aire, etc.

(2 apriete, cheque y volver aapretar ...... los tor nillos y pernos pueden aflojase debido a la vibracién, cambios de
temper atur a, etc.

(3 comprobar los conductores y materiales aislantes para evitar la corrosion y dafios.
(49 medir laresistencia de aislamiento.

(5 comprobar y cambiar el ventilador de refrigeraciony relé



8-1-3 Inspeccion diariay peridica

Accion
Puntos Descripcion correctiva al
verificacion ocurrir la
alarma
ambiente Compruebe la temperatura mejorar el
circundante | ambiente, la humedad, medio
suciedad, gases corrosivos, ambiente
la neblina de aceite, efc.
unidad Compruebe si la vibracion y Compruebe
general el ruido usual ubicacion de
la alarma y
vuelva a
apretar
Tension de Compruebe que la tension | Inspeccione la
alimentacion | del circuito principal y la fuente de
tension de control son alimentacion
normales
1.Cheque con megger (a | 1. El contacte
traves de terminales del | con el
circuito principal y terminal | fabricante
general de tierra) 2. Vuelva a
2.Compruebe si hay tornillos | apretar
y pernos sueltos. 3. Contacte
3. cheque | con el
sobrecalentamiento en las | fabricante
partes 4. Limpio
4.Compruebe mancha
Condensado | 1. Compruebe si hay fugas contacte con

r electrolitico

de liquido en condensador y

el fabricante

funcionamiento

de aluminio | deformacion
sistema de Filtro de aire, ventilador, etc. limpio
enfriamiento
Compruebe si hay Detenga el
Carga motor | vibraciones y un incremento aparato y
anormal en el ruido de péngase en

contacto con
el fabricante




8-2 Cambio de piezas
El inversor se compone de muchos componentes electrénicos tales como di spositi vos semiconduc tores.
Las siguientes partes pueden deteriorarse con la edad debido asus estructuras o caracteristicas fisicas que llevan a un menor

rendimiento o al fallodel inversa. Para el mantenimiento preventiwo, las partes deben ser reemplazados periédicamente. Udlice la
funcién de comprobacién de lavidacomo una guia de sustituci 6n de piezas.

Nombre pieza Intervalo de | Descripcién
reemplazo
estandar
Ventilador 3-5 afios Reemplazar (si es
refrigeracion hecesario))
Condensador de | 5 afios Reemplazar (si es
filtro hecesario)
Fusible (18.5KW | 10 afios Reemplazar (si es
0 mas) hecesario)
relés Segun sea
hecesario

Los afios de recambio estan estimados para unatemperatura ambiente promedio anual 40 'C (singas corrosivo, gas inflamable, la
neblina de aceite, polvoy suciedad, etc.)

8-3 Solucién de problemas

Cuando una alar ma (princi pales fallas) se produce en el inversor, la fund 6n de proteccién se activa, el inversor parapor alarma y la
pantalla de oper acion cambia automaticamente a cualq uierade los siguientes (alarma) indicaciones deemra.

Si el fallo no se corresponde con ninguno de los siguientes errores o si tiene cualquier otro problema, por favor péngase en contacto
consu representante de ventas.

A Visualizaciéonde alarma....... cuando se activa la funcion de proteccion, la pantalla del panel de operacion cambia automaticamente
paraindicar el era.

» método Restablecimiento ...... cuando se activa la funci6n de proteccion, lasalida del i nversor se mantiene par ado. A menos que se
deresetel fallo, por lotanto, el inversor no puede restablecer.

» Cuando se activa lafuncién de protecci6n, tome las medidas correctivas corr espondientes, a continuacion, reinida el inversa, y
reanudar la operacién. no hacedo puede llevar alafalla del inversor y dafios. Lista de visualizacion de laalarma



Panel Posible fallos Accion
operacion nombre correctiva
indicacion

OCOo/Uco 1.Fallo del Por favor,
Sobre inversor pongase en
corriente contacto con su
durante repesentative

parada ventas.
1. El tiempo de | 1. Aumento de
aceleracion es | tiempo de
demasiado corto aceleracion
2. curva VvV / F no | 2. establecer
estan correctamente
correctamente curva Vv /F
ajustadas 3. Comprobar el
3. motor o cable | aislamiento del
de motor tienen un | cable del motor
OC1/UC1 cortocircuito a | y el motor.
Sobre tierra 4. sustituir el
corriente 4. el refuerzo de | valor de refuerzo
durante la | par es demasiado | de par.
aceleracio | rapido 5.Comprobar la
n 5. la tensiéon de | tensidn de
entrada es | entrada
demasiado baja 6. Compruebe la
6. Se inicia | carga
directamente el | 7. conjunto
motor en marcha rastreo de inicio
7. el ajuste | 8. ampliar la
inversor no es | capacidad del
correcto inversor
8. falla del inversor | 9. enviar para la
reparacion
1. El tiempo de 1. Aumento de
desacelerar es tiempo de
Sobre demasiado corto desaceleracion
corriente 2. La capacidad 2. ampliar la
OC2/uUC2 durante la | del inversor se capacidad del
desaceler | establece de inversor
acion forma inapropiada 3. resolver la
3. si existe alguna perturbacion

perturbacion




Panel Posible fallos Accion
operacion nombre correctiva
indicacion

1. el aislamiento | 1. comprobar el
del cable del | aislamiento del
motor no es bueno | cable del motor
2. fluctuacion de | y el motor
carga 2.Comprobacion
3. fluctuacion de la | de la situacion
tension de entrada | de carga y la
y la tensidn es | lubricacion
Sobre baja mecanica
corriente 4. La capacidad | 3.Comprobaciéon
durante inversor esta | de la tension de
velocidad | configurada de | entrada
OC3/UC3 constante | forma inapropiada | 4. ampliar la
5. Si hay un motor | capacidad  del
de gran potencia | inversor
puesto en marcha | 5. Aumento de la
y lleva la tension | capacidad  del
de entrada baja transformador
6. si hay un | 6. resolver
recurso recursos
perturbador para | inquietante
perturbar inversor
Quo Sobre 1. el tiempo de | 1.check la
voltaje deceleracion es | tension de
durante la | corto alimentacion




parada

2. La capacidad
de invertir se
establece
incorrectamente
3. Perturbaciones

2. enviar a la
reparacion

1. Fuente de

1. Compruebe la

QU1 Sobre alimentacion tension de
voltaje anormal alimentacion
durante la | 2. circuiteria | 2. No utilice el
aceleracio | periféerica esta mal | interruptor de
n ajustado alimentacion
(interruptor de | para controlar el
control de | inversor 0
encendido o | desactivar
apagado, etc.) 3. envialo para
3 Fallo del | reparar
inversor
ouz Sobre 1, Tension de | 1. Compruebe la
voltaje alimentacion tension de
durante la | anormal alimentacion
desaceler | 2, Energia de | 2. instalar la
acion realimentacion unidad de
carga frenado y
3. resistencia de | resistencia
frenado ajustado | 3. Confirmar
incorrectamente ajuste de
resistencia de
nuevo
Sobre 1. El tiempo de 1. Aumento de
ou3 voltaje desacelerar es tiempo de
durante demasiado corto desaceleracion
velocidad | 2,Tension de | 2. comprobarla
constante | alimentacion tension de
anormal alimentacion
3. sobrecarga 3

4. resistencia de
frenado ajustada
incorrectamente
5. parametro de
frenado ajustado
incorrectamente

Comprobacion
de la unidad de
frenado vy
resistencia
4. conjunto de
resistencia de
frenado de
nuevo
5. parametro

establecido




correctamente,
por ejemplo,
voltaje del tubo
de frenado, etc.

Panel Posible fallos Accion
operacion nombre correctiva
indicacion

1. Tension de 1. Compruebe la
alimentacion tension de
Bajo anormal alimentacion
LUO voltaje
durante la 2. Falta una fase 2.Comprobacion
parada de la fuente de
alimentacion vy el
interruptor si hay
falta de fase
Bajo 1. Tension de 1. Compruebe si
tension alimentacion la configuracion
LU1 durante la | anormal periférica tiene
aceleracio | 2. Falta fase mala conexion y
n 3. Existe una conduce a la
carga de potencia | falta una fase
Bajo grande a la 2. Utllice la
tensién entrada. fuente de
LU2 durante la alimentacion
desaceler independiente
acion
Bajo
LU3 voltaje
durante
velocidad
constante
FbO
Por favor,
Fb1 Falla del inversor | PONngase en
fusible contacto con su
53 roto representante

de ventas




Fb3

OLO durante | sobrecarg 1. sobrecarga 1. reducir el
la parada a del | 2. El tiempo de | peso de lacarga
convertido | aceleracion es | oreemplace
OL1 durante | T demasiado corto inversor de
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8-3 Compruebe primero cuando tiene problemas

Si las causas aln se desconoce después de cada cheque, se recomiendainicializar los par @metros (val a inicial) a continuacién,
restablezcalos valores de los parametros requeridos y puedes wlver a intentar o.

(1) Laescitrade parametros no se puede realizar Causas y acciones correctivas:

a: Compruebe P118 seleccion de parametros de escritura.

b: Compruebe el ajuste de frecuenciaP101/ P102 selecciones el ajuste del modo de funcionamiento.
c: Aseg urarse que laoperacion no se esté realizando. Por favor , detenga el inversor y el conjunto.

(2) El motor no giracomo el comandado

Causas y acciones corr ectivas:

: Compruebe que el gjuste de seleccion de modo de funcionamiento P102 es correcto.

: Compruebe que el gjuste de lafrecuenciade partidano es mayor que la frecuencia de funcionamiento.

: Compr uebe el circuito principal y circuto de control principal .

: Compruebe que lasefial de parada o de restabl ecer no esta encendida..

. Compruebe que no se ha seleccionado rotacioninversaenel P104.

f: Compruebe que el ajuste de f ecuencia de cada frecuenciade trabajo (por ejemplo, la operacién multi-velocidad) no es cero.
g: Verifique que todo el ajuste de lafrecuencia maxima en P105 no cero.

h: Compruebe que el ajuste de lafrecuencia P400 Jog no es inferior al aj uste P202 frecuencia de arranque.
i: AsegUrate de que la cargano es demasiado pesada.
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(3) El motor genera anor malmente calor

Causas y acciones cor ectivas:

a: Verifique que lacarga no es demasiado pesada. Aligerar la carga.

b: El motor del ventilador esta funcionando? (compr obar s hay polvo acumulado.)

c: Compruebe que el ajuste del refuerzo de par P208 es correcto.

d: tipode motor establecido? Compruebe el ajuste del P209 a P219 de motor aplicado.
e: Cuando se utiliza el motor de cualquier otro fabricante, realice un autoajuste.

(4) El motor generaruido anor mal

Causas y acciones corr ectivas:

a Nose generanrudos de frecuencia portador a (ruidos metalicos) . Compruebe el ajuste de P115 motor aplicado.
b: Compruebe si hay cualq uier afloj ami ento mecanico.

c: Péngase en contacto con el fabricante del motor.

(5) El motor gira en direccién opuesta

Causas y acciones corr ectivas:

a: Compruebe que lasecuenciade fases de los terminales de salida U, V y W es la correcta.

b: Compruebe que las sefiales de arranque (rotad 6n hacia del ante, rotacion inversa) estén conectados correctamente.

(6) Velod dad no aumenta

Causas y acciones cor ectivas:

a: Compruebe que el ajuste de lafrecuencia méaxima (P105) es corr ecta. (Si desea ejecutar el motor a120 Hz o més, la frecuencia
maxima establecida P105 de alta velocidad.)

b: Compruebe que lacargano es demasiado pesada. (En agitadores, etc, lacarga puede llegar aser mas pesada en invierno).

c: Compruebe que la resistenciade freno no esta conectada a los terminales P/ + -P/ - accidentalmente.

(7) Inversor puede interferir con otros dispositi vos.

Causas y acciones corr ectivas:

Laentrada / salida (circuto principal) del inversa incluye componentes de alta frecuencia, que pueden interferir con los dis positi vos de
comunicacion usados cercadel inversor. En este caso, gjuste el filtro EMC vélida para mini mizar las interferencias.



a: disminuir la frecuencia portadora(P115) .

b: Instale un filtrode ruido en el lado de salida del i nversor para reducir la radiacion el ectromagnética generada por el inversor.

c: Instale unfiltro de ruido en el lado de entrada del inver sor.

d: Parala reduccionde ruido de induccion de lalinea de alimentacién del inversa, se recomienda conectar el cable de tierra al de
terminal de tierradel inversor.

e: Paraevtar un mal funcionamiento debido al ruido, mantengalos cables de sefial mas de 10 cmdedistanciade los cables de
alimentacion.

f. el cable del circuito de control que se debe utilizar es apantallado e instalado enuntubo de metal.



