Manual del usuario de la serie RV5400




Gracias por usar el inversor de la serie RV5400.
Con el fin de hacer uso de las funciones completas en el inversor y
garantizar

Funcionamiento, mantenimiento y comprobacion del
inversorseguridad del usuario, lea atentamente estas instrucciones
antes de instalar. ,

Esta instruccion divide las precauciones de seguridad en peligro y
advertencia.

Por favor, preste especial atencion a los simbolos " /Danger" y

ﬁ Warning Y su contenido relacionado.

El simbolo " /Danger "Indica operacion incorrecta, que puede
causar la muerte o lesiones graves al personal.

El simbolo " AWarning "Indica operacién incorrecta, que puede
causar lesiones personales o fallos del inversor y del sistema
mecanico, como determinado por diferentes situaciones, los asuntos
de cautela pueden llevar a consecuencia grave

Las figuras en esta instruccion son para conveniencia con
descripciones; pueden tener ligeras diferencias con respecto a los
productos, y

La actualizacion de los productos también puede causar ligeras
diferencias entre los Figuras y productos, los tamanos reales estan
sujetos a productos reales.

Tenga en cuenta que esta instruccion operativa se entregara a
usuario final, y se mantendra adecuadamente para un uso posterior
de la inspeccidon y manteniendo.

Si tiene preguntas, pongase en contacto con nosotros o con nuestros
agentes a tiempo, Siempre recibiremos nuestra mejor atencion.
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Capitulo 1 Precauciones de seguridad

1-1 Confirmacion al recibir

AWarning

Todos los productos han pasado por estrictos controles y pruebas antes.
entrega, pero considerando transporte, por favor verifique:

« Si el inversor esta distorsionado o dafiado durante el transporte, no instale el
inversor roto, ya que podria provocar lesiones personales, por favor informe a
nuestro agente a tiempo.

« Si el paquete esta integrado, accesorios y usuario.
Las instrucciones estan contenidas, especialmente las instrucciones del usuario, y
tarjeta de garantia, por favor guarde los para referencia de mas mantenimiento

+ Si el producto esta de acuerdo con las especificaciones, y si hay fenomenos
inusuales dentro o fuera del inversor.

1-2 Mudanzas e Instalacién

AWarning

« Cuando mueva el producto, utilice instrumentos de movimiento adecuados. para
evitar dafos en el inversor.

« Al mover el inversor, sujete la parte inferior del inversor, sostener la placa de
cubierta directamente puede provocar que caiga y provoque Lesiones personales o
inversores danados.

* No instale el inversor sobre sustancias combustibles, instale el convertir
directamente sobre la sustancia combustible o cerca de combustible El material
puede causar un incendio.

« Por favor verifique si la instalacién del inversor es correcta.
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« Elija una ubicacién segura para instalar el inversor y su funcionamiento El entorno
se muestra a continuacion.

Temperatura ambiente: -10 -40 (sin congelacion).

Humedad ambiente: max. 95% de humedad relativa (sin condensacion) Ambiente

ambiente: en interiores, (sin gas corrosivo, gas combustible, Niebla de aceite y

polvo. Por favor, manténgase alejado de la luz solar) Altitud: inferior a 1000m

Vibracién: max. 0.5G

 Por favor, asegurese de que la sustancia montada puede cargar con
El peso del inversor y evitar que se caiga, y asegurese de que el sitio de
instalacion es seguro y confiable. No permita nifios y personal no autorizado
acercandose al inversor.

 Por favor, asegurese de que los tornillos estén fijos, sujetados y bloqueados
firmemente de acuerdo con las instrucciones del manual del usuario, para
evitar que el inversor se caiga.

» Durante la instalacion, evite tornillos, piezas de alambre y otro material conductor
de electricidad por caida en inversor. De otra manera, el inversor puede dafarse o
puede ocurrir un accidente grave.

» Si dos y mas inversores estan instalados en un gabinete de control, por favor
Instalalas de acuerdo con las instrucciones del manual. Es requerido para
mantener suficiente espacio, y agregar disipadores de calor adicionales para Flujo
de aire en el gabinete. Eso bajara 40 °C de la temperatura en La cabina. El
sobrecalentamiento puede causar que el inversor se rompa, fuego u otra
accidente.

 El inversor debe ser instalado por personal profesional.
1-3 Cableado y Unién

AWarning

 Por favor no dane los cables. Deje que los cables soporten peso o sujetarse puede
dafiar los cables y provocar una descarga eléctrica
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* No instale el condensador de desplazamiento de fase, el amortiguador de tension o
filtro de ruido en el terminal de salida del inversor, de lo contrario puede causar Fallo
del inversor.

* No instale dispositivos de conmutacion en el terminal de salida del inversor tales

como el interruptor de aire y contactor. Si es por tecnologia, demanda, por favor

asegurese de que el inversor esta cambiando sin salida.

» Cablee por separado el cable de alimentacion y el cable de control para prevenir

interferencia.
/ Danger

» Asegurese de que la alimentacion esté apagada antes del cruce.
 El cableado debe ser realizado por electricistas calificados.
» Realice el cableado de acuerdo con las instrucciones del manual del usuario.

» La conexidn a tierra se instalara correctamente en De acuerdo con las normas
relativas en la instruccion del usuario.
De lo contrario, podria provocar una descarga eléctrica o un incendio.

« Utilice una fuente de alimentacion independiente para el inversor. Nunca usar La
misma fuente de alimentacion con equipo de interferencia fuerte como soldador
electrico.

 Por favor, no toque la placa inferior con las manos mojadas. De otra manera Puede
recibir una descarga eléctrica.

« Por favor, no toque el terminal directamente. No te conectes con inversor de entrada /
salida de cables con el panel de la cubierta. De lo contrario tu Puede recibir una
descarga eléctrica.

» Asegurese de que el voltaje de la fuente de alimentacion y el voltaje de inversor son
los mismos, de lo contrario puede causar una falla del inversor o Lesiones
personales.

» Asegurese de que la fuente de alimentacion se conectaconelR+*S T
terminal pero sin el terminal UVW, de lo contrario puede causar.
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El fallo interno del inversor.

« Por favor, no pruebe el inversor en la resistencia de presion. De lo contrario puede
causar la falla interna del inversor.

* Instale accesorios como unidades de freno, resistencias de freno adecuado con
las instrucciones del usiario, de lo contrario puede causar
Fallo del inversor o incendio

» Asegurese de que los tornillos de los terminales estén firmemente bloqueados, de lo
contrario, podria provocar un fallo del inversor.

1-4 Encendido y puesta en servicio.

AWarning

« Asegurese de que la cubierta frontal esté instalada antes de encender la alimentacion.
Durante la transmision de energia, no retire la cubierta.

» Asegurese de que los cables de alimentacién y de senal estén conectado
correctamente, de lo contrario puede causar dafos en el inversor.

» Asegurese de que todos los parametros estén configurados correctamente antes de
ejecutar.

» Antes de ejecutar, asegurese de que la maquina no dafie el funcionamiento equipos
Se recomienda llevar en ejecucién con carga inactiva.

» Proporcione un interruptor de parada de emergencia cuando la funcion de parada la
configuracion no esta disponible.

» No use contactor electromagnético para arrancar y apagar inversor, de lo contrario
puede afectar la vida del inversor.

/Danger

» Cuando se configura la funcién de reinicio de fallas. Por favor, no se acerque al equipo
porque el equipo puede reiniciarse automaticamente después de ejecutar la parada.

« Por favor verifique el rango de uso de motores y maquinas. Excesivo su rango de uso
causara fallas en el motor y la maquina.

 Por favor, no cambie la configuracion de parametros de inversor casualmente durante
la ejecucion
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 Por favor, no toque el disipador de calor y la resistencia de freno, de lo contrario usted
puede quemarse.

» No use las manos mojadas para tocar la placa inferior y para operar los interruptores
y llaves. De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica o lesiones.

* No conecte ni retire los motores durante el funcionamiento del inversor, de lo
contrario, podria provocar una falla o proteccion del inversor.

1-5 Verificacion y mantenimiento

AWarning

» Asegurese de que la luz de encendido y la luz indicadora estén apagadas antes de
Comprobacion y mantenimiento. De lo contrario, puede sufrir una descarga eléctrica.

» Antes de comprobar y mantener, toque un metal cercano sustancia con la mano para
eliminar la electricidad estatica para evitando dafios al inversor por la electricidad

estatica.

 Por favor, no use el megohmetro (resistencia de aislamiento) para probar el circuito de

control del inversor.
/ Danger

» Sélo el personal profesional autorizado puede hacer el control, mantenimento y
resposicion de los componentes, ningun otro. La gente esta permitida

« Por favor verifique, mantenimiento y reemplazo de la
componentes de acuerdo con los métodos designados en el usuario instruccion,
prohibir estrictamente la modificacion por su cuenta. Si tu haces eso, puede recibir una
descarga eléctrica y lesiones o el inversor puede recibir dafiado.

1-6 Procesamiento de excepciones

/Danger

« Cuando la proteccion en el inversor esta activada, siga la fallapantalla del inversor
para averiguar las causas y eliminar la falla,



Instrucciones de funcionamiento del inversor serie RV5400

luego reiniciar y reiniciar el inversor. Si el fallo no se elimina. Restableciendo y
reiniciar el inversor puede provocar un fallo del inversor o de la maquina.

« Cuando se produce una falla en el inversor, no lo trate por su Posee, y contacta con
nuestra empresa y nuestros distribuidores.

1-7 Procesamiento de desguace

AWarning

Cuando se deseche el inversor, deséchelo como basura industrial, no lo quemes
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Capitulo 2 Introduccién de producto

2-1 inspeccion de desembalaje
Al desembalar, por favor confirme lo siguiente:

» Compruebe si el tipo de modelo del inversor es conforme con su pedido
» Compruebe si el inversor esta dafiado y accesorios relacionados se completan

Si encuentra una omision o desacuerdo, comuniquese con el proveedores

2-2 Descripcién del modelo de inversor

MODEL: RV5400P5DK

INPUT: 3PH 380V 50Hz/60Hz
OUTPUT: 3PH 380V 4.0A 120% 605
FREQ RANGE:0. 1-400H= 1. 5KW

TR Ce

HTO1075001-3058
\_ J

Modelo RV 5§ 400 P 5D5K

Capacidad del inversor:
5D5K significa 5.5KW
0015K significa 15KW

A: par constante; p: par variable
Rango de voltaje:

400 significa entrada trifasica AC /
380V; Numero de serie

Inversor serie RV

2-3 especificaciones del producto
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Articulos Descripcion
Tensién nominal, Trifasico 380V 50 / 60Hz;
g Frecuencia monofasico 220V 50 / 60Hz
o
(oL,
o Voltaje permitido 380V: 330~440V;
Distancia monofasico220V: 170V~240V
) 380V: 0~380V;
, Voltaje monofasico 220V: 0~220V
Salida
Frecuencia 0.10~400.0Hz

Modo de control

Vector espacial, control V / F

Pantalla LED de cinco digitos, pantalla indicadora; Monitor
Frecuencia de configuracion, frecuencia de salida, salida corriente,

|0JJUOD Op SeoljsuaoBIED

Monitor voltaje DC, temperatura del mddulo, Estado de funcionamiento y
fallo.

Entrada

Frecuencia 0.10Hz~400.00Hz

Distancia

Frecuencia Ajuste digital: 0.01 Hz. Configuracion analdgica: 0.1% de

Configuracién configuracionfrecuencia maxima de salida

Entrada

Frecuencia 0.01Hz

Exactitud
La configuracién de la curva V / F puede satisfacer

V/F Control

varias cargas requeridas

Control de par

Aumento automatico: aumento automatico del par mediante la cargar
condicion; Aumento manual: habilitar para configurar 0 a 20 % de par
de elevacién

Multifunctional

Terminal de
entrada

8 entradas multifuncién, control de velocidad de 15 tomas, proceso,
4 velocidades de aceleracion / deceleracion, funcion de subida y
bajada, escala

Multifunctional
Terminal de entrada

Tres salidas multifunciones toman trabajo, cero Valida
velocidad, falla externa, sefial y alarma.

Accel. /decel.

Configuracion del
tiempo

1.0 ~ 6000s tiempo de aceleracion / desaceleracion puede ser

sauolouny senQ

PID Control Control PID incorporado
Funcién de comunicacion estandar RS485
RS485 (MODBUS)
) Analégico 0 ~ 10V, 0 ~ 20mA, funcionamiento de ajuste directo
Frecuencia

Preparar

panel, RS485 especifique el valor, arriba / abajo especifique valor.
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Articulos Descripcion
Velolcidad Ocho terminales de entrada multifuncionales, velocidad de 15
alk multiple secciones se pueden configurar
3 Q
o -
= 3 Auto Opcioén para auto estabilizador
@ estahilizador
Mostrador Construido en 2 grupo de contadores

Torsién constante 150% 1 minuto, sopladora 120% 1
Sobrecarga minuto

Sobre voltaje Proteccion contra sobretensién se puede configurar.

uol1099j0.4d
ap uoloun4

Bajo voltaje Se puede configurar la proteccion de bajo voltaje.

Proteccién contra sobrecalentamiento, proteccion contra

Otros cortocircuitos, proteccién contra sobrecargas y bloqueo de
parametros
Temperatura -10°C to 40C (sin congelacion)
>
g. Humedad Max. 95% (sin condensacion)
S
= Altitud Menos de 1000m
Vibracion Max. 0.5G
m Modo de Enfriamiento obligatorio
= cenfriamiento
E {
2 Nivel de
o proteccion IP 20
§ Abajo 132 KW montado en pared
gJ_J 160-350 KW para montaje en pared o en gabinete Por
o Modo encima de 400 KW en gabinete
=

2-4 modelos de la serie de productos.

Potencia | Capacidad Corriente Capacidad de Motor
e de salida KVA de salida sobrecarga aplicable KW
(A) (60s)

RV5400P5D5K 55 10 12.5 15 55

RV5400P7D5K 7.5 14 17.5 21 7.5

RV5400P0011K 11 19 24 28.8. 1

RV5400P0015K 15 26 33 39.6 15

RV5400P0018K 18.5 32 40 48 18.5
RV5400P0022KN 22 37 47 56.4 22
RV5400P0030KN 30 52 65 78 30
RV5400P0037KN 37 64 80 96 37
RV5400P0045KN 45 72 90 108 45
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wooeo [Galgieeoposeeses | Goriae | Copecieqee e
KVA (A) (60s) Aplicable KW
RV5400P0055KN 55 84 110 132 55
RV5400P0075KN 75 115 152 182.4 75
RV5400P0090KN 90 135 176 264 90
RV5400P0110KN 110 160 210 252 110
RV5400P0132KN 132 193 255 306 132
RV5400P0160KN 160 230 305 366 160
RV5400P0185KN 185 260 340 408 185
RV5400P0200KN 200 290 380 456 200
RV5400P0220KN 220 320 425 510 220
RV5400P0250KN 250 365 480 576 250
RV5400P0280KN 280 427 530 636 280

2-5 Almacenamiento de producto

El inversor se debe colocar en el paquete antes de la instalacion. Si el inversor es no
utilizado por el momento, durante el almacenamiento, preste atencion a los de abajo:

A. Los productos deben colocarse en un lugar seco y libre de polvo. ubicacién

B. La humedad relativa del ambiente esta dentro del 0 ~ 95%,
y sin condensacion.

C. La temperatura de almacenamiento del ambiente debe estar dentro del rango de
-26 °C a + 65 °C.

D. No hay gases ni liquidos corrosivos en el almacenamiento.
medio ambiente, y evitar exponer el producto directamente a la

luz del sol.

Es mejor no almacenar el inversor durante mucho tiempo. Almacenamiento a largo
plazo Puede llevar al deterioro del condensador electrolitico. Si esto es necesario para
almacenar el inversor durante mucho tiempo, tenga en cuenta que seguro que el
inversor se electrifica al menos una vez como minimo 5 horas por aio. En
funcionamiento, use el regulador de voltaje para ingresar corriente, el voltaje Aumenta
gradualmente a la tensién nominal.
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Capitulo 3
Instalacion de inversor

3-1 Entorno de instalacién y requisitos

El entorno de instalacion tiene un efecto directo en la vida util y Uso del inversor. Si el
inversor se utiliza en el entorno que haceno concordar con el rango permitido de la
instruccion operacional, y puede llevar a la proteccion o fallo del inversor.

El inversor se montara en la pared. Por favor instalalo verticalmente para conveccion, y
ventilacidon de calor.

Acerca del entorno de instalacién del inversor, asegurese de que esté en De acuerdo
con:

(1) Emperatura ambiente de -10 °C a + 40

(2) Humedad ambiental 0 ~ 95% sin condensac

(3) Lejos de la luz solar directa

(4) El medio ambiente no contiene gases ni liquidos corrosivos

(5) El ambiente no contiene polvo, fibra flotante, rebafa polvo de metal.

(6) Lejos de materiales radioactivos y sustancias combustible

(7) Lejos de las fuentes de interferencia electromagnética (como soldar, maquinas de
alta potencia)

(8) La superficie de instalacion debe ser firme, sin vibracion, la vibracion. no se
puede.

(9) Instale el inversor en el lugar donde sea bueno para la ventilacion.
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Inspeccion y mantenimiento, y en la sustancia incombustible del sdlido.

Aparte de unidad de calefaccion (como resistencia de rotura).

(10) Conserve suficiente espacio para la instalacién del inversor, especialmente para
Instalacion del inversor multiple. Por favor, preste atencion a la posicion

de inversor, e instalar un disipador de calor adicional para mantener el medio
ambiente temperatura inferior a 45.

A. Instalacion de un solo inversor

mas que
150mm
mas que
mas que mas que 50mm
50mm 50mm
-
e — e

mas que
150mm

B. Inversores multiples instalados en un gabinete de control.
Preste atencidn: cuando se instale “A”, el inversor se colocara en paralela

=

Colocacion favorable Colocacion orable desfavorable

C. Si se instalan multiples inversores en un gabinete de control. Por favor haz
Asegurese de que hay suficiente espacio, y significa mientras la conveccion de aire en
El armario y la instalacion de disipador de calor.
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4 /
> —B

Posicion correcta de instalacion del ventilador. Posicion incorrecta de instalacion del ventilador.

3-2 El esquema y tamano de instalacién

W
| A | D
2 =t T
m I -
: = 1 -
®”
P
Unidad: mm
Modelo W H H1 D A B d Instalar | Caja
RV5400P07D5K
185 | 260 a 170 | 168 248 6.5 Plastico
RV5400P0011K
(@]
RV5400P0015K c§
210 | 330 3 190 | 195 310 6 3
RV5400P0018K g
o .
S
RV5400P0022KN ® em
a Plaatico
RV5400P0030KN 277 | 410 3 189 | 262 390 5 =
RV5400P0037KN
RV5400P0045KN 300 430 |455 | 212 | 200 | 435 5
RV5400P0055KN C;éa
300 |535 |560 |236 | 200 538 9 hierro
RV5400P0075KN

“ 13
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Modelo w H H1 D A B d Instalar | Caja
RV5400P0090KN
S
RV5400P0110KN 380 | 625 | 650 252 250 625 9 )
(0]
RV5400P0132KN ;
S
RV5400P0160KN a
430 | 825 | 850 336 250 810 13 e
RV5400P0185KN
RV5400P0200KN —
500 | 845 | 860 360 370 820 13 2 Caja
RV5400P0220KN g,-’ de
2 hierro
RV5400P0200KN1 3
200 g
RV5400P0220KN1 530 | 800 860 335 835 13 L
+200 e
RV5400P0250KN1 8
c
@
RV5400P0280KN 620 |1085 [1100 | 380 460 1070 13 ©
250
RV5400P0280KN1 620 850 910 335 250 885 9
+

3-3 El tamano del agujero de la bandeja para el panel de operacion

141.5mm x 79.5mm



Capitulo 4 Cableado

Capitulo 4 Cableado

El cableado del inversor se puede dividir en bucle principal y bucle de control.

4-1 Cableado de bucle principal

4-1-1 Descripcion de componentes externos

Reactor de corriente

continua

S

=

=

Juisi

E

P/+ D

P1

Fuente de alimentacion AC. Adopte una fuente de
alimentacion de CA trifasica de acuerdo con la regulacién
permitida del convertidor.

Interruptor de aire: Interruptor de circuito sin fusible
(MCCB) o interruptor de circuito de corriente residual. La
fuente de alimentacion de entrada tiene una gran corriente
de impulso al suministrar el convertidor, asi que preste
atencion a la seleccion del interruptor.

Contactor Utilice el contactor electromagnético (MC),
tenga en cuenta: no utilice el contactor electromagnético
para iniciar o detener el convertidor, ya que podria reducir
la vida util del convertidor.

Reactor de corriente alterna. Opcional, en orden
Para suprimir la alta armdnica y mejorar la eficiencia, elija
un reactor adecuado.

— 1 Resistencia de freno. Puede mejorar

== | |a capacidad de frenado de

IR1 1]

L

launidad de freno interna
del convertidor

Motor

Toma de tierra

<15 -
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(1) fuente de alimentacion de CA
Suministre alimentacion con la fuente de alimentacion designada en el instruccion
operacional

(2) Interruptor de circuito sin f  ble: (MCCB)

Cuando la tensién de alimentacién es baja o el cortocircuito del terminal de entrada
toma Lugar, el interruptor puede proporcionar proteccion, inspeccidon y mantenimiento.
o el inversor no funciona, puede cortar el disyuntor para separar los inversores de

la fuente de poder.

(3) Contratista electromagnético
El contratista puede encender y apagar la alimentacion del inversor para garantizar la
seguridad.

(4) reactor de corriente alterna
A: suprimir los arménicos altos para proteger el inversor.
B: mejorar la eficiencia energética.

(5) reactor de corriente continua

El reactor de corriente continua tiene la misma funcion que la corriente alterna. reactor.
Por favor, retire la hoja de conexion primero entre P1'y

P / +, mostrado en las siguientes figuras:

R S T P+ P <> R S T P+ Pp <—>

D DR PP B = B BB|D BB
290090

A Retirar Reactor de corriente continua

(6) Resistencia de freno

Cuando el motor esta frenando, la resistencia de freno puede evitar un bucle de CC
alto voltaje del inversor, y mejorar la capacidad de frenado de la interna

unidad de freno.

Por debajo de 18.5W (incluyendo 18.5 W), la unidad de freno esta incorporada. La
figura de la conexion de la resistencia de freno es la siguiente:

S T P/+ Pr <>

o
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Para seleccionar la resistencia de freno, consulte la seccion 2, capitulo 9:
Configuracion de la resistencia de freno.

4-1-2 Aviso de cableado del circuito principal

(1) Las especificaciones del circuito en el cableado deben estar de acuerdo con Las
normas del codigo eléctrico.

(2) No conecte la CA con el terminal de salida (u, v, w) de inversor; de lo contrario
puede causar danos al inversor.

(3) Utilice cables y conductos aislados, y conéctelos con los dos extremos de la capa
de blindaje o conducto con tierra.

(4) La conexion a tierra del inversor no se compartira con la soldadora, motor
motorizado o carga de alta corriente. Por favor conecta con el suelo
independientemente.

(5) Adopte una tercera forma de conectar con el terminal de conexion a tierra E con la
tierra (la impedancia de la conexién a tierra es inferior a 100Q2).

(6) Utilice el cable de conexidn a tierra de acuerdo con las regulaciones de Tecnologia
de equipos eléctricos. Cuanto mas corto sea el cable sera mejor.

(7) Si hay mas de un inversor conectado a tierra, asegurese de que no forme un bucle
de puesta a tierra, que se muestra como Las siguientes figuras:

O O ®
8 MY

Correcto Correcto Incorrecto

(8) El cable de alimentacion del lazo principal y el cable de control deben tenderse por
separado. Mantenga una distancia minima de 10 cm en paralelo y vertical. en
interseccion No coloque el cable de control ni el cable de alimentacion en la misma caja
de cables, de lo contrario puede causar interferencias.

(9) La distancia entre el inversor y el motor sera mas corta.
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de 30 metros. Si la distancia es un largo camino, la corriente de impulso. que se
produce por la capacitancia parasitaria dara lugar a mas de la proteccion actual, o
producira una orden incorrecta puede causar inversor Fallo o anomalia de
funcionamiento del equipo. La distancia maxima entre el inversor y el motor no sera
superior a 100 metros. En el conexion de larga distancia, elija configurar el filtro en el
terminal de salida, y mientras tanto reducir la frecuencia portadora.

(10) No agregue capacitancia de absorcién u otra capacitancia dispositivos de
absorcion de resistencia en el terminal de salida (u, v, w) de Inversor.

Freciencia

Convertidor

M

Esta

estrictamente
capacitancia-resistencia
Dispositivos para el lado de salida.

prohibido

conectarse
absorbente

(11) Confirme que el terminal de bucle principal esta firmemente bloqueado, y el cable
conductor y los terminales tienen un contacto adecuado, para evitar La flojedad de la
vibracion y la creacion de chispas.

(12) Para reducir la interferencia, el amortiguador de sobretension es Recomendado
para conectar con la bobina de contactor electromagnético. y relé en el circuito

circundante del inversor.

4-1-3 recomendando especificaciones de equipo

Modelo Moter Diametro del 2 Interruptor (A) Contactor
(KW) circuito principal (mm<© ) (A)
RV5400P5D5K 5.5 4 25 25
RV5400P7D5K 7.5 6 40 25
RV5400P0011K 1 6 50 35
RV5400P0015K 15 10 63 40
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Motor i3 Contactor
Modelo Q|ametro Qel' (mm2 ) Interruptor (A)

(KW) circuito principal (A)
RV5400P0018K 18.5 10 63 50
RV5400P0022KN 22 16 80 65
RV5400P0030KN 30 25 100 80
RV5400P0037KN 37 25 125 95
RV5400P0045KN 45 35 160 115
RV5400P0055KN 55 35 160 150
RV5400P0075KN 75 70 250 185
RV5400P0090KN 90 70 250 225
RV5400P0110KN 110 95 315 265
RV5400P0132KN 132 150 350 330
RV5400P0160KN 160 185 400 400

* Los datos anteriores son solo para referencia.

4-1-4 Terminales de bucle principal y descripcién
Si abre la carcasa exterior del inversor, vera el bucle principal terminales
1. Modelo P 3PH 380V 22KW o superior:

E R S T <—> PA P1 U v \W

2.Model P 3PH 380V 15KW--18.5KW:

E P/+ <—> Pr R S T U \% W

3.Model P 3PH 380V 5.5KW--11KW:

E R S T PH Pr <—> 8] \Y% W

© 19 *
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4-1-4-1 Terminales de bucle principal y descripcién

Nombre Funcién descriptiva

E | Terminal de puesta a tierra

R,S, T los dos terminales para conectar

Terminal de entrada de alimentacién, monofasico de 220 V, seleccione cualquiera de

P/+ Terminal positivo voltaje DC

Retire la hoja de conexién entre P1y P / + para conectar con el reactor de CC.

P1
La resistencia de freno se puede conectar entre P1 y Pr (adecuado para modelos
Pr de 15KW a continuacion)
‘Terminal de voltaje negativo de CC, la unidad de freno se puede conectar entre P1Ty N/
- - (adecuado para modelos de 18.5 KW por encima)
u,Vv,w Conecte con el motor trifasico de CA

Ejemplos de conexion de cable:

1.Modelo P 3PH 380V 22KW o superior:
R S T <> P/+ P1 U A%

Unidad de| J lggw]
freno DC @
current

reactor

16} 5

2. Modelo P 3PH 380V 15KW--18.5KW:
P+ <> Pr R S

E T U
ElIEE R EE E RS
L

| Brake | \ | I
Resistor @memacién de CA Motor>

3. Modelo P 3PH 380V 5.5KW--11KW:
R S T P/+ Pr <-—> U

E A/
EIREEE I R I RS
1

|
Brake
Entrada de alimentacion de CA Resistor @

-0 *

16 *
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Nota: El terminal de conexion a tierra esta en la caja al lado del circuito principal
terminal, y es un agujero de tornillo en la placa de acero marcada con;

4. Conexion del reactor de corriente continua.

PH P1 PH P1 PH P1

e —tee — oo

retirar Reactor de corriente continua

A. quitar la hoja de conexion corta. B. conectar el reactor DC
entre P/ +y Pl

5. Método de conexidén con la unidad de freno (se aplica a 22 KW arriba maquinas,
incluyendo 22KW)

Pl <=>

Unidad de

f CDBR Resistencia de freno
reno

Debido a las diferentes definiciones del terminal de la unidad de freno dadas por
diferentes productores, por favor consulte las instrucciones relativas.

4-2 terminal de control

4-2-1 Esquema de cableado basico

© 9 -
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(1) Modelos debajo de 18.5KW

—o0 o—e
Entrada de alimentacion ——< ¢
—a0 o—=e
Toma de tierra T 7

IA\
Rotacion hacia adelante M (
—_—

Rotacion inversa
p

10KQ ,
Configuracion de frecuencia 0-10%] 4—-—'

Configuracion de frecuencia—>

R {/j :
S P’W ‘
FWD P14
REV Pr ¢
3 ﬁc <—> ':
requen
setup power

supp Fry:l—_:

0-20mA - FC L
—/—1,“\‘—0 Sl b
_/_I,'_“_“ S2
. —/—:—l.—u 33 P
Terminal de entrada -~ ! | ¢
multifuncional _/-I_:'_.. §§ FOV {
— ——2S6 FOC 1
— FC 4
L SC RS+ RS-
- T T
RS485

Ol
L

:j o g conectar el reactor DC

0 Para conectar resistencia de freno

KA Terminal en salida multifuncional

KB YC Terminal de salida multifuncional

YA (3A/250VAC3A/30VDC)
YB

MO1 Terminal de salida multifuncional
MO02 24/100mA

SC
+24V  Fuente de alimentacion auxiliar DC
: “HAX 1 Voltimetro (0-10 V)
H¥H Salida de corriente analdgica 0-20mA

* Opcion de la tarjeta de control con doble relé (2) Modelo 22KW o superior

—o | o————4
Entrada de alimentacion ~ ——= 15—
—O0 o—¢4
Toma de tierra i '

= .
Rotacién hacia adelante .
.y ———

Rotacion o

. —

mversa “—_|T_
10K -

Configuracion de frecueridia

» R U ¢
: v
DS P/+1
} TWD P1 9
» REV <—>
DEC

Configuracion de frecuéhd@dV —>

| vetup frequen
su}ép K IV
FC

0-20mA :
— 12
— ¢
Terminal de entrada |- : L 1S3 s
multifuncional — -+ ¢ 84 FOV
—/—:#0 S6 FOC 1
;L SC R+ FC

r

» KA Terminal en salida multifuncional
» KB

1 Resistencia de freno

YC Terminal de salida multifuncional
YA (3A/250VAC3A/30VDC)

YB

MO1 Terminal de salida multifuncional
MO02 24/100mA

SC
+24V Fuente de alimentacion auxiliar

Voltimetro (0-10 V)
Salida de corriente analogica 0-20mA

it

RRs48 '
5

<9 -
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4-2-2 Disposicion de terminales de control

Modelo 5.5KW o superior

FWD REV SC SI

S2 S3

S4

S5 S6 RS+ RS-

%,

7

7

24V MO01 MO02 SC

10V FIV FIC FC FOC FOV FC

D\ D

%

%

%

%\ 9\ %%

%

KB1 KA] KB»

4-2-3 Descripcion del terminal de control

Nombr . L
del terminal Funcién descriptiva Nota
Terminal de entrada del comando de rotacién hacia
FWD adelante (terminal de entrada multifuncional)
Terminal de entrada de comando de rotacion inversa
REV . ) .
(terminal de entrada multifuncional) Los terminales de entrada
st Terminal de entrada multifuncional 1 multifuncional $1-S6, FWD y REV
se pueden configurar con los
S2 Terminal de entrada multifuncional 2 parametros F3.15-F3.22 cuando
los terminales y el SC estan
S3 Terminal de entrada multifuncional 3 cerrados.
S4 Terminal de entrada multifuncional 4
S5 Terminal de entrada multifuncional 5
S6 Terminal de entrada multifuncional 6
Fuente de alimentacion auxiliar DC, suministra
24V alimentacién de 24V para dispositivos externos. Max 100mA
current
Terminal de salida multifuncional
Mo1 (acoplamiento 6ptico)
Max 24V
Terminal de salida multifuncional DC/100mA
Mo2 (acoplamiento 6ptico)
+10V Fuente de alimentacion para configuracion de frecuencia.
0 ~ 10V (se recomienda usar 10KQ
FIV Terminal de entrada de comando de voltaje analdgico de poten(ciémetro)
FIC Terminal de entrada de comando de corriente analogica 0~20mA
FOV Terminal de salida de voltaje analégico 0~10V
FOC Terminal de salida de voltaje analégico 0~20mA

-3 -
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FC Terminal de sefial analdgica
compartida

SC Terminal compartida de sefal
digital

KA Terminal de salida

multifuncional

KB Terminal de salida
multifuncional

Terminal de salida multifuncional
YC (normalmente cerrado)

250V AC/3A,

Terminal de salida multifuncional

YA (normalmente cerrado) 30V DC/3A

Terminal mutuo de contacto de salida

YB YA, YB multifuncional
RS+, RS- Puerto de comunicacion
RS485
KA1,KB1- Punto de contacto del motor A-G Frecuencia

industrial \ Frecuencia convertible
KA8,KB8

4-2-4 Aviso de cableado del circuito de control

(1) Separe el cable de sefial de control del bucle principal cable, cables de
alimentacion y cable de alimentacion.

(2) Para evitar interferencias que puedan causar una operacion falsa, utilice un cable
de proteccién de cola o un cable de proteccién de dos capas, cuyo las
especificaciones son 0.5-2mm 2 .

(3) Por favor, confirme los requisitos permitidos para el uso de diferentes Terminales,
requisitos tales como fuente de alimentacion, maximo permitido. corriente

(4) Conecte el terminal de puesta a tierra E con la tierra correctamente. La impedancia
de puesta a tierra es inferior a 100Q.

(5) Seleccione los accesorios correctamente de acuerdo con el Requisitos como
potenciometro, voltimetro y corriente de entrada de Diferentes terminales.

(6) Por favor, compruebe correctamente y confirme que no hay error después de
alambrado.

<04 -
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Capitulo 5 corriendo

5-1 Panel de operacion digital

Jilal TR PANEL

Pantalla principal: como ajuste de
frecuencia,

voltaje de frecuencia de
funcionamiento, corriente, falla

Luces indicadoras de
estado

Potenciometro / Interruptor
de estado de la pantalla

Modo de funcién

Shift / Enter Key
Figura Modificar tecla /

arriba y abajo tecla
Modo de retroceso de la
Modo de avance

tecla Stop / Fault Reset

5-1-1 Key function description

Nombre

Funcion descriptiva
clave

Tecla de seleccién de funciones, para seleccionar y usar el
menu de funciones.

Figuras clave de modificacion, para modificar codigo de
funcidn y parametro.

Tecla Mayus o tecla Intro
Presione rapidamente para cambiar las cifras, presione y mantenga
para confirmar la configuracion

QOIS

(D Potenciémetro del panel de operacién, cuando la frecuencia se
configura como controlada por el potenciometro del panel de
operacion, para girar el potenciometro para obtener una frecuencia
diferente.

@ Interruptor de pantalla, para presionar suavemente para mostrar
informacion del monitor diferente

- 25 -
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Nombre
clave

Funcién
descriptiva

NERDetener la tecla de comando (aplicar al estado de control del panel de
operacion),

Tecla de comando de rotacion hacia adelante

Tecla de comando de rotacion inversa

5-1-2 Descripcion de la luz indicadora LED

el B

DRV lluminacion El inversor esta en estado de funcionamiento.

RDY lluminacion El inversor esta en estado de espera.

FREF lluminacion El area de visualizacion muestra la frecuencia de configuracion.
FOUT lluminacion El area de visualizacion muestra la frecuencia de salida.

IOUT lluminacion El area de visualizacién muestra la corriente de salida.

FWD lluminacion El inversor esta en estado de rotacion hacia adelante.

REV lluminacion El inversor esta en estado de rotacion inversa.
SR-II-EOSPE/T lluminacion El inversor esta en parada y sin estado de salida.

5-1-3 Descripcion de la pantalla

Montior Description

Pantalla: Frecuencia de configuracién 50.00Hz

Pantalla: Corriente de salida 0.8A

- 26 *
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Monitor Descripcidn
FOUT
3 | e B Pantalla: Frecuencia de salida 0.5Hz
4 i—— i:::ﬂ_ iy Visualizacién: Parametro
= F1.50
5 FIN Pantalla: la configuracién de parametros se
modifica y se con fi rma con éxito
6 oC 1 Pantalla: Codigo de fallo, sobrecorriente
en aceleracion

5-2 Instruccién operativa del panel de operacién digital
(1) Configuracion de parametros (tomando la modificacion de F1.04 como

ejemplo)
Programa Nombre clave Monitor DSt
RDY A. Para visualizar la
‘ imagen de
°
1 Encendido frecuencia de
i-.::; I::'- i:':i i:':l I:::I configuracion
e ...1 o N (imagen inicial)
B. El inversor esta
en estado de espera.
Para entrar en el
estado de
RDY configuracién de
5 . ° parametros, y la
Presiona @ | primera letra
- - - .
parpadea
- L] L] Ll . I
Z _1 I:_ I"“:I |'_:I (significa un
T elemento que se
puede valorar)
RDY
El valor "0" se
3 | ha cambiado a

Presiona 4
iempos

ll4ll

<07 .
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Programa Nombre clave Monitor Descripcion
El parpadeo se
Rabid t . desplaza 2
apidamente presiona RDY posiciones hacia la
izquierda.
4 ot ° Nota: la presion
dos veces (Presion rapida ' répidé; significz
significa cambio). T4 que el tiempo de
’ : F i‘:.i i:j . i::j"’:i‘ presion es de 2
! segundos.
RDY
El valor "0" se
5 Presiona @ Una vez ® he?’1c"amb|ado
Tt EEE a
B 1L
T
Mantener presionado RDY
6 ® | Pantalla: “1”
B LA
T
RDY
, b | Cambie "1"a "0"
7 PreS|ona L 1 L1 1] L1l Ll 1] R
@ P A Al
|
; Después de parpadear FIN,
Mantener presionado se muestra FO1.05 g?%f‘i‘rrar qdue el valor
8 ) a sido
T::¥ I-::I:-: modificado.
= [ .l-l-lli
RDY Volver a la
9 Presiona b imagen de
T ...I wia_ _san_ sea visualizacion
_::! !..' H i.."l '1 i:: i original

Aviso: Presione "PRG" para guardar la modificacion y volver directamente a el estado
del cuadro principal

(2) diferentes estados de visualizacion y consulta

Supongamos que el parametro esta configurado: el panel de control controla el
inversor para comenzar y luego detenerse (F1.02 = 0), y la frecuencia viene dada por
Potenciometro del panel de mando (F1.01 = 3).
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Program Key name Display Description
RDY FREF
® ® . . .
y E did Estado de visualizaciéon
hcendido I“'i I‘ o !"_= "o 2" de la frecuencia de
=I:I. -:lE =::IE L] :I:I. =II-E COnﬂguraC'én
RDY FREF
5 Gi —, ° ° Frecuencia de
rar @‘; PP el configuracion 5.0Hz
DRV FREF
3 ° ° La ejecucion hacia
= wee mes adelante de la frecuencia
!."i i, 1 ;.-'; -] esta activada.
DRV FOUT
. = ° ° Cambiar a la imagen de
4 Presiona L P — T visualizacion de la
unavez BoeE R b dues - - frecuencia de ejecucion
=:I-= =:ll= .l-l- - =:II= =:li= I'ea|
DRV FOUT Modifique la frecuencia de
® ® configuracion, la frecuencia
. - de funcionamiento real se
5 Girar @‘1 e"he "R OB :“:i i“:: ha cambiado de 5Hz a
E::lE IEI.-II- L] =::-I= =::l= 15HZ
DRV IOUT Cambie a la imagen de
_ — ° ° visualizacion actual de
6 Presiona B salida, la corriente de
una vez g, Ty e "y 2", salida actual es 10.00A
"% B "1 LRl
'lllll. lll'lllll' L] 'lllll. 'lllll.
= DRV Cambie al estado de
Presiona ' ‘ ® voltaje de salida, el
7 una vez wee_ _sms_ _wes e _wes_ voltaje de salida actual
i-'.g l--. l"-. ..'.i !.'.; es 20.00
Presiona DRV
dos veces ® Cambio al estado de
8 ssEs _mwm_  mms Jomn mme configuracion del
R BT | [paramere
DRV
® Seleccione el cédigo
9 Presiona I =a F00.04 para modificar el
| parametro de acceso

- 99 -
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Program Key name Display Description
Presi DRV
rest'one y Pantalla F00.04 lo
mantenga ° que significa que la
10 - velocidad de
il f whied Bf | | rotacionde
wee aln ¥ Tese” ® Tsue” funcionamiento es
140
DRV FREF

Vuelva a la imagen
de la pantalla

Presiong ° ° L
11 principal, la
7 T ael - e e T e frecuencia de

E .'=- - - : . e
ot o T | configuracion es de

15Hz
RDY FREF
Presiona Detener inversor, la
® [ ] .
12 N frecuencia de
% T3 8 B 3 a2F configuracién es de 15
=:--= -E- -'--- L] =:-I-I= =:Il= HZ'

Aviso: A través de la tecla shift, puede monitorear la frecuencia de configuracién,
ejecutando Frecuencia, corriente de salida y voltaje de salida en el inversor en
funcionamiento.

La visualizacién de la imagen principal se puede personalizar por su real necesitas, y
puedes modificarlo mediante la configuracién de F0.00. Al mismo tiempo tu puede
monitorear el contenido de la pantalla relativa por F0.01-F0.18.

5-3 Ejecucion simple y elementos relativos

5-3-1 Instalacién, instalaciéon y cableado
De acuerdo con los requisitos detallados para realizar la instalacion y el cableado.

La figura es la conexion de cable mas simple para el funcionamiento como se muestra a
continuacion:

o

Tres fases

(]

fuente alimentacion
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Capitulo 5 corriendo

5-3-2 Inspeccioén de cableado

De acuerdo con los requisitos de cableado del inversor, compruebe si hay errores
Después de confirmar que no hay error, encienda la fuente de alimentacion configurar
los parametros.

5-3-3 Configuracién de parametros

La configuracion de parametros basicos de funcionamiento del inversor debe tener
frecuencia configuracién y ejecucion de la fuente de la sefial de configuracion, para
que puedan comenzar Inversor por un lado, e indica la velocidad de funcionamiento del
inversor en el otra mano configure los parametros F1.01 y F1.02 de acuerdo con los
requisitos.

Acerca del método de configuracion, lea el capitulo 5-2.

5-3-4 Corriendo

Confirme que no hay error en el cableado y la configuracion de parametros de acuerdo
a los requerimientos:

Suponga que F1.01 = 3 (la fuente de frecuencia que proviene de potenciometro de
panel de operaciones)

F1.02 = 0 (la fuente de sefial en ejecucion proviene del panel de operacion) Presione
“‘FWD?” para iniciar Inverter, y luego gire el potenciémetro, El inversor acelera
gradualmente.

Presione "STOP" para detener el inversor

Aviso: Observe el estado del motor en marcha. Si una anormalidad lleva lugar, por
favor deje de correr inmediatamente (para presionar la tecla STOP) y apague la
alimentacion y verifiquelo.
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Instrucciones de funcionamiento del inversor serie RV5400

Capitulo 6 Tabla de funcionales parametros

** La configuracién F3.15 ~ F3.22 para 27 a 30, F3.30 ~ F3.33 y F20 ~ F74 es solo para

series P +

Caodigo Nombre Descripcion Unidad | Defecto
La pantalla muestra la

F0.00 configuracién de 0-32 1 1
opciones.

F0.01 | Configuracion de Solo lectura
frecuencia

F0.02 Frecuencia de salida Solo lectura

F0.03 Corriente de salida Solo lectura

F0.04 Tasa de rotacion Solo lectura

F0.05 | Voltaje de bus DC Solo lectura
Temperatura del controlador

FO.06 | ge velocidad del motor de Solo lectura
CA

F0.07 Pantalla PID Solo lectura

F0.10 | Registro de fallos 1 Solo lectura

FO0.11 Registro de fallos 2 Solo lectura

F0.12 Registro de fallos 3 Solo lectura

F0.13 Registro de fallos 4 Solo lectura
Frecuencia ultima falla de

FO0.14 configuracion Solo lectura
Frecuencia ultima falla de

F0.15 configuracién Solo lectura
Frecuencia ultima falla de

FO0.16 configuracién Solo lectura
Frecuencia ultima falla de

F0.17 configuracién Solo lectura
Frecuencia ultima falla de

F0.18 configuracién Solo lectura

F1.00 Configuracion de 0.00-Limite superior de 0.01 0.00
frecuencia principal frecuencia
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Capitulo 6 Tabla de parametros funcionales

Cédigo Nombre Descripcioén Und Defecto
0: configuracion de frecuencia digital
1: Configuracion de voltaje analdgico
2: Configuracioén de corriente analogica
Opcidn para 3. Configuracion del teclado POT
F1.01 | configuracion de 4. Configuracion ARRIBA / ABAJO 1 0
frecuencia 5. Configuracion de frecuencias de
comunicacion S485
0: teclado
F1.02 |Opcién para ejecutar la 1: terminal 10 1 0
Configuracién 2: la comunicacion
F103 Configuracion cuando la 0: la tecla Stop es ineficaz 1 1
. tecla de parada es efectiva 1: la tecla Stop es efectiva
) . 0: Reverse prohibido 1:
F1.04 |Configuracion de Reverse permitido 1 1
reversa
Frecuencia de Frecuencia de funcionamiento
F1.05  [funcionamiento maxima minima ~ 400.00Hz 0.01 0.00
Frecuencia de 0.00 ~ frecuencia de
F1.06 funcionamiento minima funcionamiento maxima 0.01 0.00
F1.07 |Tiempo de aceleracién 1 0 ~6000.0S 0.1 Cambio
F1.08 |'lempode 0 ~ 6000.0S 0.1 |cambio
desaceleracion 1
. . VF voltaje intermedio ~
F1.09 [Voltaje maximo VF 500.0V 0.1 400.0
Frecuencia VF frecuencia intermedia ~
F1.10  lfundamental VF frecuencia maxima de 0.01 50.00
funcionamiento
. . VF voltaje minimo ~ VG .
F1.11 |VF voltaje intermedio voltaje maximo 0.1 Cambio
Frecuencia VF frecuencia minima ~
F1.12 intermedia VF frecuencia fundamental VF 0.01 2.50
F1.13 [|VF voltaje minimo 0 ~ VF voltaje intermedio 0.1 15.0
F1.14 |Frecuencia minima VF 0 ~ frecuencia intermedia VF 0.01 1.25
F1.15 |Frecuencia de carga 1.0K-15.0K 0.1 Cambio
F1.16 Ajuste automatico de Conservar 1 0
portadora
Inicializacién de T
F1.17 parametros. 8: Inicializacion de defecto 1 0
F1.18 Bloqueado de 0: Desbloqueado de parametros 1: 1 0

parametros

Bloqueado de parametros
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Caodigo Nombre Descripcion Und Defecto
. L 0/1 inicio / reinicio regular después
F2.00 |Opcién de modo de inicio de la inspeccion 1 0
F2.01 |Opcion para el modo de parada |0/1 ~ ralentizar / parada automéatica 1 0
F2.02 Configuracion de la frecuencia de 0.10 ~ 10.00Hz 0.01 05
inicio
F2.03 Configuracion de la frecuencia de 0.10 ~ 10.00Hz 0.01 05
’ parada ’ ’ ’ ’
204 Corriente para frenado DC en 0 ~ 150% de corriente 1 100%
arranque. nominal del polo
Tiempo de frenado directo
F2.05 |gn arranque. 0~25.0S 0.1 o
Corriente de frenado DC en )
F2.06 0 ~ 150% de corriente 1 100%
parada. .
nominal del polo
Tiempo para frenar DC en
F2.07 parada. 0~25.0S 0.1 0
Compensacion
F2.08 i 0~ 20.0% 1 0
automatica del par
F2.09 |Tension nominal del motor 0 ~500.0V 0.1 380.0
F2.10 |Corriente nominal del motor 0 configuracion actual del sistema 0.1 Cambio
Relacion de corriente sin o 0
F2.11 carga del motor 0-100% 0.1 40%
Tasa de rotacion nominal .
F2.12  |4el motor 0-6000r/min 1 1420
F2.13 |Numero de polos 0-20 2 4
F2.14 |Resbalon clasificado del motor 0~10.00Hz 0.01 2.50
Frecuencia nominal del motor
F2.15 0-400.00Hz 0.01 50.00
F2.16 Resistencia del estator 0-1000hm 0.01 0
F2.17 |Resistencia del rotor 0-1000hm 0.01 0
F2.18 |Autoinduccion del rotor. 0-1.000H 0.01 0
Inductancia mutua del rotor
F2.19 0-1.000H 0.01 0
Tiempo para el filtro de
F2.20 pop - 0~10.00S 0.01 0.10S
compensacion de par
Entrada de voltaje minimo . .
F3.00 |gv 0 ~ voltaje maximo FIV 0.1 0
Entrada de voltaje maximo . o
F3.01 FIV Voltaje minimo FIV ~ 10V 0.1 10.0
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Capitulo 6 Tabla de pardmetros funcionales

Cadigo Nombre Descripcion Und | Defecto
F3.02 |FIV tiempo de filtro de 0~25.0S 0.1 1.0
entrada
F3.03 |Entrada de corriente 0 ~ corriente maxima FIC 0.1 0
minima FIC
Entrada de corriente Entrada de corriente
F3.04 [maxima FIC minima FIC ~ 20mA 0.1 20.0
F3.05 |FIC Tiempo de entrada del 0~25.0S 0.1 1.0
filtro
F3.06 [Salidade voltaje minimo 14\ itaie maximo de FOV 0.1 0
FOV
F3 o7 |Salida de voltaje maximo Salida de voltaje maximo 01 10.0
: FOV FOV ~ 10V : :
F3.08 FOC salida de corriente 0 ~ FOC corriente maxima 0.1 0
minima
F3.09 |FOC salidade corriente FOC corriente minima ~ 20mA 0.1 | 200
maxima
Frecuencia de baja
F3.10 analdgica. 0~600.00 0.01 0.00
F3.11 |Direccion de baja analdgica. |0/1 1 0
Frecuencia de alta
F3.12 analogia 0~600.00 0.01 50.00
F3.13 |Direccion de alta analogia. 0/ 1 0
Opciones de reversa de
F3.14 analégico. 0/1 1 0
0: inefectivo
1: trotar
2: correr hacia adelante
3: Jogging reversa
4: adelante / atras
5: correr
6: adelante
Terminal de entrada FWD 7: Reverso
F3.15 8: 1 6
(0~32) . para
9: Terminal 1 de seccién multiple
10: Terminal 2 de seccién
multiple 11: Terminal 3 de
seccion multiple
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Cadigo Nombre Descripcion Und Defecto
12: Terminal multiseccion 4 13: 13:
Terminal Acc/ De 1: 13: 13 Terminal
Acc / De 2 15: Sefial de aumento de
frecuencia
16: senal de disminucién de
E£3.1 Terminal de entrada frecuencia 17: sefial de parada de 1 7
6 REV (0 ~ 32) emergencia 18: sefial de
restablecimiento de fallo 19: PID en
funcionamiento
20: PLC en funcionamiento
53'1 Terminal de entrada S1 (0 ~ 32) 21: Sefal de inicio para el temporizador ! !
. N 1 22: Sefial de inicio para el
53'1 Terminal de entrada S2 (0 ~ 32) temporizador 2 23: Sefial de impulso de L 18
contador
F3.1 Terminal de entrada S3 (0 ~ 32) |24: Sefial de restablecimiento de 1 15
9 contador 25: Borrado de memoria
26: Iniciar movimiento de bobinado
rIj3.2 Terminal de entrada S4 (0 ~ 32) *27: detener 1st bomba 1 16
28: detener 2"% bomba
F3.2 | Terminal de entrada S5 (0 ~ 32)|"29: detener 3{ bomba 1 8
1 *30: detener 4 bomba
F3.2 Terminal de entrada S6 (0 ~ 32) 1 9
2
0: inefectivo
1: en ejecucion
Terminal de salida MO1 (0 ~ 32)|2: Frecuencia alcanzada
F3.2 3 falla 1 01
3 4: velocidad cero
5: Frecuencia 1 alcanzada 6:
Frecuencia 2 alcanzada 7:
Aceleracion 8: desaceleracion
9: Indicacioén para baja tensién 10:
. . _ Temporizador 1 alcanzado
F3.2 Terminal de salida M02 (0 ~ 32) 11: Temporizador 2 alcanzado 1 02
4 12: finalizacién de la fase
13: Finalizacién del procedimiento
14: Limite superior PID
15: limite inferior de PID
16: Desconexion de 4-20 mA
17: Deteccion de sobrecarga
Terminal de salida de 18: Examen de sobre torque
F3.2 alarma YA, YB, YC (0 ~ 32) 26: Finalizacion del devanado 1 03
5 27: Contador alcanzado
28: contador intermedio alcanzado
Terminal de salida de alarma
KA, KB (0 ~ 32)
F3.2 (* La placa con KA, KB 1 0
8 terminal solamente)
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Capitulo 6 Tabla de parametros funcionales

Caodigo Nombre Descripcion Und Defecto
Terminal i 29: Suministro de agua por
F3.2 (e;)r);mna de salida voltaje constante. 1 0
6 R "1" efectivo "2" ineficaz
B32)
0: salida de frecuencia
1: Salida de corriente
2: voltaje DC
Terminal d lid 3: voltaje ac
F3.2 Fgrg"%a’. 7e salida Salida de 4 pulsos, 1 impulso / 1 1
7 0~7) HZ 5. Salida de impulsos, 2
impulso / HZ 6 salidas de
impulso, 3 impulso / HZ 7. Salida
de impulsos, 6 impulsos / HZ
F3.2 |'lempo de escaneo de 0.001~1.000S 0.001  p.02
a terminal
Tiempo de retardo
abierto menor que la
F3.3  |frecuencia maxima en 0 ~ 6000 1S 10
0 YA, YB, YC
Tiempo de retardo de
cierre mas que la
F3.3  |frecuencia maxima en 0 ~ 6000 1S 10
1 YA, YB, YC
Tiempo de retardo
F3.3 |abierto menor que la 0 ~ 6000 1S 10
2 frecuencia minima en
KA, KB
Tiempo de retardo de
F3.3 |[cierre mas que la 0 ~ 6000 1S 10
3 frecuencia minima en KA,
KB
Ajuste de f i
54.0 dfaujst')gegir?g recuencia 0.00 ~ frecuencia maxima 0.01 5.00
F4.0 |Tiempo de aceleracion 2 0~6000.0S 0.1S 10.0
4
F4.0 |Tiempo de desaceleracion 2 |0~6000.0S 0.1S 10.0
2
F4.0 |Tiempo de aceleracion 3 0~6000.0S 0.1S 0.0
2
F4.0 |Tiempo de desaceleracion 3 |0~6000.0S 0.18 0.0
4
Tiempo de aceleracion
F4.0 |4/]jogging tiempo de 0~6000.0S 0.1S 2.0
5 aceleracion
Tiempo de desaceleracion
F4.0 [4/]ogging tiempo de 0~6000.0S 0.1S 2.0
6 desaceleracion
Valor designado de
54.0 contador 0~65000 1 100
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Caodigo Nombre Descripcion Und Defecto
Valor intermedio de

F4.08 contador 0~65000 1 50
Limitacion del par de

F4.09 aceleracion 0~200% 1% 150%
Limitacion del par de

F4.10 velocidad constante 0~200% 1% 00
Evitar sobretensiones

F4.11 en la desaceleracion. 0/1 1 1
Opcioén para regulacion

F4.12 automatica de la tension. | 072 1 1
Opcidén de ahorro

F4.13 automatico de energia. 0~100% 1% 00

E4.14 Tensién de accionamientq Cambi 01 |cambi

. de la tuberia de freno. ambio : amoio

Relacién de actuacion

F4.15 de la tuberia de freno 40~100% 1 50%
Opciodn para reiniciar

F4.16 después de apagar 0~1 1 0
Tiempo de apagado

F4.17 permitido 0~10S 1 5.0S

4.1 Limitacion de par en las 2009 1 1500

18 carreras de arranque. 0~200% 50%

F4.19 Hora de Inicio de las 0~25.0S 1 0.0
carreras.

F4.20 [Tiempo de reinicio en falta| 0~5 1 0

F4.21 ITiempo de reinicio en falta| 0~100.0S 2 2
Opcién para accionar

F4.22 en sobre torque 0~3 1 0
Deteccion horizontal o

F4.23 de sobre torque 0~200% 1 00
Tiempo de deteccion

F4.24 de sobre torque 0~20.0S 0.1 00

F4.25 Frecuencia de alcance 1 | 0.00-Limite superior de frecuencial 0.01 48

F4.26 Frecuencia de alcance 2 | 0.00-Limite superior de frecuencial 0.01 30

F4.27 |'emporizador de 0~10.08 0.1 0
configuracion 1

F4.28 | Temporizador de 0~100.0S 1 0
configuracion 2

F4.29 | Tiempo paratorquede [ o_gpgp.0s 0.1 |Cambio
velocidad constante.
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Capitulo 6 Tabla de parametros funcionales

Cadigo Nombre Descripcion Und Defecto
F4.30 |Frecuencia alcance 0.00-2.00 0.01 | 050
ancho
F4.31 |Frecuencia de salto 1 0.00-frecuencia superior 0.01 0
F4.32 | Frecuencia de salto 2 0.00-frecuencia superior 0.01 0
F4.33 |Anchodefrecuencia 4 0.5 0o 0.01 [ 050
de salto
Frecuencia de paso
F4.34 arriba / abajo 0~10.00Hz 0.01 0.1
Registro de frecuencia
F4.35 [0 Jbajo 0: registro 1: no grabar 1 0
F5.00 | Modo de memoria PLC  |0~1 1 0
F5.01 | Modo de inicio del PLC 0~1 1 0
0: el PLC se detiene después de
ejecutarse en un ciclo
1: modo de parada del PLC, se
detiene después de ejecutarse
en un ciclo
F5.02 |Modo de funcionamiento [2: PLC circular en 1 0
del PLC funcionamiento
3: modo de parada del PLC,
modo de funcionamiento circular
4: el PLC opera en la ultima
frecuencia después de
ejecutarse en un ciclo.
Terminal de velocidad )
F5.03 | multiseccion 1 frecuencia 0.00_~ frequenma (,je, 0.01 10.0
de arranque funcionamiento maxima
Terminal de velocidad
multiseccion 2 / 0.00 ~ frecuencia de
F5.04 frecuencia de arranque funcionamiento maxima 0.01 15.00
del viento
Terminal de velocidad 0.00 ~ f & d
multiseccion 3 / -UU ~1Irecuencia de
F5.05 frecuencia de parada funcionamiento maxima 0.01 20.00
del viento
Velocidad multiseccion 4 | 0.00 ~ frecuencia de
F5.06 funcionamiento maxima 0.01 25.00
Velocidad multiseccion 5 | 0.00 ~ frecuencia de
F5.07 funcionamiento maxima 0.01 30.00
Velocidad multiseccion 6 | 0.00 ~ frecuencia de
F5.08 funcionamiento maxima 0.01 35.00
Velocidad multiseccion 7 | 0.00 ~ frecuencia de
F5.09 funcionamiento maxima 0.01 40.00
£5.10 Velocidad multiseccion 8 | 0.00 ~ frecuencia de 0.01 45.00

funcionamiento maxima
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Caodigo Nombre Descripcion Unidad| Defecto
F511 | Velocidad multiseccion 9 0.00 ~ frecuencia de 0.01 50.00
’ funcionamiento maxima ’ ’
512 | Velocidad multiseccion 10 0.00 ~ frecuencia de 0.01 10.00
’ funcionamiento maxima ’ ’
543 | Velocidad multiseccion 11 0.00 ~ frecuencia de 0.01 10.00
) funcionamiento maxima ’ ’
F544 | Velocidad multiseccion 12 0.00 ~ frecuencia de 0.01 10.00
' funcionamiento maxima ' '
F545 | Velocidad multiseccion 13 0.00 ~ frecuencia de 0.01 10.00
) funcionamiento maxima ’ ’
516 | Velocidad multiseccion 14 0.00 ~ frecuencia de 0.01 10.00
) funcionamiento maxima ’ ’
517 | Velocidad multiseccion 15 0.00 ~ frecuencia de 0.01 10.00
’ funcionamiento maxima ’ ’

Tiempo de funcionamiento
F5.18 | del PLC 1/ tiempo de 0~65000 18 100

bobinado
F5.19  [Tiempo de ejecucion del PLC 2 | 0~65000 1S 100
F5.20 [Tiempo de ejecucion del PLC 3 | 0~65000 1S 100
F5.21  ITiempo de ejecucion del PLC 4 | 0~65000 1S 100
F5.22 |Tiempo de ejecucion del PLC 5 | 0~65000 1S 100
F5.23  ITiempo de ejecucion del PLC 6 | 0~65000 1S 0
F5.24  |Tiempo de ejecucion del PLC 7 | 0~65000 1S 0
F5.25  |Tiempo de ejecucion del PLC 8 | 0~65000 1S 0
F5.26  [Tiempo de ejecucion del PLC 9 | 0~65000 1S 0
F5.27  ITiempo de ejecucion del PLC 10| 0~65000 1S 0
F5.28  [Tiempo de ejecucion del PLC 11| 0~65000 1S 0
F5.29  ITiempo de ejecucion del PLC 12| 0~65000 1S 0
F5.30 [Tiempo de ejecucion del PLC 13| 0~65000 1S 0
F5.31  [Tiempo de ejecucion del PLC 14| 0~65000 1S 0
55-3 Tiempo de ejecucion del PLC 15| 0~65000 1S 0
F5.33 | Direccion de marcha del PLC | 0~32767 1 0
F5.34 | Funcion de viento 1 0

0: desconectar 1: encender
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Capitulo 6 Tabla de parametros funcionales

Cadigo Nombre Descripcion Unidad | Defecto

0: PID prohibido
1: PID abierto
F6.00 | Modo de inicio PLD 2: E’Jecgmon condicional de_PID. PID 1 0
esta abierto cuando el terminal
externo es efectivo.

0: Modo de retroalimentacion

negativa de PID
F6.01 Modo de funcionamiento 1: Modo de retroalimentacion 1 0

PID negativa y positiva de PID

0: seleccionar fi gura como valor
Opcidn para el valor objetivo objetivo 1: tomar FIV como valor
F6.02 | pp objetivo 2: recoger FIC como valor 1 0
objetivo

0: tomar FIV como valor de
retroalimentacion
1: tomar FIC como valor de

s retroalimentacion
Opciodn para el valor de

F6.03 realimentacion PID 2: tomar el equilibrio Qe FIV—EI’C 1 0
como valor de retroalimentacion
3. Tome el balance de FIC-FIV
como valor de retroalimentacion
F6.04 | Valor objetivo de la fi gura PID | 0.0~100.0% 0.1% 0.0%
Valor limite superior para
F6.05 alarma PID 0.0~100.0% 1% 100%
Valor limite inferior para
F6.06 alarma PID 0.0~100.0% 1% 0%
F6.07 | Valor para P de PID 0.0~200.0% 0.1% 100%
F6.08 | Valor para | de PID 0.0~200.0S, O is closed 0.1s 0.1s
F6.09 | Valor para D de PID 0.00.0~20.00 S, 0 is closed 0.1s 0.0
P d d
Fe.10 [ 250 e cada 0.00~1.00Hz 0.01 | 0.10Hz

accionamiento PID.

0.00 ~ 120.0Hz (0.00Hz) 0.00Hz

F6.11 | Frecuencia de suefio PID significa que la funcién de 0.01 0.00Hz
suspension esta cerrada

Hora en que el suefio PID

F6.12 | cots aative 0~200s 1S 10s
Valor para despertar PID

F6.13 | gel suefio 0~100% 1% 0
Val dient

Fe.14 | La'or correspondiento 0~10000 1 1000

de la visualizacion PID
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Cadigo Nombre Descripcion Unidad | Defecto
F6.15 N.urnero de pantalla 1~5 1 1
digital PID
Numero digital de la cifra
F6.16 decimal de la pantalla 0~4 1 1
PID
Frecuencia limite 0 ~ frecuencia de
F6.17 superior PID funcionamiento maxima 0.01 48.00
Frecuencia limite 0 ~ frecuencia de
F6.18 inferior PID funcionamiento maxima 0.01 20.00
0: Siempre en modo de trabajo,
cuando PID esta abierto
1: Cuando la retroalimentacién llega
. a P6.05, funcionara a la frecuencia
F6.19 Modo de trabajo PID de ejecucion minima. Cuando el 1 0
feedback llegue a F6.06, el PID
comenzara a funcionar
F6.20 Limitacion de desviacion 0~10% 0.1% 1.0%
F6.20 KB1, KA1 1. Ineficaz 2
F6.21 KB2, KA2 2. Punto de contacto del mortor A 1
Frecuencia industrial
F6.22 KB3, KA3 3. Punto de contacto del motor A 4
Frecuencia convertible
F6.23 KB4, KA4 3. Punto de contacto del motor B 3
F6.24 KB5, KA5 Frecuencia industrial 6
F6.25 KB6, KA6 4.Punto de contacto del motor B 5
Frecuencia convertible
F6.26 KB7, KA7 5.Punto de contacto del motor C 8
Frecuencia industrial
6. Punto de contacto del motor C
Frecuencia convertible
7. Punto de contacto del motor D
Frecuencia industrial.
8. Punto de contacto del motor D
Frecuencia convertible
9. Punto de contacto del motor E
Frecuencia industrial.
10. Punto de contacto del motor E
F6.27 KB8, KA8 Frecuencia convertible 7
11.  Punto de contacto del motor F
frecuencia industrial
12. Punto de contacto del motor F
Frecuencia convertible
13. Punto de contacto del motor G
frecuencia industrial
14. Punto de contacto del motor.
Frecuencia convertible
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Capitulo 6 Tabla de parametros funcionales

Cadigo Nombre Descripcionn Unidad | Defectro
F6.28 [Tiempo segundo ajuste 0~60 1 0
F6.29 |Ajuste de minutos de tiempo 0~60 1 0
F6.30 [Ajuste de la hora 0~24 1 0
F6.31 [Hora del dia ajuste 1~31 1 0
F6.32 [Tiempo mes ajuste 1~12 1 0
F6.33 |Tiempo ano ajuste 00 ~99 1 0
F6.34 |A pump 0-3 1
F6.35 |B pump 0-3 1
F6.36 [C pump 0-3 1
F6.37 [D pump 0-3 0
F6.38 |E pump 0-3 0
F6.39 |F pump 0-3 0
F6.40 |G pump 0-3 0
F6.41 E;fnsli)‘:;dhzgtr:Sié” de 0 ~ 25.0% 0.1 5
Frecuencia de
F6.42 |funcionamiento de la 0 ~ max frequency 0.01 48
bomba hasta
F6.43 |Tiempo de demora de 0 ~ 3600.0S 1 10
bombeo
F6.44 |Reservado
645 | o0 hatia abio. 0~ 25.0% 0 5
F6.46 E,r:;l;igiﬁﬁo de la 0 ~ max frequency 0.01 48
bomba hacia abajo
Fo.47 |LomPo de demora de 0 ~ 3600.0S 1 10
F6.48 |Reservado
F6.49 |Tiempo de puerta de interdicto 0~10S 0.1 1
F6.50 [Tiempo de la puerta de tiro 0~10S 0.1 1
F6.51 |Tiempo de circuito 0 ~ 65535 min 1 480
F6.52 |Hora de inicio T1 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.53 |Hora de inicio T2 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.54 [Hora de inicio T3 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.55 |Hora de inicio T4 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.56 |Hora de inicio T5 00 ~ 23:59 0.1 0
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Cadigo Nombre Descripcién Unidad | Defecto
F6.57 |Hora de inicio T6 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.58 |Hora de inicio T7 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.59 [Hora de inicio T8 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.60 |Presion 1 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.61 |Presion 2 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.62 |Presion 3 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.63 |Presion 4 00 ~ 23:59 0.1 0
Code |Nombre Descripcion Unidad | Defecto
F6.64 |Presion 5 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.65 |Presion 6 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.66 |Presion 7 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.67 |Presion 8 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.68 |Modo de seccion de reposo 0~ 255 1 1
F6.69 z";rgfgﬁie presion 0~ 25% 1 5
F6.70 |Dormir tiempo continuo. 0 ~ 3600.0S 0.1 30
F6.71 [Frecuencia de suefio 0 ~ max frequency 1 22
F6.73 (';"easrgee; de presion de 0 ~ 25% 1 5
F6.74 |Hora de despertar 0 ~3600.0S 0.1 3
F7.00 VeIociQad c_ie 0: 4800 1:9600 2: 0
comunicacion 19200 3: 38400

0: 8N1 FOR ASC

1. 8E1 FPR ASC
F7.01 |Modo de comunicacion g 22: Egi g?g 0

4. 8E1 FOR RTU

5: 801 FOR RTU
Frop [2pecsn ocac ]
F8.00 |Aplicaciones superiores 0: Bloqueado 1: Desbloqueado 1 0
F8.01 [Sistema de configuracion 0:50Hz 1:60Hz 1 0

Opcion de par constante 0: par constante

F8.02 | o cambio de par 1: par variable 1 0
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Cadigo

Nombre

Descripcion

Unidad

Defecto

F8.03

Configuracion de nivel
garantizado de
sobretensioén

Cambio

Cambio

F8.04

Configuracion de nivel
garantizado de baja
tension

Cambio

Cambio

F8.05

Configuracion de nivel
garantizado de
sobrecalentamiento

40~120C

85/95C

F8.06

Configuracion de
visualizacion del tiempo
actual del filtro.

0~10.0S

0.1

2.0

F8.07

Salida analégica 0-10V de
bajo coeficiente de
calibracion.

0-65535

F8.08

Salida analégica 0-10V de
alto coeficiente de
calibracion.

0-65535

F8.09

Salida analdgica 0-20mA de
bajo coeficiente de
calibracion.

0-65535

F8.10

Salida analdgica 0-20mA de
alto coeficiente de
calibracion.

0-65535

F8.11

Compensacion hacia
adelante / hacia atras punto
de frecuencia de
compensacion

0 ~ frecuencia de
funcionamiento maxima

0.01

0.00

F8.12

Registro de frecuencia
arriba / abajo

/ abajo0: registro 1: no
grabar
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Capitulo 7

Explicaciones detalladas de los parametros

7-1 Parametros para Monitoreo

F0.00 Configuracion de opciones de visualizacién por defecto 00

Configuracion de la frecuencia de visualizacion

og O

Salida de frecuencia de pantalla

Mostrar salida de corriente

Distancia

00-32 Mostrar la salida de la tasa de rotacion / valor objetivo PID

Pantalla de voltaje principal de corriente continua

Pantalla de temperatura del médulo en inversor.

Visualizacién de la retroalimentacion PID

Cp OO O O ON O

El usuario puede configurar la imagen inicial del inversor como la imagen que el vea
mas conveniente.

Por ejemplo, si el usuario quiere monitorear la tasa de rotacion por principal

imagen de visualizacién, el usuario puede hacer que la velocidad de rotacion de
visualizacion de la imagen por configurando F0.00 como 03.

El valor predeterminado del parametro es 00. Por lo tanto, muestra la configuracion de
la frecuencia directamente cuando la alimentacion esta encendida.

F0.01 Configuracion de frecuencia

Muestra la frecuencia actual del inversor.

Puede controlar la configuracion de frecuencia actual del inversor examinando El
contenido del parametro.
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F0.02 Frecuencia de salida

Muestra la frecuencia de salida actual del inversor.

Puede controlar la frecuencia de salida actual del inversor examinando Parametro
F0.02.

F0.03 Salida de corriente

Muestra la corriente de salida actual del inversor

Puede monitorear la corriente de salida actual examinando el parametro F0.03.

F0.04 Tasa de rotacion

Muestra la velocidad de rotacion actual del motor.

Puede controlar la velocidad de rotacion real del motor examinando Parametro F0.04.

F0.05 Voltaje de bus DC

Muestra el voltaje del bus de CC en el bucle principal del inversor.

Puede monitorear la tension actual del bus de CC del bucle principal en el inversor
examinando el parametro F0.05.

FO0.05 Temperatura del inversor

Muestra la temperatura actual del modulo inversor

Puede controlar la temperatura actual del moédulo inversor mediante examinando el
parametro F0.06, que le ayudara a hacer un juicio en la condicion de funcionamiento
del inversor.

F0.10 Registro de error 1
FO0.11 Registro de error 2
F0.12 Registro de error 3

F0.13 Registro de error 4
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| | Registrar los ultimos cuatro errores del inversor. |

Puede verificar la condicion de los ultimos cuatro errores examinando F0.10 para
F0.13. Estos cuatro parametros pueden ayudar al usuario a hacer un juicio sobre las
condiciones de funcionamiento del inversor y encontrar la causa de la produccién. Error
y eliminar problemas ocultos.

FO0.14 La frecuencia con la que se produce el ultimo error.
F0.15 La frecuencia de salida en el ultimo error.

F0.16 La corriente de salida en el ultimo error.

F0.17 La tensién de salida en el ultimo error.

F0.18 La tension continua en el ultimo error.

Muestran el estado detallado del ultimo error:

Puede comprobar la frecuencia de configuracion real, salida real frecuencia y la
tension de CC del bucle principal en el inversor mediante el examen estos
parametros respectivamente.

Puede verificar el estado detallado cuando se produce el ultimo error examinando el
contenido de F0.14-F0.18. Puedes examinar la configuracion Frecuencia, frecuencia de
salida real y corriente de salida real y wltaje de salida real, voltaje DC del lazo
principal. De acuerdo con la por encima de los datos, puede analizar la causa de los
errores y encontrar una solucion.

Rapido, lo que ayudara al personal de mantenimiento en la reparacién del trabajo.

Lo mas importante es que para el Modelo APH, puedes usar modo de configuracién
para elegir libremente la imagen principal y para monitorear contenido directamente a
través de F0.01-F0.08, pero también puede examinar contenido relacionado al cambiar
directamente el panel de operacion.

Cuando el panel de operacion esta configurado para las siguientes cuatro condiciones,
Puedes consultar el contenido relacionado presionando " Q_: " toma configuracion

Frecuencia como imagen principal, por ejemplo, como abajo.
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Paso

Presione
la tecla

Monitor

Explicacion

Encender
el poder

RDY FREE

A. El inversor esta en modo de espera.
B. La imagen principal muestra la

frecuencia de configuracion.

C. La imagen principal muestra la
frecuencia de configuracion
cuando la luz LIBRE esta
encendida

Presionar

°
FW,

Iniciar inversor

A. El inversor esta en funcionamiento y la
luz DRV esta encendida.

B. La imagen muestra la frecuencia de
configuracion.

C. El inversor esta en estado hacia adelante
cuando la luz de avance esta encendida.

Precionar una
vez

e

Cambiar imagen de visualizacion;

cambiar a la frecuencia de salida

real.

A. El inversor esta en estado hacia
adelante.

B. La frecuencia de salida real es
50.00Hz.

C. La luz FOUT esta encendida.

Precionar una
vez

e

DRV 10UT

Cambiar imagen de
visualizacion; cambiar a la
corriente de salida real.

A. La salida actual actual es 2.5A

B. La imagen actual muestra la
corriente de salida real cuando la luz
IOT esta encendida.

Precionar una
vez

e

Cambiar imagen de
visualizacion; cambiar a la
tensién de salida real.

A. El voltaje de salida actual
actual es 380V.

Precionar una
vez

e

Cambiar a la imagen principal

A. Volver a la imagen principal que
mostrara la frecuencia de
configuracion.

B. La frecuencia de configuracion es
de 50.00Hz.
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7-2 Parametros para funcionamiento basico

F1.00 Configuracién de frecuencia dominante defecto: 0.00Hz

Rango 0.00-frecuencia superior Unidad 0.01

Cuando F1.01 se establece en 0, que es la opcion de configuracion de frecuencia.
Cuando el modo de configuracion es la frecuencia digital cifra, la frecuencia de
funcionamiento del inversor Se decide por F1.00.

En ejecucién, puede cambiar la frecuencia modificando el contenido de parametro F1.00 o
presionando la tecla hacia arriba o hacia abajo. Si tu cambiar la frecuencia modificando

F1.00, el contenido modificado sera almacenado cuando el inversor deja de funcionar o la
alimentacion esta apagada.

Si cambia la frecuencia presionando la tecla hacia arriba o hacia abajo,

el contenido modificado no se almacenara cuando el inversor deje de funcionar o

el poder esta apagado Se almacenara F1.00 almacenado cuando el inversor se inicie a
continuacion. hora.

F1.01 Opcidn de configuracion de frecuencia defecto: 0

Rango 0-5 Unit 1

0: Configuracion de frecuencia digital

1: Configuracion de voltaje analdgico

2: Configuracion de corriente analdgica 3.
Contenido Configuracién del teclado POT
Configuracion 4 UP / DOWN

5: configuracién de la comunicacién RS485

La opcién de configuracion de frecuencia se utiliza para seleccionar la frecuencia de
ejecucion de Inversor.

0: Configuracioén de frecuencia digital

La frecuencia de funcionamiento del inversor se decide por F1.00. Usted puede

cambiar la frecuencia de funcionamiento presionando la tecla hacia arriba o hacia abajo en
panel de mando Consulte F1.00 en detalle.

1: Configuracion de voltaje analdgico
La frecuencia de funcionamiento del inversor se decide por la sefial de voltaje externo
(0-10V), poner en el inversor a través del terminal FIV. Hay dos modos
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de la sefal de voltaje externo: una sefnal designada va de 0 a 10V; el otro es designado
por POT. Consulte el siguiente diagrama. para el método de conexién.

R U

— o——o
Tres fases _{oTo— o \% Motor
fuente alimentaciéon — o——— % W

1

i E .__l
—l;_-,ll—. FC 1

JT_ -
Explicacion: controlar la frecuencia de funcionamiento del inversor de 0 a 10 V por FIV
oFC

o—9 R
Tres fases EI/I/O—"
fuente alimentacion o——¢ g
: P +10V =
T FIV Et—1

T ] FC

s<c
}_g
<
=3
g

0-10V

Explicacién: control de frecuencia de funcionamiento del inversor enviado FIV Sefial de
voltaje por POT externo (10Kohm)

2: Configuracion de corriente analogica

La frecuencia de funcionamiento del inversor es decidida por la corriente externa. sefal
(0-20mA). Controlar la frecuencia de funcionamiento del inversor mediante terminal
externo FIC.

—— R y
Tres EO : ! Motor
fuente fases —+% )

alimentacion .

—— oFI

0-20m i |v ! Tierra
A ———F '__l___
—l— C Tierra

<c

™ <

3: Configuracion del teclado POT

Puede controlar el funcionamiento del inversor mediante el mando POT al operar
panel. Eso seria muy conveniente. Pon atencion al POT

Boton en el panel de operacién con la funcion de cambiar las imagenes del monitor.
Por favor tenga cuidado de usarlo.
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i a Gire: cambia corriendo t Presione: cambiar entre
1 frecuencia 1 monitoreando imagenes

4: Configuraciéon ARRIBA / ABAJO

La frecuencia de funcionamiento es controlada por un terminal externo UP / DOWN.

Los terminales externos se pueden seleccionar de F3.15 a F3.22, seleccioné uno de
los terminales externos como ARRIBA / ABAJO. Cuando UP es Eficaz, la frecuencia
subirad. Cuando DOWN es efectivo, la frecuencia bajara. Cuando tanto el UP como el
DOWN son efectivos, La frecuencia sera la misma.

Tres f: ° R y
res fases
) ) y ° A\ Motor
uente alimentacion . % \%%
m UP —-
?J-H/ S1
1 cDown E
& o S2 l_
Sc

Parametro: F3.17 = 15, el terminal S1 se configurara en modo UP.
F3.18 = 16, el terminal S2 se configurara en el modo ABAJO.

“A

— —
1 1 : : '

R | T ]

o i

Down

Explicacion: Cuando Up es efectivo (Up esta conectado), la frecuencia subir.Cuando la
funcion Down es efectiva (Down esta conectada), la frecuencia bajar.

La opcion de configuracion en ejecucion se usa para configurar la fuente de sefal.

0: panel de mando
El panel de operacion envia la sefal corriente. El funcionamiento del inversor puede
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ser controlado por la tecla FWD (Adelante) y la tecla REV (Reserva)
En el panel de mando del inversor. Pulse la tecla de parada para detener la ejecucion

de Inversor.
Procedimiento FlisELelIC Monitor Explicacion
la tecla
RDY .
° Supongamos que la frecuencia
1 Encender el se establece en 10.0Hz
poder e "ie  =""m=a"

A. El inversor esta en modo de

.DRV funcionamiento.
2 B. El inversor esta en adelante
=:::i i:::i i:::ﬁ-::! C. La frecuencia de funcionamiento es
- wwe” = Twwe’ Cmew de 10.00Hz.
A. El inversor esta en modo de marcha
.DRV atras.
3 B. Cambiar entre adelantey reverso de
e e g, inversor
: ':i}_ =:"= . :-':H;::! C. La frecuencia de funcionamiento
es de 10.00Hz.
ERV A. El inversor deja de funcionar
4 @, B. El inversor esta en modo de

espera.

1: terminal 10

El terminal 10 envia el comando en ejecucion. Puede configurar externo

terminal a voluntad El valor predeterminado del terminal FWD es adelante y el
el valor predeterminado de REV es inverso.
Puede configurar el modo de control de sistema de dos cables o sistema de tres cables
mediante utilizando terminal 10.

A. Modo de sistema de dos cables

Tres fases

fuente alimentacion

FWD

5 REV

SC

<

Motor

A
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Parametro:
F3.15=6
F3.16 =7
Explicacién de la actuacion:
Forma y condicién
Condicién del inversor
K1 K2
ON OFF Adelante
OFF OFF Stop
OFF ON Marcha atras
ON ON Mantener la condicidon de correr

B. Modo de sistema de tres cables

Tres f ° R Y
. res a.s'es 5 ® S V ¢ Motor
fuente de alimentacion b T W 4
— 5 o—¢ S1 -
""‘I Sw2
o—eo S2
S3 Et™
SC -

Utilice S1, S2 o0 S3 como terminal de entrada para la sefial externa Parametro: F3.17 =
6 S1 esta en adelante

F3.18 =7 S2 esta en reversa
F3.19 = 9 S3 esta en modo de parada
F1.02 = 1 entrada de terminal externa

Frecuencia de salida

A

A

> Tiempo

a GREEEEEEE

Swl

m Bl ECEEEE R

Sw2

5-4---1----

2: RS485 Sw3
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La interfaz serial envia el comando en ejecucion al inversor. Inversor hara recibir
comando desde la computadora superior por interfaz serial.

F1.03 Configuracion de la tecla de parada defecto 1
Rango 0-1 Unidad 1
Contenido 0: la tecla de parada es ineficaz

1: la tecla de parada es efectiva

Cuando la opcidn de configuracion en ejecucion es 1 o 2, es igual a la ejecucion
comando proveniente de un terminal externo o RS485, puede configurar la parada

3 .7 . . . -
llave en el panel de operacién como ineficaz o efectivo para prevenir mal

funcionamiento.

Cuando se establece F1.03 en 0, la tecla de parada igual no es efectiva, la tecla de
parada No se puede detener el funcionamiento del inversor.

Cuando F1.03 se establece en 1, la tecla de parada igual es efectiva, la tecla de parada
puede detener el funcionamiento del inversor.

Atencion: descarte la sefal de marcha después de detener el inversor con
presionando la tecla stop. Y reinicie el inversor entonces.

U
Tres fases ° $ R !
o—¢ S V ¢ Motor
fuente de
. ., o—o T W ¢
alimentacion

Ij o—e REV
» SC

L

Procedimiento | Clave y estado Explicacion

1 K1 conectado Arranque de inversor comienza

(K1 sigue conectado) ) )
2 Se detiene el inversor
pulse la tecla de

narada
T

3 K1 desconectado Se quita la sefial de marcha

4 K1 connected Arranque de inversor comienza
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F1.04 Configuracién de reversa defecto 1

Rango 0-1 Unidad 1

. 0: Reverse prohibido
Contenido 1: Reverse permitido

Muchas maquinas solo permiten una sola direccion de rotacion pero no marcha atras;
de lo contrario, pueden producirse fallos mecanicos o accidentes. Puede configurar
maquinas en un solo modo de rotacion por el parametro.

0: Reverse prohibido

Esta prohibido revertir el motor. Cuando F1.04 se ajusta al revés prohibido, cambiar
entre adelante y atras sera ineficaz.

1: reversa permitida

El motor permite retroceder, el cambio entre avance y retroceso sera
eficaz.

F1.05 |Frecuencia de funcionamiento maxima defecto 50.00
Rango Frecuencia de funcionamiento
minima ~ 400.00Hz

El rango de funcionamiento del inversor esta entre 0.1 ~ 400.00Hz. Por lo tanto,
El inversor tiende a funcionar a alta velocidad. En general, motor y otros.

La maquina funciona a 50Hz de la frecuencia. Sobre ejecucion puede obtener
Fallo mecanico o accidente.

Puede limitar la frecuencia de funcionamiento maxima del motor por el parametro
Prevencion del motor de alta velocidad, desgaste de la maquina y ocultos.

problema. Puede establecer una frecuencia de funcionamiento maxima para el inversor
De acuerdo a la necesidad actual en produccion y técnicas de prevencion.

mal funcionamiento

F1.06 Frecuencia de funcionamiento minima defecto 0.00

Rango Frecuencia de funcionamiento mxima de ~ 0.0

Algunas maquinas y dispositivos no pueden funcionar por debajo de un determinado
Velocidad de rotacion en las técnicas. Especialmente, el POT tiende a ser falso.
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operacion. Puede poner un limite a la frecuencia minima de ejecucién por el parametro.

Si la sefial de frecuencia de configuracién esta por debajo de ese limite, el inversor
seguira emitiendo una frecuencia minima. El inversor funciona en frecuencia entre la
frecuencia de marcha minima y la maxima frecuencia de funcionamiento, que puede
evitar la activacion falsa y prevenir sobrecalentamiento del motor causado por baja
frecuencia de funcionamiento.

F1.07 Tiempo de acceso defecto *
F1.08 Tiempo DC defecto *
Rango 0.1~6000.0

El tiempo ACC es el tiempo que alcanza la maxima frecuencia de funcionamiento.
desde 0,00Hz en inversor. El tiempo DC es el tiempo que baja el minimo

Frecuencia de funcionamiento a partir de la frecuencia maxima de funcionamiento en
inversor.

F
A
"""""" JATTTTTTmm T
Frecuencia maximade | A :
funcionamiento F1.05 i
configuracién de la i
frecuencia de ejecucion i
i > T
Tiempo de ac?eso Tiempo DC |
F1.07 ' F1.08

El valor predeterminado del tiempo de aceleracién / desaceleracion del inversor es el
Tiempo de aceleracién / deceleracién primaria.

Si necesita utilizar otros tiempo de aceleracion o desaceleracion, tendra que configurar
por externo terminal.

F1.09 |Tensiéon maxima V/F defecto 400
Rango V / F voltaje intermedio ~ 500.00 Unidad minima 0.01
F1.10 |Frecuencia fundamental V/F defecto 50

Frecuencia intermedia V [/ F ~

frecuencia maxima de funcionamiento Unidad minima 0.01

Rango
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F1.11 |V /F voltaje intermedio defecto *
Rango \n/qg)l(-'in\:gltaje minimo ~V /¥ voltaje Unidad minima 0.1
F1.12 |Frecuencia intermedia V / F defecto 2.5
Rango Err?é::renr;critaamin/in;a v/ F ~frecuencia Unidad minima 0.1
F1.13 |V /F voltaje minimo defecto 15.0
Rango 0.0 ~ V / F voltaje intermedio Unidad minima 0.1
F1.14 |Frecuencia minima V /F defecto 1.25
Rango 0.0 ~ V/ F de frecuencia intermedia Unidad minima 0.1

F1.09 a F1.14 de los parametros determinan la curva V / F del inversor. Conjunto. La
curva V / F se corresponde con diferentes cargas.Curva de par constante: se aplica a la
carga de par constante, voltaje de salida y frecuencia de salida en lineal.

Curva de torsion descedente, se aplica a la carga de par doble, como el ventilador y la
bomba.

La carga que aumentara a medida que aumenta la velocidad de rotacion es baja en
comenzando. Curva de par de arranque alto: se aplica a la maquina pesada, cuya carga
Disminuye rapidamente a un cierto valor al principio.

\V, Curva de par de
A arranque alto

Curva de par

» constante Curva de

par descendente

1 L L »F
F1.14 F1.12 F1.10 FI1.05

F1.09: Voltaje maximo V / F.
Voltaje maximo de V / F que se ajusta de acuerdo con el parametro de

La marca del motor estara a la tensién nominal del motor en general. Cuando EI motor
esta lejos del inversor, mas de 30 m, debe configurarse para una mayor valor.
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F1.10: frecuencia V / F estandar

Ajuste de acuerdo con la frecuencia nominal de tension motor. No cambie la
configuracion de frecuencia V / F estandar. De otra manera, Eso puede dafiar el
motor.

F1.11: voltaje V / F intermedio

Ajuste la tension V / F intermedia segun la carga especifica.

La configuracién incorrecta causara sobrecorriente del motor o salida insuficiente
de par, o incluso causara la proteccion del inversor. Aumentando el valor de F1.11
aumentara el par de salida. Mientras tanto, la corriente de salida aumentara
también. Por favor, controle la corriente de salida mientras cambia el valor de F1.11.
El requisito general para la configuracion es como siguiente: Para un arranque
suave del inversor, la corriente debe estar en el limite de inversor en arranque.
Ajustar el valor del parametro lentamente hasta el valor ideal. No trate de aumentar
el valor en gran medida. De otra manera, Puede provocar la proteccion del inversor
o averia.

F1.12: frecuencia V / F intermedia

La frecuencia intermedia V / F determina el punto intermedio de Curva V / F. La
configuracion incorrecta causara un par insuficiente o0 mas proteccion actual del
inversor. No cambie el valor de configuracion del parametro en uso.

F1.13: voltaje minimo V / F

La configuracion de voltaje minimo V / F esta relacionada con el par de arranque.
Aumentando el valor adecuado para el parametro puede aumentar el par de
arranque, y también causa sobrecorriente.

F1.14: frecuencia minima V / F

La frecuencia minima V / F determina el punto inicial de la curva V / F, que es el
valor de inicio minimo del inversor.

Diferentes cargas tienen diferentes curvas V / F. Segun el actual situacién, ajuste la
configuracion de la curva V / F correctamente para el inversor. Referirse a la
siguiente tabla para el valor predeterminado especifico de cada modelo de inversor.

- 59 -



Instrucciones de funcionamiento del inversor serie RV5400

Parametros
et F1.07 F1.08 F1.11 F1.15
RV5400P5D5K 15 15 23 7
RV5400P7D5K 18 18 22 6
RV5400P0011K 20 20 22 5
RV5400P0015K 22 22 20 5
RV5400P0018K 28 28 20 4
RV5400P0022KN 30 30 19 4
RV5400P0030KN 35 35 18 4
RV5400P0037KN 38 38 18 4
RV5400P0045KN 40 40 17 4
RV5400P0055KN 45 45 17 3
RV5400P0075KN 50 50 16 3
RV5400P0090KN 60 60 16 2
RV5400P0110KN 80 80 15 2
RV5400P0132KN 100 100 15 2
RV5400P0160KN 120 120 14 1
RV5400P0185KN 150 150 13 1
RV5400P0200KN 200 200 12 1
RV5400P0220KN 200 200 12 1
RV5400P0250KN 220 220 12 1
RV5400P0280KN 250 250 12 1
F1.15 Frecuencia de carga defecto *
Rango 1-15 unidad 1

Frecuencia portadora decide la frecuencia de conmutacion del modulo de potencia en
inversor. El inversor con diferente frecuencia tiene diferentes valores por defecto Porque
la frecuencia portadora se ve afectada por el ruido, el efecto calor y disturbio.

Frecuencia portadora F1.16

Ruido

Velocidad de
calentamiento

Efecto sobre el medio
ambiente

Mas alto — Mas bajo

Mas alto — Mas bajo

Mas bajo — mas alto

Mas bajo — mas alto

Aprendiendo del contenido de la tabla anterior, portador superior

La frecuencia, el menor ruido y la mayor tasa de calor causaran un mayor efecto
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Cadigo Nombre Descripcion Unidad | Defecto
0: PID prohibido
1: PID abierto
F6.00 | Modo de inicio 2: Ejecucion condicional de PID. PID 1 0
PLD esta abierto cuando el terminal

externo es efectivo.

0: Modo de retroalimentacion negativa

de PID
F6.01 | Modode 1: Modo de retroalimentacion negativa 1 0
funcionamiento PID y positiva de PID

0: seleccionar fi gura como valor objetivo
Opcidn para el valor 1: tomar FIV como valor objetivo 2:

F6.02 objetivo PID recoger FIC como valor objetivo 1 0
0: tomar FIV como valor de
retroalimentacion
1: tomar FIC como valor de
F troalimentacion
Opcidn para el valor re. N
F6.03 de realimentacion 2: tomar el equilibrio Qe FIV-EI,C 1 0
PID como valor de retroalimentacion
3. Tome el balance de FIC-FIV
como valor de retroalimentacion
F6.04 | Valor objetivo de la fi gura PID 0.0~100.0% 0.1% 0.0%
Valor limite superior para
F6.05 alarma PID 0.0~100.0% 1% 100%
Valor limite inferior
F6.06 para alarma PID 0.0~100.0% 1% 0%
F6.07 | Valor para P de PID 0.0~200.0% 0.1% 100%
F6.0 Valor para | de PID 0.0~200.0S, 0 is closed 0.1s 0.1s
UF6.09 Valor para D de PID 0.00.0~20.00 S, O is closed 0.1s 0.0
P
Fe.10 | asodecada 0.00~1.00Hz 0.01 | 0.10Hz

accionamiento PID.

0.00 ~ 120.0Hz (0.00Hz) 0.00Hz

F6.11 | Frecuencia de suefio PID significa que la funcion de suspension 0.01 0.00Hz
esta cerrada

Hora en que el suefio PID

F6.12 | osta activo 0~200s 18 10s
Valor para despertar PID

F6.13 del suefio 0~100% 1% 0

F6.14 Valor correspondiente de 0~10000 1 1000

la visualizacion PID
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Caodigo Nombre Descripcion Unidad | Defecto
F6.15 N.urnero de pantalla 1~5 1 1
digital PID
Numero digital de la cifra
F6.16 decimal de la pantalla PID 0~4 1 1
Frecuencia limite 0 ~ frecuencia de
FO.17 superior PID funcionamiento maxima 0.01 48.00
Frecuencia limite 0 ~ frecuencia de
F6.18 inferior PID funcionamiento maxima 0.01 20.00
0: Siempre en modo de trabajo,
cuando PID esta abierto
1: Cuando la retroalimentacion llega
. a P6.05, funcionara a la frecuencia
F6.19 Modo de trabajo PID de ejecucion minima. Cuando el 1 0
feedback llegue a F6.06, el PID
comenzara a funcionar
F6.20 Limitacion de desviacion 0~10% 0.1% 1.0%
F6.20 KB1, KA1 1. Ineficaz 2
F6.21 KB2. KA2 2. Punto de contacto del mortor A 1
’ Frecuencia industrial
F6.22 KB3, KA3 3. Punto de contacto del motor A 4
Frecuencia convertible
F6.23 KB4, KA4 3
3. Punto de contacto del motor B
F6.24 KB5, KA5 Frecuencia industrial 6
F6.25 KB6, KAG 4.Punto de contacto del motor B 5
Frecuencia convertible
F6.26 KB7, KA7 5.Punto de contacto del motor C 8
Frecuencia industrial
6. Punto de contacto del motor C
Frecuencia convertible
7. Punto de contacto del motor D
Frecuencia industrial.
8. Punto de contacto del motor D
Frecuencia convertible
9. Punto de contacto del motor E
Frecuencia industrial.
F6.27 KBS, KAS 10. Punto de contacto del motor E 7

Frecuencia convertible

11.  Punto de contacto del motor F
frecuencia industrial

12.  Punto de contacto del motor F
Frecuencia convertible

13. Punto de contacto del motor G
frecuencia industrial

14. Punto de contacto del motor.
Frecuencia convertible
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Caodigo Nombre Descripcionn Unidad | Defecto
F6.28 |Tiempo segundo ajuste 0~60 1 0
F6.29 |Ajuste de minutos de tiempo 0~60 1 0
F6.30 |Ajuste de la hora 0~24 1 0
F6.31 |Hora del dia ajuste 1~31 1 0
F6.32 |Tiempo mes ajuste 1~12 1 0
F6.33 |Tiempo afo ajuste 00 ~99 1 0
F6.34 |A pump 0-3 1
F6.35 |B pump 0-3 1
F6.36 |C pump 0-3 1
F6.37 |D pump 0-3 0
F6.38 |E pump 0-3 0
F6.39 |F pump 0-3 0
F6.40 |G pump 0-3 0

Presion de presion de

F6.41 bombeo hasta 0~25.0% 0.1 5
Frecuencia de

F6.42 |funcionamiento de la 0 ~ max frequency 0.01 48
bomba hasta

F6.43 |Tiempo de demora de 0 ~ 3600.0S 1 10
bombean

F6.44 |Reservado

F6.45 Presion de Presiun ue . 0.1 5

bombeo hacia abajo 0~25.0%

Frecuencia de

bomba hacia abajo

Tiempo de demora de

F6.47  lyombeo 0 ~ 3600.0S 1 10
F6.48 |Reservado

F6.49 |Tiempo de puerta de interdicto 0~108 0.1 1
F6.50 |Tiempo de la puerta de tiro 0~10S 0.1 1
F6.51 |Tiempo de circuito 0 ~ 65535 min 1 480
F6.52 |Hora de inicio T1 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.53 |Hora de inicio T2 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.54 |Hora de inicio T3 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.55 |Hora de inicio T4 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.56 |Hora de inicio T5 00 ~ 23:59 0.1 0
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o0 cambio de par

1: par variable

Caodigo Nombre Descripcion Unidad | Defecto
F6.57 |Hora de inicio T6 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.58 |Hora de inicio T7 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.59 |Hora de inicio T8 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.60 [Presion 1 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.61 |Presion 2 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.62 |Presion 3 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.63 |Presion 4 00 ~ 23:59 0.1 0
Code [Nombre Descripcion Unidad | Defecto
F6.64 |Presion 5 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.65 |Presion 6 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.66 |Presion 7 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.67 |Presion 8 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.68 |Modo de seccion de reposo 0~ 255 1 1
F6.69 Margen de presion del sueno 0 ~ 25% 1 5
F6.70 |Dormir tiempo continuo. 0 ~ 3600.0S 0.1 30
F6.71 |Frecuencia de suefio 0 ~ max frequency 1 22
F6.73 (';";rgeer': e presion de 0~ 25% 1 5
F6.74 |Hora de despertar 0 ~3600.0S 0.1 3
£7.00 VeIocidad qe 0: 4800 1:9600 2: 0
comunicacion 19200 3: 38400

0: 8N1 FOR ASC

1: 8E1 FPR ASC 2:
F7.01 |Modo de comunicacion ch): Egg gig 2 0

8E1 FOR RTU 5:

801 FOR RTU
Froz [Dreccn ol ce N
F8.00 |Aplicaciones superiores 0: Bloqueado 1: Desbloqueado 1 0
F8.01 |Sistema de configuracion 0:50Hz 1:60Hz 1 0
F8.02 Opcion de par constante 0: par constante ] 0
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Caodigo Nombre Descripcion Unidad | Defecto

Configuracion de nivel
F8.03 | garantizado de Cambio 1 Cambio

sobretension

Configuracion de nivel
F8.04 garantizado de baja Cambio 1 Cambio

tension.

Configuracion de nivel
F8.05 | garantizado de 40~120C 1 85/95C

sobrecalentamiento

Configuracion de
F8.06 | visualizacion del tiempo 0~10.0S 0.1 2.0
actual del filtro.

Salida analdgica 0-10V
F8.07 | de bajo coeficiente de 0-65535 1 -
calibracion.

Salida analdgica 0-10V
F8.08 | de alto coeficiente de 0-65535 1 -
calibracion.

Salida analégica 0-20mA de
F8.09 | bajo coeficiente de 0-65535 1 -
calibracion.

Salida analdgica 0-20mA de
F8.10 alto coeficiente de calibracion. 0-65535 1 -

Compensacion hacia

adelante / hacia atras punto 0 ~ frecuencia de

F8.11 de frecuencia de funcionamiento maxima 0.01 0.00
compensacion

F8.12 Registro de frecuencia / abajo0: registro 1: no 1 0

arriba / abajo grabar
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Capitulo 7

Explicaciones detalladas de los parametros

7-1 Parametros para Monitoreo

F0.00

Configuracion de opciones de visualizacion por defecto 00

Distancia
00-32

00 Configuracion de la frecuencia de visualizacion

01 Salida de frecuencia de pantalla

02 Mostrar salida de corriente

03 Mostrar la salida de la tasa de rotacion / valor objetivo PID
04 Pantalla de voltaje principal de corriente continua

05 Pantalla de temperatura del moédulo en inversor.

06 Visualizacién de la retroalimentacién PID

El usuario puede configurar la imagen inicial del inversor como la imagen que el vea
mas conveniente.

Por ejemplo, si el usuario quiere monitorear la tasa de rotacion por principal

imagen de visualizacién, el usuario puede hacer que la velocidad de rotacion de
visualizacion de la imagen por configurando F0.00 como 03.

El valor predeterminado del parametro es 00. Por lo tanto, muestra la configuracion de
la frecuencia directamente cuando la alimentacién esta encendida.

F0.01

Configuracion de frecuencia

Muestra la frecuencia actual del inversor.

Puede controlar la configuracion de frecuencia actual del inversor examinando el
contenido del parametro.
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F0.02 Frecuencia de salida

Muestra la frecuencia de salida actual del inversor.

Puede controlar la frecuencia de salida actual del inversor examinando Parametro
F0.02.

F0.03 Salida de corriente
Muestra la corriente de salida actual del inversor

Puede monitorear la corriente de salida actual examinando el parametro F0.03.

F0.04 Tasa de rotacion

Muestra la velocidad de rotacion actual del motor.

Puede controlar la velocidad de rotacion real del motor examinando Parametro F0.04.

F0.05 Voltaje de bus DC
Muestra el voltaje del bus de CC en el bucle principal del inversor.

Puede monitorear la tension actual del bus de CC del bucle principal en el inversor
examinando el parametro F0.05.

F0.05 Temperatura del inversor

Muestra la temperatura actual del modulo inversor

Puede controlar la temperatura actual del médulo inversor mediante examinando el
parametro F0.06, que le ayudara a hacer un juicio en la condicion de funcionamiento
del inversor.

F0.10 Registro de error 1
FO0.11 Registro de error 2
F0.12 Registro de error 3
F0.13 Registro de error 4
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| Registrar los ultimos cuatro errores del inversor. |

Puede verificar la condicion de los ultimos cuatro errores examinando F0.10 para
F0.13. Estos cuatro parametros pueden ayudar al usuario a hacer un juicio sobre

Las condiciones de funcionamiento del inversor y encontrar la causa de la produccion.
Error y eliminar problemas ocultos.

FO0.14 La frecuencia con la que se produce el ultimo error.
F0.15 La frecuencia de salida en el ultimo error.

F0.16 La corriente de salida en el ultimo error.

F0.17 La tension de salida en el ultimo error.

F0.18 La tensidn continua en el ultimo error.

Muestran el estado detallado del ultimo error:

Puede comprobar la frecuencia de configuracion real, salida real
frecuencia y la tensién de CC del bucle principal en el inversor mediante el
examen estos parametros respectivamente.

Puede verificar el estado detallado cuando se produce el ultimo error examinando el
contenido de F0.14-F0.18. Puedes examinar la configuracion Frecuencia, frecuencia
de salida real y corriente de salida real y wltaje de salida real, voltaje DC del lazo
principal. De acuerdo con los datos, puede analizar la causa de los errores y encontrar
una solucion. Rapido, lo que ayudara al personal de mantenimiento en la reparacion

del trabajo.

Lo mas importante es que para el Modelo APH, puedes usar modo de configuracion
para elegir libremente la imagen principal y para monitorear contenido directamente a
través de F0.01-F0.08, pero también puede examinar contenido relacionado al
cambiar directamente el panel de operacion.

Cuando el panel de operacién esta configurado para las siguientes cuatro condiciones,
Puedes consultar el contenido relacionado presionando " ‘: " toma configuracion

Frecuencia como imagen principal, por ejemplo, como abajo.
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Paso

Presione
la tecla

Monitor

Explicacion

Encender
el poder

RDY FREE

A. El inversor esta en modo de espera.

B. La imagen principal muestra la

frecuencia de configuracion.

C. La imagen principal muestra la
frecuencia de configuracion
cuando la luz LIBRE esta
encendida

Presionar

Iniciar inversor

A. El inversor esta en funcionamiento y la luz

DRV esta encendida.
B. La imagen muestra la frecuencia de
configuracion.

C. Elinversor esta en estado hacia adelante

cuando la luz de avance esta encendida.

Precionar una
vez

e

Cambiar imagen de visualizacion;
cambiar a la frecuencia de salida
real.

A. El inversor esta en estado hacia
adelante.

B. La frecuencia de salida real es
50.00Hz.

C. La luz FOUT esta encendida.

Precionar una
vez

e

DRV IOUT

L] I\lllill L il- III

Cambiar imagen de
visualizacién; cambiar a la
corriente de salida real.

A. La salida actual actual es 2.5A

B. La imagen actual muestra la
corriente de salida real cuando la luz
IOT esta encendida.

Precionar una
vez

e

Cambiar imagen de
visualizacion; cambiar a la
tensién de salida real.

A. El voltaje de salida actual
actual es 380V.

Precionar una
vez

Cambiar a la imagen principal

A. Volver a la imagen principal que
mostrara la frecuencia de
configuracion.

B. La frecuencia de configuracion es
de 50.00Hz.
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7-2 Parametros para funcionamiento basico

F1.00 Configuracion de frecuencia dominante defecto: 0.00Hz

Rango 0.00-frecuencia superior Unidad 0.01

Cuando F1.01 se establece en 0, que es la opcion de configuracion de frecuencia.
Cuando el modo de configuracion es la frecuencia digital cifra, la frecuencia de
funcionamiento del inversor Se decide por F1.00.

En ejecucion, puede cambiar la frecuencia modificando el contenido de parametro
F1.00 o presionando la tecla hacia arriba o hacia abajo. Si tu cambiar la frecuencia
modificando F1.00, el contenido modificado sera almacenado cuando el inversor deja
de funcionar o la alimentacion esta apagada.

Si cambia la frecuencia presionando la tecla hacia arriba o hacia abajo,

el contenido modificado no se almacenara cuando el inversor deje de funcionar o

el poder esta apagado Se almacenara F1.00 almacenado cuando el inversor se inicie
a continuacion.

F1.01 Opcidn de configuracion de frecuencia defecto: 0

Rango 0-5 Unit 1

0: Configuracioén de frecuencia digital

1: Configuracion de voltaje analdgico

2: Configuracioén de corriente analdgica
Contenido 3. Configuracion del teclado POT
Configuracion 4 UP / DOWN

5: configuracion de la comunicacion RS485

La opcion de configuracion de frecuencia se utiliza para seleccionar la frecuencia de
ejecucion de Inversor.

0: Configuracion de frecuencia digital

La frecuencia de funcionamiento del inversor se decide por F1.00. Usted puede
cambiar la frecuencia de funcionamiento presionando la tecla hacia arriba o hacia
abajo en panel de mando Consulte F1.00 en detalle.

1: Configuracién de voltaje analogico
La frecuencia de funcionamiento del inversor se decide por la sefal de voltaje
externo (0-10V), poner en el inversor a través del terminal FIV. Hay dos modos
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de la sefial de voltaje externo: una senal designada va de 0 a 10V, el otro es designado
por POT. Consulte el siguiente diagrama. para el método de conexion.

R U
o_' r
Tres fases o S V | @
fuente alimentacion o—¢ % W ¢ J_
—§FIV =
0-10V ! E
—|'|_-,|I—p FC |

Explicacion: controlar la frecuencia de funcionamiento del inversor de 0 a 10 V por FIV o

FC
o—e R U L
Tres fases o—¢ V ¢ Motor
fuente alimentacion o———¢ g W 9
St +10V =
0-10V —— E 1
B FIV 1
—l— FC

Explicacion: control de frecuencia de funcionamiento del inversor enviado FIV Sefial de
voltaje por POT externo (10Kohm)

2: Configuracion de corriente analogica

La frecuencia de funcionamiento del inversor es decidida por la corriente externa. senal
(0-20mA). Controlar la frecuencia de funcionamiento del inversor mediante terminal
externo FIC.

<c

o—o¢ R [
Tres 5 ® ! Motor
fuente fases — 7 )

alimentacion B W
——— o FI =
0-20m ! |v E ¢ Tierra
S E:
= C Tierra

3: Configuracion del teclado POT

Puede controlar el funcionamiento del inversor mediante el mando POT al operar panel.
Eso seria muy conveniente. Pon atencion al POT

Botdn en el panel de operacién con la funcion de cambiar las imagenes del monitor. Por
favor tenga cuidado de usarlo.
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i a Gire: cambia corriendo t Presione: cambiar entre
1 frecuencia 1 monitoreando imagenes

4: Configuracion ARRIBA / ABAJO

La frecuencia de funcionamiento es controlada por un terminal externo UP / DOWN.
Los terminales externos se pueden seleccionar de F3.15 a F3.22,

Seleccioné uno de los terminales externos como ARRIBA / ABAJO. Cuando UP es
Eficaz, la frecuencia subira. Cuando DOWN es efectivo, el

La frecuencia bajara. Cuando tanto el UP como el DOWN son efectivos,

La frecuencia sera la misma.

o R U
Tres fases v
fuente ali tacic o Motor
uente alimentacion 5 % W
m UP =
qil/ S1
" °Down E
&5 52 1
Sc

Parametro: F3.17 = 15, el terminal S1 se configurara en modo UP.
F3.18 = 16, el terminal S2 se configurara en el modo ABAJO.

“A

— —>
1 1 : : '

R | T ]

o i

Down

Explicacién: Cuando Up es efectivo (Up esta conectado), la frecuencia subir.Cuando la
funcién Down es efectiva (Down esta conectada), la frecuencia bajar.

La opcion de configuracion en ejecucion se usa para configurar la fuente de sefal.

0: panel de mando
El panel de operacion envia la senal corriente. El funcionamiento del inversor puede
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ser controlado por la tecla FWD (Adelante) y la tecla REV (Reserva)

En el panel de mando del inversor. Pulse la tecla de parada para detener la ejecucion

de Inversor.
Procedimiento FIEEEIE Monitor Explicacion
la tecla
RDY .
° Supongamos que la frecuencia se
1 Encender el establece en 10.0Hz
poder

A. El inversor esta en modo de

DRV
e funcionamiento.
2 B. El inversor esta en adelante
i:::i i:::i E:::g i:::i C. La frecuencia de funcionamiento es
. = = de 10.00Hz.
A. El inversor esta en modo de
DR.V marcha atras.
3 B. Cambiar entre adelantey reverso de
- - L inversor
I-':i-i_ =:::= - I:::E i;::! C. La frecuencia de funcionamiento es
de 10.00Hz.
DRV
° A. El inversor deja de funcionar
4 % B. El inversor esta en modo de

espera.

1: terminal IO
El terminal 10 envia el comando en ejecucion. Puede configurar externo

terminal a voluntad El valor predeterminado del terminal FWD es adelante y el
el valor predeterminado de REV es inverso.

Puede configurar el modo de control de sistema de dos cables o sistema de tres
cables mediante utilizando terminal |O.

A. Modo de sistema de dos cables

Tres fases

fuente alimentacion

FWD

5 REV

SC

Motor

<

J
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Parametro:
F3.15=6
F3.16 =7
Explicacién de la actuacion:
Forma y condicion
Condicion del inversor
K1 K2
ON OFF Adelante
OFF OFF Stop
OFF ON Marcha atras
ON ON Mantener la condicién de correr

B. Modo de sistema de tres cables

Tres fases ° R Y
fuente de alimentacion 2 S V9 Motor
= T W ¢
Swl —
S -
w}l——o"/o—o S1 -
""‘I Sw2
o—eo S2
S3 Et™
SC -
Utilice S1, S2 o S3 como terminal de entrada para la
senal externa Parametro: F3.17 = 6 S1 esta en adelante
F3.18 = 7 S2 esta en reversa
F3.19 = 9 S3 esta en modo de
parada F1.02 = 1 entrada de
terminal externa
Frecuencia de salida
A .
/_E\ » Tiempo

n EREREE TR

Swl

m ekl EEEEEEE PR

Sw2

----1----

2: RS485 Sw3
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La interfaz serial envia el comando en ejecucion al inversor. Inversor hara recibir
comando desde la computadora superior por interfaz serial.

F1.03 Configuracion de la tecla de parada defecto 1
Rango 0-1 Unidad 1
Contenido 0: la tecla de parada es ineficaz

1: la tecla de parada es efectiva

Cuando la opcién de configuracion en ejecucion es 1 0 2, es igual a la ejecucion
comandg proveniente de un terminal externo o RS485, puede configurar la parada

3 .7 . 1] . .
llave en el panel de operaciéon como ineficaz o efectivo para prevenir mal
[

funcionamiento.

Cuando se establece F1.03 en 0, la tecla de parada igual no es efectiva, la tecla de
parada No se puede detener el funcionamiento del inversor.

Cuando F1.03 se establece en 1, la tecla de parada igual es efectiva, la tecla de
parada puede detener el funcionamiento del inversor.

Atencidn: descarte la sefial de marcha después de detener el inversor con
presionando la tecla stop. Y reinicie el inversor entonces.

U
Tres fases ° $ R S
fuente de b S Vs Motor
alimentacion P T W
K1 =
o—¢ REV
B 1
Procedimiento | Clave y estado Explicacion
1 K1 conectado Arranque de inversor comienza

(K1 sigue conectado) ) .
2 Se detiene el inversor
pulse la tecla de

pnarada
1

3 K1 desconectado Se quita la sefial de marcha

4 K1 connected Arranque de inversor comienza
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F1.04 Configuracion de reversa defecto 1

Rango 0-1 Unidad 1

. 0: Reverse prohibido
Contenido 1: Reverse permitido

Muchas maquinas solo permiten una sola direccion de rotacion pero no marcha atras;
De lo contrario, pueden producirse fallos mecanicos o accidentes. Puede configurar
maquinas en un solo modo de rotacion por el parametro.

0: Reverse prohibido

Esta prohibido revertir el motor. Cuando F1.04 se ajusta al revés prohibido, cambiar
entre adelante y atras sera ineficaz.

1: reversa permitida
El motor permite retroceder, el cambio entre avance y retroceso sera eficaz.

F1.05 |Frecuencia de funcionamiento maxima defecto 50.00
Rango Frecuencia de funcionamiento
minima ~ 400.00Hz

El rango de funcionamiento del inversor esta entre 0.1 ~ 400.00Hz. Por lo tanto,
El inversor tiende a funcionar a alta velocidad. En general, motor y otros.

La maquina funciona a 50Hz de la frecuencia. Sobre ejecucion puede obtener
Fallo mecanico o accidente.

Puede limitar la frecuencia de funcionamiento maxima del motor por el parametro
Prevencion del motor de alta velocidad, desgaste de la maquina y ocultos.

problema. Puede establecer una frecuencia de funcionamiento maxima para el inversor
De acuerdo a la necesidad actual en produccion y técnicas de prevencion.

mal funcionamiento

F1.06 Frecuencia de funcionamiento minima defecto 0.00

Rango Frecuencia de funcionamiento mxima de ~ 0.0

Algunas maquinas y dispositivos no pueden funcionar por debajo de un determinado
Velocidad de rotacién en las técnicas. Especialmente, el POT tiende a ser falso.
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operacion. Puede poner un limite a la frecuencia minima de ejecucion.
por el parametro. Si la sefal de frecuencia de configuracion esta por debajo de ese
limite, el inversor seguira emitiendo una frecuencia minima.

El inversor funciona en frecuencia entre la frecuencia de marcha minima y la maxima
Frecuencia de funcionamiento, que puede evitar la activacion falsa y prevenir
sobrecalentamiento del motor causado por baja frecuencia de funcionamiento.

F1.07 Tiempo de acceso defecto *
F1.08 Tiempo DC defecto *
Rango 0.1~6000.0

El tiempo ACC es el tiempo que alcanza la maxima frecuencia de funcionamiento.
desde 0,00Hz en inversor. El tiempo DC es el tiempo que baja el minimo

Frecuencia de funcionamiento a partir de la frecuencia maxima de funcionamiento en
inversor.

F
A
"""""" ATTTTTTEE T
Frecuencia maximade | A :
funcionamiento F1.05 i
configuracion de la i
frecuencia de ejecucion i
i > T
Tiempo de acc,lteso Tiempo DC l

F1.07 F1.08

El valor predeterminado del tiempo de aceleracion / desaceleracion del inversor es el
Tiempo de aceleracién / deceleracién primaria. Si necesita utilizar otros
tiempo de aceleracion o desaceleracion, tendra que configurar por externo terminal.

F1.09 |Tension maxima V /F defecto 400
Rango V / F voltaje intermedio ~ 500.00 Unidad minima 0.01
F1.10 |Frecuencia fundamental V /F defecto 50

Frecuencia intermedia V [/ F ~

frecuencia maxima de funcionamiento Unidad minima 0.01

Rango
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F1.11 |V /F voltaje intermedio defecto *
Rango \r:]g)l(-'ir:/]gltaje minimo ~ V' /F voltaje Unidad minima 0.1
F1.12 |Frecuencia intermedia V / F defecto 2.5
Rango et e ¥~ fecuenc Uridad minima 0.
F1.13 |V /F voltaje minimo defecto 15.0
Rango 0.0 ~ V/ F voltaje intermedio Unidad minima 0.1
F1.14 |Frecuencia minima V /F defecto 1.25
Rango 0.0 ~V / F de frecuencia intermedia Unidad minima 0.1

F1.09 a F1.14 de los parametros determinan la curva V / F del inversor. Conjunto. La
curva V / F se corresponde con diferentes cargas.

Curva de par constante: se aplica a la carga de par constante, voltaje de salida y
frecuencia de salida en lineal.

Curva de torsion descedente, se aplica a la carga de par doble, como el ventilador y la
bomba.

La carga que aumentara a medida que aumenta la velocidad de rotacién es baja en
comenzand la curva de par de arranque alto: se aplica a la maquina pesada, cuya
carga Disminuye rapidamente a un cierto valor al principio.

vV Curva de par de
A arranque alto

Curva de par

» constante Curva de

par descendente

1 L L ’F
F1.14 Fl1.12 F1.10 F1.05

F1.09: Voltaje maximo V / F.

\oltaje maximo de V / F que se ajusta de acuerdo con el parametro de

La marca del motor estara a la tensién nominal del motor en general. Cuando EI motor
esta lejos del inversor, mas de 30 m, debe configurarse para una mayor valor.
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F1.10: frecuencia V / F estandar

Ajuste de acuerdo con la frecuencia nominal de tension motor. No cambie la
configuracion de frecuencia V / F estandar. De otra manera, eso puede dafiar el
motor.

F1.11: voltaje V / F intermedio

Ajuste la tension V / F intermedia segun la carga especifica.

La configuracidn incorrecta causara sobrecorriente del motor o salida insuficiente
de par, o incluso causara la proteccion del inversor. Aumentando el valor de F1.11
aumentara el par de salida. Mientras tanto, la corriente de salida aumentara
también. Por favor, controle la corriente de salida mientras cambia el valor de F1.11.
El requisito general para la configuracion es como siguiente: para un arranque
suave del inversor, la corriente debe estar en el limite de inversor en arranque.
Ajustar el valor del parametro lentamente hasta el valor ideal. No trate de aumentar
el valor en gran medida. De otra manera, puede provocar la proteccién del inversor
o averia.

F1.12: frecuencia V / F intermedia

La frecuencia intermedia V / F determina el punto intermedio de curva V / F. La
configuracion incorrecta causara un par insuficiente o mas proteccion actual del
inversor. No cambie el valor de configuracion del parametro en uso.

F1.13: voltaje minimo V / F

La configuracion de voltaje minimo V / F esta relacionada con el par de arranque.
Aumentando el valor adecuado para el parametro puede aumentar el par de
arranque, y también causa sobrecorriente. En general, no cambiar el valor de

F1.14: frecuencia minima V / F

La frecuencia minima V / F determina el punto inicial de la curva V / F,
que es el valor de inicio minimo del inversor.

Diferentes cargas tienen diferentes curvas V / F. Segun el actual situacién, ajuste la
configuracion de la curva V / F correctamente para el inversor.

Referirse a La siguiente tabla para el valor predeterminado especifico de cada
modelo de inversor.
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Parametros
Modelo F1.07 F1.08 F1.11 F1.15
RV5400P5D5K 15 15 23 7
RV5400P7D5K 18 18 22 6
RV5400P0011K 20 20 22 5
RV5400P0015K 22 22 20 5
RV5400P0018K 28 28 20 4
RV5400P0022KN 30 30 19 4
RV5400P0030KN 35 35 18 4
RV5400P0037KN 38 38 18 4
RV5400P0045KN 40 40 17 4
RV5400P0055KN 45 45 17 3
RV5400P0075KN 50 50 16 3
RV5400P0090KN 60 60 16 2
RV5400P0110KN 80 80 15 2
RV5400P0132KN 100 100 15 2
RV5400P0160KN 120 120 14 1
RV5400P0185KN 150 150 13 1
RV5400P0200KN 200 200 12 1
RV5400P0220KN 200 200 12 1
RV5400P0250KN 220 220 12 1
RV5400P0280KN 250 250 12 1
F1.15 Frecuencia de carga defecto *
Rango 1-15 unidad 1

Frecuencia portadora decide la frecuencia de conmutacion del modulo de potencia en
inversor. El inversor con diferente frecuencia tiene diferentes valores por defecto
Porque la frecuencia portadora se ve afectada por el ruido, el efecto calor y disturbio.

Frecuencia portadora F1.16 Ruido Velocidad de Efecto sobre el medio
calentamiento ambiente
Mas alto — Mas bajo Mas alto — Mas bajo Mas bajo — mas alto Mas bajo — mas alto

Aprendiendo del contenido de la tabla anterior, portador superior la frecuencia, el
menor ruido y la mayor tasa de calor causaran un mayor efecto
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sobre el medio ambiente.

Por lo tanto, cuando el entorno no permite el funcionamiento del inversor con ruido,
deberas aumentar el valor de F1.15. La carga maxima de

El inversor disminuira. Para mayor ocasion entre motor.

e inversor, debera disminuir el valor de F1.15 para disminuir la potencia en gas en
cables y entre cables y tierra.

Cuando la temperatura del ambiente y la carga del motor son mas altas, bajara el valor
de F1.115 para mejorar la propiedad térmica de inversor. Consulte la tabla F1.14 para
el valor predeterminado de F1.15

F1.17 Inicializacién de parametros. defecto O
Rango 0-8 Unidad 1
Contenido 8: Inicializacion de parametros

Cuando la configuracion incorrecta de parametros o la operacion incorrecta, puede
establecer F1.17 para 08 para restaurar todos los parametros a los valores
predeterminados, y luego Puede configurarlos de nuevo de acuerdo a la necesidad
real.

Atencidén: cuando los parametros bloqueados son efectivos, es decir F1.18 = 1,

No se puede realizar y cambiar inicializacion de parametros. Por favor

Desbloquee primero, y luego establezca estos parametros.

F1.18 Inicializacion de parametros. defecto O
Rango 0-1 Unidad 1
Contenido 0: Desbloqueado  1: Bloqueado

Puede bloquear el parametro mediante F1.18 para evitar que personal no relacionado
De cambiar incorrectamente y correr.

Cuando F1.18 es efectivo, los parametros estan bloqueados. Parametros No se puede
cambiar excepto este parametro y la frecuencia dominante. preparar.

7-3 Parametros de aplicaciones basicas.

T



Instrucciones de funcionamiento del inversor serie RV5400

F2.00 Opciones de modo de inicio. defecto 0
Rango 0-1 minimum unit 1
. 0: comienzo en la frecuencia de inicio
Contenido Lo
1: inicio de carreras

Hay dos modos de inicio para el modelo APH que puede seleccionar F2.00 segun el
estado de la maquinaria.

0: comienzo en la frecuencia de inicio
La mayoria de las cargas no necesitan requisitos especiales en el arranque. En

general, empezar La maquina en la frecuencia de inicio que es el modo de inicio
regular.

1: inicio de carreras

Racing start es adecuado para reiniciar en reset de fallas. En esta situacion,

El inversor puede juzgar automaticamente la velocidad de rotacion y la direccion de
Motor cuando usas carreras de arranque. Y también arrancar el parado.

Motor directamente segun el resultado de la medicion y seguimiento.

Tasa de rotacion del motor —\ﬁ

Frecuencia de salida del | vV

convertidor de frecuencia

L
y

Comando de ejecucion - —

Atencidn: cuando el inversor se inicia en el modo de inicio de carrera, el inversor
realizar un seguimiento de la velocidad de alta a baja frecuencia. Alta corriente
puede estar en inicio, y una reunion sobre corriente es posible. Por lo tanto,

Por favor note sobre el nivel actual de configuracion (4.09 configuracion) el valor
especifico

Depende de la carga.

Ademas, cuando el valor de 4.09 se establece demasiado bajo, se iniciara el
seguimiento arriba lentamente En el proceso de seguimiento, si la corriente supera el
seguimiento. nivel, el inversor dejara de seguimiento. Una vez que la corriente
disminuye en el nivel, el inversor reanudara el seguimiento nuevamente.

F2.01 Opciones de modo de parada defecto O

Rango 1-1 Unidad 1
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. 0: desacelerar para detener
Contenido 1: parada de funcionamiento libre

Puede elegir un modo de parada adecuado segun la carga real.

0: parada de desaceleracion

Una vez que el inversor recibe el comando de parada, llevara a cabo la
desaceleracion. De acuerdo con el tiempo de desaceleracion y disminuir la salida
gradualmente hasta que la frecuencia de salida alcance la frecuencia de parada.

A

Frecuencia

de carrera

Frecuencia |\

de parada
Parada de libre
funcionamiento

Parar el tiempo  Frenado DC

En el modo de parada después de alcanzar la frecuencia de parada, puede elegir DC
Frenado y otras opciones. Si no elige frenado DC, lo hara parada en el modo de
parada de funcionamiento libre.

1: Free running stop
Cuando el inversor recibe el comando de parada, detendra la salida de frecuencia y
tendra libre funcionamiento con carga hasta que se detenga.

F2.02 Iniciar la configuracion de frecuencia defecto 0.5

Rango 0.10-10.00 Unit 0.01

La frecuencia de inicio es la frecuencia inicial cuando se inicia el inversor. por inercia,
carga pesada y dispositivo que requiere un par grande, aumentar la frecuencia de
inicio puede hacer que comiencen faciimente.

Sin embargo, Si la frecuencia de inicio se establece en el valor demasiado alto, puede
causar mas protecciéon actual

- 63 -



Instrucciones de funcionamiento del inversor serie RV5400

Frecuencia de configuracion |- o oo oo oo __

Frecuencia de inicio | oo _____.

Comando de ejecucion | |

Cuando el inversor reciba el comando de parada, comenzara a ejecutarse.
desaceleracién y disminucién de la salida gradualmente de acuerdo con el fijo Tiempo
hasta alcanzar la frecuencia de parada. Entonces tendra libre funcionamiento. parada o
frenado por CC se detiene segun la configuracién.

F2.03 Detener la configuracion de frecuencia defecto 0.5

Rango 0.10-10.00 Unit 0.01

Cuando el frenado por CC no es efectivo, el inversor disminuye la velocidad de rotacion
hasta llegando a la frecuencia de parada. El inversor detendra la salida por
funcionamiento libre detener

F
A

Frecuencia de carrera Parada de desaceleracion

Parada de frenado DC

Frecuencia de parada |~ eccccccccccccceaaaos

Parada de libre funcionamiento
>

Cuando el frenado de CC no es efectivo, el inversor disminuye la velocidad de rotacion
hasta alcanzar la frecuencia de parada. El inversor detendra la salida por la parada de
funcionamiento libre

F2.04 Corriente de frenado DC en arranque defecto 100
Rango 0-150 Unit 1

F2.05 Tiempo de frenado DC en arranque. defecto 0
Rango 0-250 Unit 1

El frenado de DC en el arranque es adecuado para el ventilador en el modo de parada y
la carga en movimiento. Antes de que arranque el inversor, el motor esta en modo de
funcionamiento libre y la rotacion no se especifica la direccion, el motor de CA tendera a
sobrecorriente proteccion en el inicio. Por lo tanto, debera abrir DC frenado para dejar

64 °



Capitulo 7 Explicaciones detalladas de los parametros funcionales

la carga permanece en modo de parada antes de comenzar, y luego inicia el inversor.
Esta el procedimiento puede prevenir sobre la proteccién actual.

La corriente de frenado de CC en el arranque significa que es la relacién de la corriente
nominal de inversor. El ajuste de F2.04 obtendra un par de frenado diferente. Mientras
configurando el valor del parametro, puede ajustarlo de bajo a alto hasta alcanzar el par
de frenado suficiente segun la carga real.

El tiempo de frenado de CC es duradero. Y cuando es 0, el frenado DC es
ineficaz.

F2.02
F2.05 i >
|
1
1
1
Comando de ejecucion
F2.06 Corriente de frenado DC en parada defecto 100
Rango 0-150 Unit 1
F2.07 Tiempo de frenado DC en parada. defecto O
Rango 0-250 Unit 1

El frenado de CC en parada es adecuado para el sitio que necesita frenado en estricto
requisito.

La corriente de frenado de CC en parada es la relacion de la corriente nominal del
inversor. El ajuste del parametro tiene diferente par de frenado.

El tiempo de frenado de CC es duradero. Y cuando es 0, el frenado DC es ineficaz.
Consulte las explicaciones de F2.03, F2.04 y F2.05 para conocer las detalles
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F2.08 Compensacion automatica del par defecto 5%

Rango 0.1-20% Unit 0.1

Ajustando el parametro F2.08 aumentara el voltaje y obtendra mas alto esfuerzo de
torsion.

Atencion: aumentar el par motor en un gran margen puede hacer que el motor
calentado. Establezca la tension creciente adecuada segun la carga real.

100% f---===-=--=-=-2

Compensacion de par I

> F

F2.09 Tensién nominal del motor defecto 380.00V
Rango 0-500.00V Unit 0.01

F2.10 Corriente nominal del motor degecto *
Rango Smallest unit 0.1

F2.11 Corriente nominal sin carga del motor defecto 40
Rango 0-100 Unit 1

F2.12 Tasa de rotacién nominal del motor defecto 1420
Rango 0-6000 Unit 1

F2.13 Numero relativo de motor defecto 4
Rango 0-10 Unit 1

F2 14 Resbalon nominal del motor por defecto 2.5
Rango 0-100 Unit 0.1

Los grupos de parametros anteriores son la placa de identificacion del motor. Por favor
siga la placa de identificacion mientras configura los parametros.
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F2.09 tension nominal del motor

Ajuste la tensiéon nominal del motor segun el valor de tensidén en placa de nombre.

F2.10 corriente nominal del motor.

Ajuste la corriente nominal del motor de acuerdo con el valor actual en la placa de
identificacion Si la corriente de funcionamiento excede el valor de nominal actual, el
inversor activara la proteccion al motor de proteccion.

F2.11 sin corriente nominal de carga del motor
El valor de la corriente sin carga del motor afectaria al deslizamiento compensacion.
Sin corriente de carga es el porcentaje de corriente del motor.

F2.12 tasa de rotacion nominal del motor

El valor del parametro F1.12 esta relacionado con 50Hz de la velocidad de rotacion
para visualizacidon. En general, se ajustara de acuerdo con el valor en el placa de
nombre.

Mostrar la tasa de rotacion real del motor. Puedes configurar el parametro

F2.12 para la tasa de rotacion real a 50Hz.

F2.13 numero de polos
Ajuste el numero de pares de polos del motor ajustando este parametro
de acuerdo al valor en la placa de identificacion

F2.14 resbaldn clasificado

Cuando el inversor acciona un motor, cuanto mayor sea el deslizamiento, mayor sera
la carga. incrementar. Ajustar F2.14 establecera la tasa de compensacion y disminuira
Deslizarse y hacer que el motor se aproxima a la velocidad de rotacion.

F2.15 Frecuencia nominal del inversor defecto 50Hz
Distancia 0.00-400.00 unidad| 0.01

F2.16 Resistencia del estator defecto 0
Distancia 0-100.00 unidad| 0.01

F2.17 Resistencia del rotor defecto 0
Distancia 0-100.00 unidad| 0.01

F2.18 Autoinduccién del rotor. defecto 0
Distancia 1-1.000 unidad| 0.001
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F2.19 Inductancia mutua del rotor defecto O

Distancia 0-1.000 Unit | 0.001

Los parametros anteriores son de motor.

F2.15 Frecuencia nominal del motor.

Configure la frecuencia nominal del motor de acuerdo con la placa de caracteristicas
del motor.

F2.16 Resistencia del estator

F2.17 Resistencia del rotor

F2.18 auto inductancia del rotor

F2.19 Inductancia mutua del rotor.

Configure los parametros anteriores de acuerdo con la condicion real de motor.

7-4 Parametros para aplicaciéon de entrada y salida.

F3.00 FIV entrada de voltaje minimo defecto 0
Distancia Entrada dg voltaje maximo de Unidad| 0.1
0 ~ FIVUnidadO0.1
F3.01 FIV entrada de voltaje maximo default 10.0
Distancia Entrada de voltaje minimo Unidad | 0.1
FIV ~ 1Unidad0.110.0V
F3.02 FIV tiempo de filtro de entrada default 1.0
Distancia 0-25.0 Unidad| 1

El valor de entrada de voltaje minimo FIV esta relacionado con la frecuencia de baja
término analogo. La sefial de voltaje por debajo del valor es tan ineficaz.

F3.01 FIV entrada de voltaje maximo

El valor maximo de entrada de voltaje FIV esta relacionado con la frecuencia de alta
término analogo. Para voltaje mas alto que el valor, la maquina seguira

operar por valor

El valor de F3.00 y F3.01 que son adecuados para la computadora superior

Con diferente salida decidiendo el rango de voltaje de entrada. Debido a perturbaciéon y
otras razones, error de ejecucion es probable que tenga lugar

Con sefal no superior a 1V. Ajuste F3.00 para evitar la sefal por debajo de 1V Para
mejorar la capacidad anti disturbios.
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F3.02 tiempo de filtro de entrada

El valor del tiempo de filtro de entrada decide la velocidad de respuesta analdgica de
Inversor. Con el valor creciente de F3.02, el inversor se volvera mas lento
Para responder al cambio analdgico.

F3.03 FIC entrada de corriente minima default 0
Distancia Entrada de corriente maxima de 0 ~ FIC | Unidad| 0.1

F3.04 Entrada de corriente maxima FIC default 20.0
Distancia Entrada de corriente minima FIC-20.0mA| Unidad| 0.1

F3.05 | Tiempo de filtro de entrada FIC default 1.0
Distancia 0-25.0 S Unidad| 0.1

F3.03: Entrada de corriente minima FIC

La entrada de corriente minima FIC esta relacionada con la frecuencia de baja
analdgica.

El inversor tomara la sefial de corriente por debajo del valor de F3.03 como inefectiva.

F3.04: Entrada de corriente maxima FIC

La entrada de corriente maxima de FIC esta relacionada con la frecuencia de alta
analdgica. Para el comando actual mas alto que el valor de F3.04, el inversor operar por
valor

F3.05: Tiempo de filtro de entrada FIC

El tiempo del filtro de entrada FIC decide qué tan rapido responde el inversor en forma
analégica cambio. Con el aumento de valor de F3.05, el inversor respondera

Mas y mas lentamente en el cambio analdgico. La salida del inversor sera

ser relativamente estable

Consulte la explicacion de F3.00 a F3.02 para los parametros relacionados. Si
la entrada externa es senal de voltaje, consulte F3.00-F3.02. Si la entrada externa es la
senal actual, consulte F3.03-F3.05.

Por ejemplo, si la senal de salida de la computadora superior es 4-20 mA, la frecuencia
correspondiente debe estar dentro del rango de 0—-50Hz.
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Frecuencia de salida Para una sefial de corriente superior a 20 mA, el
A convertidor la tratara como 20 mA.
S0HZ  }ememmmmmmmmeeeeee ; A
(F3.12) !
1
! Sefial 1
0 A oA > enal actua

(F3.10) £33 F3.04

Los Parametros: F3.03 =4 F3.04 =20 F3.10=0F3.12 =50

The Parameters: F3.03=4 F3.04=20 F3.10=0 F3.12=50

F3.06 | Salida de voltaje minimo FOV defecto O
Distancia| Salida de tensiéon maxima 0-FOV Unidad| 0.1
F3.07 | Salida de voltaje maximo FOV defecto 10.0

Distancia| Salida de voltaje minimo FOV-10.0V | Unidad| 0.1

El valor de F3.06 y F3.07 determina el rango de voltaje de salida de terminal FOV.

F3.06: la salida de voltaje minimo de FOV esta relacionada con la frecuencia de baja
término analogo.

F3.07: la salida de voltaje maximo de FOV esta relacionada con la frecuencia de alta
término analogo. Se puede conectar con voltimetros de varias medidas.

rangos configurando los parametros F3.06 y F3.07.

Por ejemplo, use un medidor de frecuencia con un voltaje de entrada de 0-5 V y Rango
de medicion de 0-50Hz para monitorear la frecuencia de salida de inversor.

Luego debe configurarlos de la siguiente manera: F3.06-F3.07 = 5.

F3.07

5V

F3.06

F
0V 0 30T, o
F3.10 F3.12
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F3.08 | FOC salida de corriente minima defecto O

Rango Salida de corriente maxima 0-FOC Unidad | 0.1

F3.09 | FOC salida de corriente maxima defecto 20.0

Rango FOC minimum current output-20.0mA |Unidad| 0.1

F3.08 y F3.09 deciden el rango de corriente de salida de FOC terminal. F3.08 y F3.09
corresponden a la frecuencia de baja analdgica y frecuencia de alta analogia
respectivamente. Consulte la explicacion de F3.06 y F3.07 para los parametros
relacionados.

F3.10 Frecuencia de baja analdgica. defecto 0.00
Rango 0.0-600.00 Hz | Unidad 0.01
F3.1 Direccion de baja analdgica. defecto 0
1
Rango 0-1 Unidad 1
Contenido 0: Direccién positiva 1: Direccidén negativa
F3.12 Frecuencia de alta analogia defecto 50
Rango 0.00-600.00Hz | Unidad 0.01
F3.13 Direccién de alta analogia. defecto 0
Rango 0-1 Unidad 1
Contenido 0: Direccion positiva 1: Direccion negativa
F3.14 Opciones inversas analogicas defecto 0
Rango 0-1 Unidad 1
) 0: No hay reversa a voltaje de polarizacion negativo
Contenido 1: Reversa permitida a voltaje de polarizacién negativo

Los grupos de parametros de F3.10-F3.14 deciden la condicion de ejecucidn
de analdgico, incluyendo frecuencia y direccion de marcha. De acuerdo a Necesidad
real del usuario, pueden formar varias curvas de control.

F3.10 frecuencia de baja analdgica
La frecuencia del analogo inferior decide la frecuencia de funcionamiento del bajo
Analégico, correspondiente a la entrada analdgica de voltaje minimo (corriente).
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F3.11 direccion de analogo inferior
La direccién del analogo inferior decide la condicion de carrera (adelante o invertir) en
baja frecuencia.

F3.12 frecuencia analégica de alta gama

La frecuencia analdgica de gama alta determina la frecuencia de carrera de gama alta,
y corresponde a la entrada analdgica de tension maxima (corriente).

F3.13 Direccion analdgica de gama alta
La direccién analégica de gama alta determina si el estado de ejecucion de la
frecuencia de gama alta es directa o inversa.

F3.14 Seleccién inversa analdgica

La seleccion inversa analdgica determina el estado de funcionamiento de analdgico
tensidn de polarizacion negativa, utilizando los parametros anteriores puede
compensar Curva satisfecha por los clientes.

Ejemplo 1: la computadora superior emite una sefial de 2-10 V para controlar el
inversor, 50Hz en reversa a 50Hz en marcha hacia adelante.

F3.12
50Hz

F3.10
50Hz

Introduccion: F3.00 = 2 FIV entrada de voltaje minimo: 2V (Inversor considera las
sefales por debajo de 2V como sefiales ineficaces);

F3.01 = 10 Entrada de tensién maxima de FIV: 10 V (las senales de mas de 10 V son
considerado y manejado como 10V);

F3.10 = 50 Frecuencia analégica de gama baja: 50Hz;
F3.11 = 1 Direccion analdgica de extremo inferior: 1 (marcha atras);
F3.12 = 50 Frecuencia analdgica de gama alta: 50Hz;

-7



Capitulo 7 Explicaciones detalladas de los parametros funcionales

F3.13 = 0 Direccion analdgica de gama alta: 0 (adelante);
F3.14=1 Opcidn inversa analdgica: 1 (la tension de polarizacion negativa puede ser

Atencidén: En varias curvas, las instrucciones de conmutacién de adelante y reverso
sigue siendo eficaz. Cuando hacia adelante y hacia atras se cambian, La curva se
invertira, y el diagrama de la curva es el siguiente:

e

50Hz

Ejemplo 2, salidas de computadora superior 4-20 mA y control de ejecucion de Inversor
La frecuencia de funcionamiento es 100Hz-0Hz

F3.10
100Hz
F3.12 > Signal
0 4(F3.03) 20(F3.04)

Parametro:
F3.3=4 Entrada de corriente minima FIC
F3.04 =20 Entrada de corriente maxima FIC
F3.10 =100.00 Frecuencia analdgica de gama baja
F3.11=0 Direccion analdgica de gama baja (hacia adelante) Frecuencia
F3.12=0 analodgica de gama alta
F3.14=0 Direccion analdgica de alta gama (hacia adelante)

F3.10 ~ F3.14 puede formar una curva invertida especial.

Introduccion: la entrada de sefial por debajo de 4 mA se considera inefectiva Sefal por
inversor.
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F3.15 |Terminal de entrada multifuncion --- terminal FWD Defecto 6
F3.16 |Terminal de entrada multifuncional --- terminal REV Defecto 7
F3.17 |Terminal de entrada multifuncion --- terminal S1 Defecto 1
F3.18 |Terminal de entrada multifuncién --- terminal S2 Defecto 18
F3.19 |Terminal de entrada multifuncion --- terminal S3 Defecto 15
F3.20 |Terminal de entrada multifuncion --- terminal S4 Defecto 16
F3.21 |Terminal de entrada multifuncion --- terminal S5 Defecto 8
F3.22 |Terminal de entrada multifuncion --- terminal S6 Defecto 9
Rango de 0-32 Unidad 1
configuracion
. 0: inefectivo 1: movimiento de jog
Contenido 2: Jog movimiento hacia adelante 3: Jog movimiento inverso
4: adelante / atras 6: 5: correr
adelante 7: marcha atras
8: Stop

9: seleccién de velocidad multiple uno

10: Seleccion de velocidad multiple dos

11: Seleccion multi-velocidad tres

12: Seleccion multi-velocidad cuatro

13: Seleccion uno de aceleracion / deceleracion 14:
Seleccion dos de aceleracion / deceleracion 15: Sefial de
aumento de frecuencia Arriba

Contenido
I 16: sefial de disminucién de frecuencia hacia abajo
17: parada libre 18: restablecimiento de fallos 20: PLC
19: PID puesto en marcha 21: puesto en
Inicio del temporizador 1 23: 22: Arranque del temporizador 2 24:
Entrada de pulsos de contador reinicio del contador
25: extraccion de memoria del PLC  26: Empieza la accion del bobinado.
0: inefectivo

Establecer como terminal vacia, sin funcion
1: Jog
Establecido como jog, usualmente usado en prueba, el jog comun se opera a 5Hz,

2: Jog hacia adelante
Establecer como correr adelante

3: Jog reversa
Establecer como retroceso de jog

4: adelante / atras
Establecer como conmutacion directa / inversa. Cuando el terminal se define para
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ser efectivo, el estado de marcha invertira

i

o——¢ WD E d
o e REV L
» SC

Los parametros: F1.02=1,F3.15=6,F3.16 =4

Estado de terminal
Condicién de correr
FWD REV
ON OFF Adelante
ON ON Reservado
OFF OFF Stop

5: correr

Establecer terminal como senal de funcionamiento.

6: adelante

Definir el terminal como delantero. Cuando el terminal es efectivo, el inversor avanzara.
7: Reverso

De fi nir que el terminal se esté invirtiendo, cuando el terminal se de fi ne como efectivo,
el inversor retrocede

8: parando

Defina el terminal para que se detenga, cuando el terminal es efectivo, el inversor

desacelera y se detiene

9: Multi-speed uno
10: Multi-speed dos
11: Multi-speed tres

12: Multi-speed cuatro
15-La velocidad puede ser integrada por varias velocidades uno, dos, tres y cuatro.
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La velocidad del concreto esta determinada por el estado de varias velocidades uno, dos, tres y

cuatro.
Terminal multifuncional
Multi- Multi- Multi- Multi- Estado y Explicacién
velocidad elocidad | velocidad pelocidad
uno dos tres cuadro
0 0 0 0 Frecue_ncia primaria, determinada por F1.00
potenciometro
1 0 0 0 Terminal uno de varias velocidades (F5.03)
0 1 0 0 Terminal de velocidad multiple dos (F5.04)
1 1 0 0 Terminal de multiples velocidades tres (F5.05)
0 0 1 0 Terminal de multiples velocidades cuatro (F5.06)
1 0 1 0 Terminal de velocidad multiple cinco (F5.07)
0 1 1 0 Terminal seis de velocidad multiple (F5.08)
1 1 1 0 Terminal siete de velocidad multiple (F5.09)
0 0 0 1 Terminal de velocidad multiple ocho (F5.10)
1 0 0 1 Terminal de velocidad multiple nueve (F5.11)
0 1 0 1 Terminal de velocidad multiple diez (F5.12)
0 0 1 1 Terminal doce de velocidad multiple (F5.14)
1 0 1 1 Terminal de velocidad multiple trece (F5.15)
0 1 1 1 Terminal catorce de velocidad multiple (F5.16)
1 1 1 1 Terminal de velocidad multiple quince (F5.17)

Observacion: 0: terminal ineficaz 1: terminal efectivo

13: opcién de aceleracién / deceleraciéon uno

14: opcién de aceleracién / deceleraciéon dos

Se pueden combinar cuatro tipos de tiempo de aceleracion / desaceleracion mediante
seleccién de aceleracién / deceleracién uno, dos.

Terminal multifuncional

Tiempo de aceleracion /

Opcion de aceleracion /
deceleracion primero

Opcion de aceleracion /
deceleracion segundo

deceleracion y resultado.

0 0 Uno (F1.07, F1.08)
1 0 Dos (F4.01, F4.02)
0 1 Tres (F4.03, F4.04)

1 Cuatro (F4.05, F4.06)
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15. La frecuencia aumenta la sefial (sefial ascendente). Cuando este terminal es
efectivo, la frecuencia aumenta con Velocidad hasta que la frecuencia operativa sea la
mas alta.

16. La frecuencia esta disminuyendo la senal (sefal de bajada) Cuando este terminal
es efectivo, la frecuencia disminuye con Velocidad hasta que la frecuencia operacional
sea la mas baja.

Frecuencia
Carrera maxima |
frecuencia ,
i
1
1
. . 1
Frecuencia preestablecida ---- !
1
. . P T S ) - - -
Funcionamiento minimo H 1 : Ti
. i : : iempo
frecuencia : : 1 > P
1
1 H h
1 1 1
1 1 1
1 L 1
_ : : L
. ., 1
Comando de ejecucion ' i

Comando UP —I_I
Comando ABAJO | |

Atencion: Después de ajustar la frecuencia con arriba / abajo, la energia eléctrica es
apagado, y reinicie nuevamente, la frecuencia ajustada no sera almacenada. Inversor
Todavia almacena valor de F1.00.

17: parada libre
Cuando el terminal es efectivo, el inversor deja de emitir y se detiene libremente.

18. restablecer
Cuando el inversor se equivoca, el restablecimiento restablecera la configuracion.

19. PID puesto en marcha.

Cuando este contacto se cierre, PID se abrira. Cuando F6.01 se establece para 2,
significa que la condicion PID se esta ejecutando, PID no sera efectivo en contacto
Punto con desconexion.

20. PLC puesto en marcha.
Cuando este contacto se cierra, se inicia la funcion PLC, y
Se abre la funcién PLC.

<77 .



Instrucciones de funcionamiento del inversor serie RV5400

21. Se inicia el temporizador 1

22. Se inicia el temporizador 2

Cuando este contacto se cierra, el temporizador se inicia y comienza a contar, cuando
El temporizador alcanza el valor establecido, correspondientes salidas multifuncion.
contactando la accion.

23. Entrada de pulsos del contador.
Este terminal puede aceptar sefiales de pulso no mas de 250 Hz.

24. Reinicio del contador
Los valores contados se pueden restablecer y borrar a través de este terminal.

A Coo Cn Co

Pulso contador OO A0 nnpn =

1 1 esta establecido

valor de conteo

Conde llegada

Reinicio del contador |—|

25. Eliminacion de la memoria del PLC

En el proceso de ejecucion del programa de PLC, debido a una falla o parada, el
inversor registrara el estado del programa automaticamente después de que la falla se
haya curado y el inversor se enciende nuevamente, el inversor continuara funcionando
De acuerdo con el programa, cuando la eliminacion de memoria es efectiva,

El programa se puede reiniciar y el inversor funciona desde el principio.

Programa opera

/_/_\ /_/_\_/_ > Tiempo

PLC puesto en : E E
seflal : i :
Eliminacion de la memoria del PLC l—l

26. Empieza la accion del devanado.
Cuando este contacto se activa, comienza el devanado.
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Frecuencia A

Frecuencia establecida

» Tiempo

Comando de ejecucion 1

Comienza la accion de ala

Extremos de liquidacion

Introduccion: A. Detonacién del devanado antes de que comience la accion del devanado;

B. Cuando termina el devanado, el inversor emitira
C. Cuando el inversor se detiene, el bobinado finaliza La salida del terminal
se reiniciara automaticamente.

F3.23 Terminal de salida MO1 defecto 01
F3.24 Terminal de salida M02 defecto 02
F3.25 Terminal de salida de alarma YA, YB, YCp defecto 03
F3.28 Terminal de salida de alarma KA, KB defecto 00
Rango 0-32 Unidad 1
0: inefectivo 1: en ejecucion
2: llegada de fallos 3: en falta
4: velocidad cero 5: Frecuencia 1 llegada
6: Frecuencia 2 llegada  7: Acelerar 9: Alarma de baja
8: Decelerar tension
10: Timer 1 llegada
12: Indicacion de finalizacion de la etapa
13: Indicacién de finalizacién del proceso
Contenido 14: limite superior PID
11: Timer 2 llegada
15: limite inferior de PID
16: 4-20mA de desconexién
17: Deteccién de sobrecarga
18: Deteccion de sobre torque
26: Finaliza la bobina.
28: llegada de contador medio
27: Establecer la llegada del
contador

0: inefectivo

Establecer como terminal vacio, evitar la ejecucion falsa.

1: en ejecucion

El terminal se establece en funcionamiento, cuando la salida o comando del inversor,

el El terminal tomara accion.
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2: Llegada de frecuencia

Cuando la frecuencia llega a un valor preestablecido, este contacto tomara accion.
3: en falta

Cuando el inversor detecta un punto anormal, el contacto tomara accién.

El contacto puede ser alarmante.

4: velocidad cero

Cuando la salida de frecuencia es menor que la frecuencia de inicio, el contacto tomar
accion.

5: Frecuencia 1 llegada

6: frecuencia 2 llegada
Cuando la frecuencia llega a un valor preestablecido, el contacto actuara.

Frecuencia

Frecuencia de funcionamiento
preestablecida = [mm===mmm----s

Frecuencia de llegada
preestablecida

» Tiempo

- e = ————

Comando de ejecucion

Terminal de salida multifunciéon g I—

el el el I

7: Aceleracion
Cuando el inversor esta en aceleracion, el contacto tomara accion.

8: desaceleracion
Cuando el inversor esta en desaceleracion, el contacto tomara accion.

Frecuencia

A

» Tiempo

Comando de ejecucion J

Acelerador | |
Desacelerando | |
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2. La frecuencia de salto se decide por F5.17.
3. El tiempo de funcionamiento se decide por F5.18 . F5.19.
4. F5.35 = Inicia esta funcion.

7-7 Grupo de aplicaciones auxiliares (PID)

F6.00 modo de inicio PID
F6.00 Modo de inicio PID defecto 0
Rango 0-1 Unidad 1
0: PID ineficaz apagado 1: PID efectivo encendido
Contenido 2: PID ineficaz desactivado

0: Ineficaz: la funcion PID no funcionara.

1: Efectivo: PID funcionara sin terminal de entrada externa.

2: trabajo PID en términos: PID funcionara, con terminal PID externo la entrada
operativa es un estado efectivo, activara PID y comenzara a trabajar funcion.

F6.01 [Modo PID defecto O
Rango 0-1 Und | 1
. 0: Modo de retroalimentacién negativa ineficaz
Contenido 1: Modo de retroalimentacién positiva eficaz

1: Modo de retroalimentacion positiva eficaz

0: Modo de retroalimentacion negativa

Si el valor de realimentacion es mayor que el valor objetivo, cuando se establece
F6.01 = 0 para elegir el modo de retroalimentacion negativa, el controlador
desacelerara velocidad. Si el valor de realimentacion es menor que el valor objetivo,
entonces sera acelerar la velocidad

1: modo de retroalimentacion positiva

El modo de retroalimentacion positiva es contrario al modo de retroalimentacion
negativa. Si el valor de realimentacion es mayor que el valor objetivo, cuando se
establece F6.01 = 1 a Elija el modo de retroalimentacién positiva, el controlador
acelerara la velocidad.

Si el valor de realimentacion es menor que el valor objetivo, entonces se desacelerara
velocidad.

F6.02 |Valor objetivo de PID defecto: 0

Rango 1-2 Unidad 1
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0: seleccione el valor objetivo numérico
Contenido 1: elija FIV como valor objetivo
2: elija FIC como valor objetivo

F6.02 es el origen del valor objetivo, el modelo A. P. H. puede elegir tres formas. El
valor objetivo puede establecerse por inversor, terminal externo, voltaje, entrada de
corriente, etc.

0: Seleccione el valor objetivo numérico.

El valor objetivo sera dado por F6.04.

1: Elija FIV como valor objetivo.
El valor objetivo viene dado por la sefial de voltaje o el potencidmetro a través de FIV.

2: Elija FIC como valor objetivo.
El valor objetivo es dado por la sefial actual a traveés de FIC.

F6.03 |Seleccion de valor objetivo PID defecto: 0

Range |0-2 Unit 1

0: elija FIV como valor de realimentacién
1: elija FIC como valor de realimentacién

Content . . : . .
2: Elija la diferencia entre FIV y FIC como valor de realimentacion

3: Elija la diferencia entre FIC y FIV como valor de realimentacion

Notas: Configuracién de parametros F6.03: Seleccione el canal de retroalimentacion
PID

0: Elija FIV como valor de retroalimentacion

La retroalimentacion seria sefal de voltaje.

1: Elija FIC como valor de retroalimentacion

La retroalimentacion seria la sefial actual.

2: Elija la diferencia entre FIV y FIC como valor de realimentacion
Elija FOV y FOC como canal de retroalimentacion

3: Elija la diferencia entre FIC y FIV como valor de realimentacion
Elija FIC y FIV como canal de retroalimentacion.

F6.04 |Valor objetivo numérico PID defecto: 0.0
Rango 0.0-100% Unidad 0.01
Contenido 0: Elija FIV como valor de retroalimentacion

El valor objetivo numérico es completamente correspondiente a analdgico + 10V
voltaje.
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El control de circuito cerrado PID se utiliza en el proceso de cantidad fisica.

Con cambio sordo como el control de la presion, la temperatura.

La sefal de retroalimentacion se da desde el transmisor de temperatura, presion
transmisor. En caso de control PID, el canal de senal de realimentacion.

la entrada es de sefal analdgica de corriente 4 - 20mA o 0 - 10V. Hay dos
Canales disponibles para configuracion.

El control de bucle cerrado PID es efectivo en la entrada multifuncional de PID.
El diagrama de control PID:

Y

F6.07
— + +Y +
Valor objetivo—»(O)—> P I — VVVF (—>

_ N

Realimentacion

Y

Transmisor

M¢étodo de regulacion general para el control PID:

(1) Seleccione el transmisor adecuado, cuya especificacion de entrada sera 4 -20mA o 0 - 10V.
(2) Establezca el valor objetivo adecuado.

(3) Aumentar la proporcionalidad constante (P), en caso de no oscilar. salida;

(4) Disminuir el tiempo de integracion (Ti), en caso de salida no oscilante;
(5) Aumente la derivada (Td), en caso de salida no oscilante;

Salida Antes de la regulacion 1. Restriccion de salida por

sobrepasar.

valor especifico

a: Disminuir el tiempo de

After regulation diferenciacion (D

valor)

b: Extender el tiempo de integracion
(valoro)

— Target value

» Hora
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Salida

A

Antes de la regulacion

\
/( /\ /\ Valor objetivo
_ \

Despué¢s de la regula

Hora

2. Restriccién de la salida de la oscilacién a:
Disminucion del tiempo derivado (D

valor) o configurarlo como 0

b: Disminuye el valor de la constante de
proporcionalidad (P)

>
F6.04 ¢

. + +V¥Y +
Yalor objetivol 33| P > I |—» VVVF

- +

»| D
Realimentacion
Transmisor
F6.05 |Valor de alarma superior PID defecto: 0
Rango 0.0 — 100% unidad 0.1

El valor de alarma superior PID es adecuado para alarmas anormales. Cuando

El valor de la sefal de realimentacion PID es mas que el valor de la alarma superior
PID, el La salida multifuncional correspondiente informara al usuario para manejar,
y el inversor no se detendra también.

F6.06 |Valor de alarma inferior PID

defecto: 0

Rango

0.0 — 100%

unidad 0.1

El valor de alarma inferior PID es adecuado para alarmas anormales. Cuando el valor
de realimentacion PID es menor que el valor de configuracién mas bajo, la salida
multifuncional correspondiente sera alarmante, y no apague el inversor.

F6.07 [Valor PID P

defecto: 100%

Rango

0-200%

unidad 0.1

El valor P (constante de proporcionalidad) establece la ganancia del valor de error, que
sera para control proporcional si el valor de | y D se establece en 0.
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F6.08 [Valor PID I defecto: 0.3s

Rango 0.0 - 200.0S Unit 0.1s

Valoro (tiempo de integracién) establece la velocidad de respuesta de la accion cuanto
mas valoro, mas lenta es la velocidad de respuesta. Si valor se establece camada, la
oscilacion se producira por respuesta rapida. Mientras se establece el valor como 0, lo
que indica el apagado.

F6.09 [Valor PID D defecto: 0

Rango 0.00-20.0 unidad 0.01

El valor D (tiempo de diferenciacion) establece la atenuacion en PID. Cuanto mas el
valor de D es. Cuanto mayor es el efecto de atenuacion es. Si el valor D se establece
en 0, lo que indica el apagado.

F6.10 |Accion PID paso largo defecto: 0.10

Rango 0.00 - 1.00HZ Unidad ]0.01

PID se calcula una vez cada 10 ms. El incremento de frecuencia sera descubierto (A
FHz) cada vez. Mientras que el incremento de frecuencia es mas que el valor de F6.10
en el incremento maximo de frecuencia, F6.10 trabajara.

F6.11 |PID espera por frecuencia defecto: 0.00
Rango 0.00 — 120.00HZ Unit 0.01

F6.12 |PID espera por duracion defecto: 10.0
Rango 0.0 —200.0s Unit 0.1

F6.13 |Valor de activacion de PID defecto: 00%
Rango 0.0 - 100%

F6.11 Frecuencia de espera PID.

F6.11 debe alcanzar la frecuencia minima en modo de espera PID. Cuando la
frecuencia de ejecucion es menor que el valor de F6.11, la duracién de espera del PID
Comenzara a contar.

F6.12 PID en espera.
Cuando esta configuracién entra en estado de espera, el controlador necesita
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para operar la duracién en modo de espera. Bajo tal situacion cuando es tiempo de
ejecucion sobre el valor de configuracién F6.12 (duracion de espera), el controlador
entrara en estado de espera y dejara de emitir, apagara el PID.

Pero todavia continuamente para monitorear F6.13 estado de retroalimentacién PID.

F6.13: Valor de activacién PID.

Después de que el controlador ingreso al estado de espera, aun monitorea la
retroalimentacion PID. Pero cuando el controlador detecta que el valor de
realimentaciéon es menor que la activacion

el valor superior (F6.13), la funcién PID se activara y el controlador se iniciara
operando.

Curva de realimentacion

7\

Valor objetivo / ~—

F6.14 valor de activacion del suefio

g

Running frequency

/\/\<

—

/.,

F6.12 Albagar EDeshabilitar PID
- >
Duracion del suefio

F6.14 frecuencia de sonido

Ejemplo: el valor objetivo es 60% (0 - 100% corresponde a 0 -10V), y el valor de
activacion es del 80%, que en realidad corresponde a 0 - 10 V, entonces el valor de
activacion real es 60% x 80% = 48%(correspondiente a 0 - 10V).

F6.14 |PID correspondiente valor de visualizacion defecto: 1000
Rango 0-1000 unidad 1
F6.15 |Digito PID de la pantalla defecto: 4
Rango 0-5 unidad 1
0: No muestra el valor de retroalimentacion 1: Display 1 digito
PID 2: Muestra 2 digitos ) o
4: Mostrar 4 digitos 3: Display 3 digitos
5: Display 5 digitos
F6.16 |PID digito decimal de la pantalla defecto: 1
Rango 0-4 unidad 1
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0: No se muestra después del punto decimal

1: Muestra 1 digito después del punto decimal
2: Muestra 2 digitos después del punto decimal
3: Muestra 3 digitos después del punto decimal
4: Muestra 4 digitos después del punto decimal

Contenido

F6.14 establece el valor de visualizacion correspondiente de PID.

El valor de ajuste de F6.14 corresponde a un voltaje analdgico de + 10V. Si F6.14 se
establece en 200, lo que indica que el intervalo completo es 200, Correspondiente a +
10V de tension.

F6.15 establece el digito PID de la pantalla
0 indica que no se muestra el valor de realimentacion. El usuario puede seleccionar el
digito de pantalla segun necesidad actual.

F6.16 establece el digito decimal PID de la pantalla.

Ejemplo: se requiere una pantalla de cuatro digitos para mostrar un digito después del
punto decimal, y el valor objetivo se establece como 50%, y PID el valor
correspondiente de la pantalla es 200.

Entonces, el valor de visualizacion es 200 x 50% = 100.0. El grupo de parametros

es conveniente para el usuario para supervisar.

Parametro: F6.14 = 200; F6.15 = 4; F6.16 = 1.

F6.17 |Frecuencia limite superior PID defecto: 48.00
Rango 0 ~ frecuencia maxima Und 0.01

F6.18 |Frecuencia limite inferior PID defecto: 20.00
Rango 0 ~ frecuencia maxima Und 0.01

F6.19 [Modo de trabajo PID default: 0

0: PID se enciende, funciona sin parar
1: PID se enciende, cuando la retroalimentacion

Icanza F6.05, usara el
R a ’ Und |1
ango Minimo de frecuencia para trabajar; cuando baja a n
F6.06, el PID volvera a contar.
F6.20 [Limitacion de sesgo defecto: 0
Rango 0~10.0% Und 0.1%

Instruccion del parametro F6.20:
Limitacidon de la desviacion de la regulacion de la presion: la desviacion maxima
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de la presién que regula el valor de salida en correspondencia con el ajuste valor del
bucle de presion.

F6.17 frecuencia limite superior PID
Cuando encienda el PID y el controlador en ejecucion, si la frecuencia de salida

(FOUT) mas grande que su parametro F6.17, y su duracion mas de un minuto. El
simbolo de salida multifuncion- 29 (Constante

La presién y el suministro de agua) como 1, representan encender. Si se establece
F3.25 como 29, entonces el terminal de relé YB y YC tomaran accién.

F6.18 PID frecuencia limite inferior cuando encienda el PID y el controlador en
ejecucion, si la frecuencia de salida (FOUT) mas pequeno que su parametro F6.18, y
su duracién mas de un minuto.

El simbolo de salida multifuncién- 29 (Constante
Presién y suministro de agua) como 0, representan apagar. Si se establece F3.25 como
29, entonces el terminal de relé YB y YC no tomaran accion.

Ejemplo de aplicacion: la aplicacion de F6.17 . F6.18 puede llevar a cabo

El suministro de agua con presion constante en el tipo de division simple, uno es
Frecuencia variable 'otra es la frecuencia industrial. F3.25 establecido como 29,
contacto de relé YB . YC controla el funcionamiento de la frecuencia industrial motor.

Procedimiento de ejecucion: cuando la frecuencia de salida del alcance de ejecucion.

F6.17 y dura mas de un minuto, el contacto de relé YB . YC conectar'y el motor de
frecuencia industrial funciona para aumentar la presién hidraulica. Al controlar la
frecuencia de salida de la ejecucion baja hasta F6.18 y dura mas de un minuto, relé de
contacto YB . YC desconectado, el motor de frecuencia industrial se detiene.

F6.17 modo de trabajo PID
Para establecer como 0: cuando active el PID, comience a leer el objetivo y
los valores de retroalimentacion y el conteo de PID revisaran la ejecucion frecuencia.

Para establecer como 1: cuando active el PID, comience a leer el objetivo y valor de
retroalimentacion, y el conteo de PID luego revisara la ejecucion
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frecuencia. Sin embargo, cuando la retroalimentacién alcanza F6.05, PID no Empieza
a contar, pero elegiras el minimo de frecuencia para trabajar. Pero cuando baja F6.06,
PID comenzara a contar nuevamente.

F6.20 |KB1, KA1 defecto 2
F6.21 |KB2, KA2 defecto 1
F6.22 |KB3, KA3 defecto 4
F6.23 |KB4, KA4 defecto 3
F6.24 |KB5, KA5 defecto 6
F6.25 |KB6, KA6 defecto 5
F6.26 |KB7, KA7 defecto 8
F6.27 |KB8, KA8 defecto 7
Rango 0-14 Unit

1. inefectivo

2. Punto de contacto del motor A frecuencia industrial.

3. Punto de contacto del motor A Frecuencia convertible

4. Punto de contacto del motor B frecuencia industrial.

5. Punto de contacto del motor B Frecuencia convertible

6. Punto de contacto del motor C frecuencia industrial.

7. Punto de contacto del motor C Frecuencia convertible

8. Punto de contacto del motor D Frecuencia industrial.

9. Punto de contacto del motor D Frecuencia convertible

10. Punto de contacto del motor E Frecuencia industrial.
1. Punto de contacto del motor E Frecuencia convertible
12. Punto de contacto del motor F frecuencia industrial
13. Punto de contacto del motor F Frecuencia convertible
14. Punto de contacto del motor G Frecuencia industrial.
15. Punto de contacto del motor G Frecuencia convertible

Contenido

Configurar una bomba con funcién de frecuencia convertible necesita dos Sefales de
control (frecuencia industrial y convertible). Y establecer un Bomba con funcién de
frecuencia industrial o con modo de reposo. Una sefal de control de frecuencia
industrial.

F6.28 Tiempo segundo ajuste

F6.28 |Tiempo segundo ajuste

Rango 0~60 Unidad 1

F6.29 |Ajuste de minutos de tiempo

Rango 0~60 Unidad 1

F6.30 |Ajuste de la hora

1§

Rango 0~24 Unidad 1
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F6.31 [Hora del dia ajuste

Rango 1~31 Unit 1
F6.32 |[Tiempo mes ajuste

Rango 1~12 Unit 1
F6.33 [Tiempo ano ajuste

Rango 00 ~99 Unit 1
F6.34 |Apump defecto 1
F6.35 |B pump defecto 1
F6.36 |C pump defecto 1
F6.37 |D pump defecto O
F6.38 |E pump defecto 0
F6.39 |F pump defecto O
F6.40 |G pump defecto O

Rango 0-3 Unit

Contenido g ineficaz . _ 1: para frecuencia gonvertible

: para frecuencia industrial 3. para modo dormir

0: la bomba es ineficaz
Una bomba correspondiente no funciona.

1: bomba de frecuencia convertible

Poner en marcha una bomba correspondiente. Basado en la condicion de no
interruptor Otra bomba, la bomba correspondiente ajustara las variables en
una.

Todo el sistema de presion constante. Segun la presién real del sistema, el
inversor ajustaria automaticamente la velocidad para mantener presion
constante. La bomba cambiara a frecuencia industrial funcionando o no
trabajando en la condicion de conmutacion.

2: bomba de frecuencia industrial
Toda la bomba correspondiente funcionara en modo de frecuencia industrial.
La alimentacion se suministra desde la red de suministro.

3: bomba de sueio

La bomba correspondiente estara durmiendo en condiciones de configuracion.
De acuerdo con la presion del suefio y la tolerancia, la bomba auto llegar a
dormir o despertarse.
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F6.41 [Presion de presion de bombeo hasta defecto 5.00
Rango 0~25.0% Unidad 0.1

F6.42 |Frecuencia de funcionamiento de la bomba hasta defecto 48.00Hz
Rango 0 ~ max frequency Unidad 0.01

F6.43 |Tiempo de demora de bombeo defecto 10S
Rango 0 ~ 3600.0S Unidad 1

F6.44 |Reservado

Los parametros anteriores se utilizan para establecer las condiciones de bombeo.

1: Se llevara a cabo el bombeo de esa presion de retroalimentacion <presién
valor de ajuste - margen de presion después del tiempo de retardo F6.43 activado
condicion de una bomba de frecuencia convertible se ejecuta a F6.42.

2: Si la siguiente es otra bomba de frecuencia convertible, el inversor

cambiar para funcionar en frecuencia industrial en el momento de la puerta de
extraccion (F6.50), entonces comenzara a ejecutarse el siguiente por la puerta de
conjuncion (F6.51)

3: Si la siguiente es una bomba de frecuencia industrial, el inversor acelerara
Hasta el momento de la bomba (F6.46), y luego ejecutar ejecuciéon

El ajuste de presioén PID.

F6.45 |Presion de presion de bombeo hacia abajo defecto 5.00

Rango 0~25.0% Unit 0.1

F6.46 |Frecuencia de funcionamiento de la bomba hacia abajo  defecto 48.00Hz

Rango 0 ~ max frequency Unit 0.01
F6.47 |Tiempo de demora de bombeo defecto 10S
Rango 0 ~ 3600.0S Unit 1

F6.48 |Reservado

Los parametros anteriores se utilizan para establecer las condiciones de bombeo.

Se llevara a cabo el bombeo hacia abajo que la presidn de retroalimentacion> presién
valor de ajuste + presion permitida después de un tiempo de retardo de F6.47
condicion de una bomba de frecuencia convertible se ejecuta a F6.46.

Ciclo de temporizacion: se cambia regularmente la bomba de agua.
Configuracion F6.43 para 0 no se llevara a cabo el bombeo. El ajuste F6.47 para 0 no
se llevara a cabo bombeo hacia abajo.
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F6.49 Tiempo de puerta de interdicto defecto 1.0
Rango 0~10S Unit 0.1

F6.50 Tiempo de la puerta de tiro defecto 1.0
Rango 0~10S Unit 0.1

F6.51 Tiempo de circuito defecto 480
Rango 0 ~ 65535 min Unit 1

1. El tiempo de la puerta de interferencia es desde que el contacto se acerca al
inversor. Tiempo de inicio, para retrasar el tiempo de arranque del siguiente inversor.

2. El tiempo de apertura de la puerta es desde la parada libre hasta el tiempo de
contacto abierto.

F6.52 Hora de inicio T1 defecto O
F6.53 Hora de inicio T3 defecto O
F6.54 Hora de inicio T3 defecto 0
F6.55 Hora de inicio T4 defecto 0
F6.56 Hora de inicio T5 defecto 0
F6.57 Hora de inicio T6 defecto O
F6.58 Hora de inicio T7 defecto O
F6.59 Hora de inicio T8 defecto O
Rango [00 ~ 23:59 Unidad [0.1

3. El ajuste del tiempo del circuito para 0 no sera efectivo.

F6.60 Presion 1 defecto 40.0
F6.61 Presioén 2 defecto 20.0
F6.62 Presién 3 defecto 20.0
F6.63 Presion 4 defecto 20.0
F6.64 Presién 5 defecto 20.0
F6.65 Presién 6 defecto 20.0
F6.66 Presion 7 defecto 20.0
F6.67 Presién 8 defecto 20.0
Rango 00 ~ 23:59 Unidad 0.1

Los parametros anteriores se utilizan para el ajuste de tiempo de presion multiple
suministro de agua y ajuste de presion del tiempo correspondiente.
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Principio de configuracién de tiempo: T1 <T2 <T3 <T4 <T5 <T7 <T8

F6.68 |Modo de seccién de reposo defecto 255

Rango 0~ 255 Unit 1

1. Sera ineficaz como ajuste para

2. Seleccione la seccion de reposo durante 1 a 8 partes (binario) Multi-secci es
aceptable.

Modo de ajuste: T8 -T7-T6-T5-T4-T3-T2-T1

F6.69 |Margen de presion del suefio defecto: 5
Rango 0~25% Unidad 1

F6.70 |Dormir tiempo continuo. defecto: 30
Rango 0 ~ 3600.0S Unidad 0.1

F6.71 |Frecuencia de suefio defecto: 22
Rango 0 ~ max frecuencia Unidad 1

1. La bomba de suefio se detendra cuando la presion de realimentacién> ajuste presion
como se esta ejecutando.

2. La bomba de reposo se reiniciara cuando la presion de realimentacion <ajuste
presion - F6.69 cuando se detiene.

3. En la seccion de tiempo de apertura del modo de suspension, la bomba de
suspension obtendra dormir cuando la frecuencia de carrera es inferior a F6.71;
realimentacion

presion> presion de ajuste - F3.69; tiempo continuo es mas que F6.70.

4. La bomba de suefio se detendra cuando la presion de realimentacidn <ajuste presion
- F6.69.

7-8 grupo de parametros de comunicacion

F7.00 |Tasa de datos de comunicacion. defecto: 0
Rango 0-3 Unidad 1
. 0: 4800bps 1: 9600bps
Contenido: 1, 19500bps 3: 38400bps

F7.00 se utiliza en la tasa de transferencia de la comunicacion en serie. Nota: en la
adopcion de la comunicacion en serie, la misma tasa de transferencia debe ser
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Garantizado para ambas partes en la comunicacion. F7.01 Modo de comunicacion de

datos.
F7.01 |[Modo de comunicacion de datos. defecto: 0
Rango 0-5 Unidad 1
0: 8N1 For ASC 1: 8E1 For ASC
Cotenido 2:801 For ASC 3: 8N1 For RTU
4: 8E1 For RTU 5:801 For RTU

F7.01 establece el formato de los datos de comunicacién. Por favor ver relacionados
Especificacion de la comunicacién en detalle.

F7.02 |Direccion IP de comunicacion defecto: 0

Rango 0-240 Unidad 1

Cada inversor debe tener una direccion, que sera definida por:

F7.02. Control de comunicacion del inversor puede conectar con 240 otros.

F7.02 se establece como 0, la funciéon de comunicacién no es efectiva.
Acuerdo de comunicacién serie MODBUS

El acuerdo de comunicacién es con MOBUS ASCII (American Cdodigo estandar para el
intercambio de informacidén) Modo: Cada byte. consta de 2 caracteres ASCII. Por
ejemplo: la expresion de valor numeérico de 54Hex ASCII es que "54" consiste en

"5" (35Hex) y 4 (34 Hex).

1. Definicidn de codificacion.
El acuerdo de comunicacién pertenece al sistema hexadecimal, de donde cada
personaje representa la siguiente informacion.

Caracter “0” “1” “” “3” g ‘g5 “6” wpn
coédigo ASCII | 30H 31H 32H 33H 34H 35A 36A 37A
Caracter “8” “9” “A” “B” “«G” “D” “gr wpr
codigo ASCII 38A 39H 41H 42H 43A 44A 45H 46H

2. Estructura del personaje.
10 - Cuadro de caracteres de bit (para ASCII) Tipo de datos: 8N1 para ASCII
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Bit de inicio 0 1 2 3 4 5 6 7 Bit de parada

Cadena de caracteres de 8 bits de datos

Marco de caracteres de 10 bits

< >

10 - Cuadro de caracteres de bit (para RTU) Tipo de datos: 8N1 para RTU

Bit de inicio 0 1 2 3 4 5 6 7 | Bitde parada

Cadena de caracteres de 8 bits de datos

Marco de caracteres de 10 bits

< >

Tipo de datos: 801 para ASCII

Bit de inicio| 0 1| 2 3 4 5 6 7 Paridad Bit de
impar parada
Cadena de caracteres de 8 bits de datos
< Marco de caracteres de 11 bits >
<€ >
Tipo de datos: 8E1 para ASCII
Bit de inicio| 0 1 2 3 4 5 6 7 siempre Bit de
paridad parada
Cadena de caracteres de 8 bits de datos
< Marco de caracteres de 11 bits ™
<€ >
Tipo de datos: 801 para RTU
Bit de inicio| O 1 2 3 4 5 6 7 Paridad Bit de
impar parada
Cadena de caracteres de 8 bits de datos
<€ >
11-Marco de caracteres de 11 bits
<€ >

Tipo de datos: 8E1 para RTU
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Bit de inicio 0 1 2 siempre paridad

Bit de
parada

Cadena de caracteres de 8 bits de datos

Marco de caracteres de 11 bits

3. Estructura del marco de datos de datos de comunicacion.
Modo ASCII:

STX Caracter de inicio = ' (3AH)
Direccién Hi . . T
Direccion de comunicacion:
Direccion Lo La direccion de 8 bits consta de 2 cédigos ASCII
Funcién Hi Codigo de funcion:
Funcion Lo El cédigo de funcion de 8 bits consta de 2 codigos ASCII
DATA (n-1) Caracteres de datos:
...... El contenido de datos n x 8 bits consta de 2 n codigos ASCII n < 16,
DATA O con un maximo de 32 codigos ASCII
LRC CHK Hi Comprobacién de LRC:
LRC CHK Lo El LRC Check de 8 bits consta de 2 codigos ASCII
FIN Hi Caracter final:
FIN Lo FIN Hi = CR (ODH), END Lo = LF (OAH)
Modo RTU:
START Mantenga que la sefial de entrada cero es mayor o igual a 10 ms
Direccién Direccién de comunicacion: direccion binaria de 8 bits.
Funcion Cadigo de funcién: direccion binaria de 8 bits
DATA (n-1)
Caracteres de datos:
""" n x datos de 8 bits, n = 16
DATAO
CRC CHK Low Comprobacién de CRC:
CRC CHK High CRC Check de 16 bits consiste en 2 sistemas binarios de 8 bits
FIN Mantenga que la sefial de entrada cero es mayor o igual a 10 ms

Direccion de comunicacion
OOH: todas las transmisiones del controlador
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01H: Para inversor con 01 direccion

OFH: Para inversor con la 152 direccién

10H: Para el inversor con la direccion 16, por analogia, el maximo puede llegar a 240.
Caddigo de funcion y caracteres de datos

03H: Lee el contenido del almacenamiento temporal

06H: Escriba una palabra en el almacenamiento temporal. Cédigo de funcién 03H: Leer
en voz alta el contenido del almacenamiento temporal.

Por ejemplo: para la direccion del conductor 01H, lea los caracteres de los datos en 2
almacenes temporales sucesivos, como sigue: Temporal inicial

direccion de almacenamiento es 2102H

Modo ASCII:

Formato del caracter de mensaje de consulta Formato del mensaje de respuesta
personaje

Cuerda: Cuerda:
STX ‘:’ STX ‘
. ., 1’ . . ‘o
Direccion 0 Direccion o
. ‘0 . ‘o
Funcion 3 Funcion 3
2 Numero de datos ‘o
Direccion de inicio ‘1, (cuenta por byte) ‘4,
0 . 1
— Contenido de la —
2 . AR 7
0 direccion inicial =
Numero de datos 0 2102H 0
(cuenta por — "
palabra) 0 0
‘2’ Contenido de la ‘o
‘D’ direccion 2103 H ‘0’
Cheque IRC p— =
7 0
CR ‘7
FIN LF Cheque LRC or
CR
FIN F

Modo RTU:
Formato del mensaje de consulta:  Formato de
mensaje de respuesta:
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Direccion 01H Direccion 01H

Funcion 03H Funcion 03H
Direccion de . 21H Numero de datos 04H
inicio de datos 02H (cuenta por byte)

] 00H Contenido de la 17H
Numero de datos direccion de datos —oH
(cuenta por palabra) 02H 8102H

CRC CHK bajo 6FH Contenido de la OOH
direccion de

CRC CHK alto F7H datos 8103H 00H

CRC CHK bajo FEH
CRC CHK alto 5CH

Codigo de funcion 06H: Escriba una PALABRA en el almacenamiento temporal. Por ejemplo:
Para la direccion del controlador 01H, escriba 6000 (1770H) en el Parametro interno 0100H del
driver.

Modo ASCII:

Formato de la cadena de caracteres

del mensaje de consulta: Formato de la cadena de caracteres
STX o del mensaje de respuesta:
Direccién ? STX ©
0
. ‘0’ Direccion —
Funcion — 1
6 o
‘0 Funcién —
. . 6
Direccion 1’ 0y
de datos ‘0’ 0
T
‘0 Direccion 0
STX “w de datos o
; STX <
Contenido > 1
de datos 7’
‘0 Contenido ==
7 de datos
LRC Check o ‘0
l7l
END CR LRC Check o
LF CR
END
LF
Modo RTU:

Formato del mensaje de consulta:  Formato de
mensaje de respuesta:
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Direccion 01H Direccion 01H
Funcioén 06H Funcion 06H
Direccion 01H Direccion 01H

de datos 00H de datos 00U
Contenido 17H Contenido 17H

de datos —oH de datos —oH
CRC CHK alto 29H CRC CHK alto 29H

LRC Check del modo ASCII

LRC Check es el valor agregado de la direccién al contenido de datos. por ejemplo, la
verificacion de LRC del mensaje anterior 3.3.1 pregunta: 01H + 03H + 21H + 02H + O0H
+ 02H = 29H, luego el complemento de 2 (D7H) se toma.

CRC Check del modo RTU
CRC Check es del contenido de Direcciéon a Datos, y su regla de ejecucion es
como sigue:

Paso 1: crear un almacenamiento temporal de 16 bits (almacenamiento temporal CRC)
= FFFFH.

Paso 2: Instruccién de mensaje de byte de primer bit exclusivo O de 8 bits y bajo
Almacenamiento temporal de CRC de 16 bits: ejecute el OR exclusivo y almacene
resulta en almacenamiento temporal CRC.

Paso 3: Cambia el almacenamiento temporal de CRC a la derecha y llena 0 en bit alto
posicion.

Paso 4: Compruebe el valor de desplazamiento a la derecha. Si es 0, almacene el
nuevo valor para paso 3 en el almacenamiento temporal de CRC. De lo contrario en
caso de Exclusivo.

O AO001H y CRC, el almacenamiento temporal almacenara el resultado en

CRC temporal.

Paso 5: Repita el Paso 3 ~ Paso 4, y opere completamente para 8 bits.

Paso 6: Repita el Paso 2 ~ Paso 5, y tome la instruccién del mensaje

para los 8 bits siguientes hasta que todas las instrucciones de los mensajes sean
operadas completamente. Finalmente, el valor obtenido del almacenamiento temporal
de CRC es CRC Check.

CRC Check debe colocarse en el modo de verificacion de mensaje

instruccién indistintamente.

© 119 0



Instrucciones de funcionamiento del inversor serie RV5400

El siguiente es el ejemplo de CRC Check ejecutado en C

idioma:

unsigned char * data < // Indicador de instrucciones del mensaje

longitud de caracteres sin firmar « // Longitud de la instruccion del mensaje

unsigned int crc-chk (datos unsigned char *, longitud unsigned char)

{
int j;
unsigned int reg_crc=0OXffff;
while (1ength--) {
reg_crc"=*data ++;
for (j=0; j<8; j + +) {
if (reg_crc & Ox01) { /*LSB (b0) =1 */
reg_crc= (reg_crc>>1) *"OXa001;

telse{

reg_crc=reg_crc>>1;

}
}

retum reg_crc; //Finally feedback the value of CRC temporary

storage
}

7-9 Parametros para aplicaciones avanzadas

F8.00 |Aplicacién avanzada del parametro Lock-in default: 1
Rango 0-1 Unidad 1
Contendio |0: Bloquear 1: Desbloquear

Set F8.00, la aplicacion avanzada del parametro Lock-in evita
mal funcionamiento, lo que puede resultar en consecuencias negativas.

F8.01 [Configuracion del sistema 50Hz / 60Hz default: 0
Rango 0-1 Unit 1
Contenido  [0: 50Hz 1: 60Hz

El sistema de 50Hz / 60Hz se puede configurar por el parametro de acuerdo con el
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Condicién

de red eléctrica.

F8.02 |Seleccion de par constante y variable.

defecto: 0

Rango 0-1

Unidad

1

Contenido | (: par constante  1: par variable

F8.02 puede funcionar con par de par constante, o par variable, que es Adecuado para

diferentes cargas, nivel de proteccidén y parametro relacionado.

F8.03

Ajuste del nivel de proteccion de sobretension
por defecto: Three phaseAC380V 650.0 One phaseAC220V 375

R Tres fasesAC380V760K - 820.0V
ango Una faseAC220V370.0V ~ 420.0V

Unidad [0.1

F8.03 establece el nivel de proteccion de sobretension. Inversor tiende a cumplir
Proteccion contra sobretensiones en baja red eléctrica. Por lo anterior situacion, el
nivel de proteccion puede ser ajustado para garantizar Funcionamiento normal del

inversor.

F8.04

Ajuste del nivel de proteccion de bajo voltaje.
por defecto: Three phaseAC380V 400 / One phaseAC220V 200

Tres fasesAC380V: 380.0V ~ 450.0V
Rango | yna faseAC220V: 160.0V ~ 220.0V

Unidad

0.1

F8.04 establece el nivel de proteccidon de voltaje. El inversor tiende a encontrarse con
Proteccion de tensidn en baja red eléctrica. Asi el valor de F8.04.
Se puede ajustar hacia abajo para garantizar el funcionamiento normal del inversor.

F8.05

Ajuste del nivel de proteccidn por exceso de temperatura.

Rango 40-120

Unidad

F8.05 establece el nivel de proteccion contra exceso de temperatura del inversor. En
Ambiente de alta temperatura, el nivel de proteccién puede ser ajustado hasta
funcionamiento normal del inversor. Sin embargo, mucho mas alto ajuste causara

danos.

La Unica solucion es aumentar el efecto del calor.

Eliminacién para el objetivo de enfriamiento.

F8.06

Ajuste de visualizacion del tiempo de filtrado actual

defecto: 2.0

Range 0-100

Unidad
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Esta configuracion de parametros esta relacionada con la estabilizacién de la pantalla
actual, por favor, no la modifique en la situacion general. Si el ajuste es mucho mas
bajo, la pantalla actual fluctuara.

Fg.07 | 0 - 10V Factor de correccion de gama baja de salida defecto: *
analdgica
Rango 0 — 65535 Unidad 1
F8.08 |0 - 10V Factor de correccion de gama alta de salida defecto: *
analégica
Rango 0 —65535 Unidad 1
F8.09 |0 - 20mA Factor de correccion de gama baja de defecto: *
salida analégica
Rango 0 — 65535 Unidad 1
F8.10 |0 - 20mA Factor de correccion de gama alta de defecto: *
salida analégica
Rango 0 - 65535 Unidad 1

Los parametros anteriores son ajustes predeterminados.
Asi no sera corregido, de lo contrario causara un funcionamiento anormal del inversor.

F8.11 |Punto de frecuencia de compensacion defecto: 0.00
de intervalo
0 — frecuencia de .
Rango operacion maxima Unidad 1
F8.12 |Seleccion de memoria de frecuencia defecto: 0
UP / DOWN
Rango 0: almacenado Unidad 1

1: no almacenado

F8.11 punto de frecuencia de compensacion de operacion directa / inversa la
frecuencia de funcionamiento es mas baja que el valor de configuracion, que
aumentara la compensacion de operacion directa / inversa la sugerencia para el valor
de configuracion es superior a 10.00Hz.

Seleccién de memoria de frecuencia F8.12UP / ABAJO

Al elegir “ARRIBA / ABAJO” para configurar la frecuencia, el parametro

se establece en 0, y la frecuencia permanece igual después de detenerse los

el parametro se establece como 1, y la frecuencia se convierte en 0 después de la
parada.
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Capitulo 8

Mantenimiento, Fallo Diagnéstico y contramedidas

Por favor, mantenga el mantenimiento regular del inversor para condiciones normales.

8-1 articulos de control diario

1) Sonido y vibracién en motor.

2) Calor en el motor.

3) Terminacion del cable de alimentacion y del cable eléctrico de la maquina.
4) Terminacion del cable y conexion del cable terminal.

5) Limpieza dentro del inversor.

6) Ventilador de inversor.

7) Temperatura del aire y humedad de la instalacion.

8) Limpieza en el radiador.

9) Corriente eléctrica de salida del inversor y corriente visualizada.

10) Sonido o vibrante al correr.

.~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ o~

8-2 Aviso de mantenimiento y comprobacion.

(1) Al realizar el mantenimiento, asegurese de que la fuente de alimentacion esté
apagada.

(2) Cortando la fuente de alimentacion, espere la alta presién interna
La luz instructiva se apaga, luego verifique y mantenga.

(3) En el proceso de verificacion y mantenimiento, no dejar tornillos.
y otros accesorios en inversor.

(4) Por favor, mantenga el inversor limpio y seco.

(5) Al revisar y reparar, por favor, no haga coincidir los cables, de lo contrario
hara que el inversor no funcione o se descomponga.

8-3 articulos de control regulares
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Comprobando articulos Verificando contenido Contramedida

terminal, tornillo,

i suelto Tornillo de fijacion
enchufe conectivo

Secar con aire comprimido seco.

Radiador polvo 2
(4-6kgcm®)

Sonido y vibracion, y

Disipador de calor duracion de trabajo Replace
superior a 20.000 horas.

Secar con aire comprimido seco.

Placa de circuito polvo y oxido 4_6k?$m2? 16) éngase en contacto
on ef fabricante.

Cambio de color, olor y

Condensador de
relleno.

electrolisis

Reemplazar

Vibracion, calor, ruido,

Electromotor olfato.

Comprobar o reemplazar

8-4 Reemplazo Regular

El inversor esta compuesto por muchas partes, de acuerdo con la condicion,
Algunos de los cuales necesitan mantenimiento para el funcionamiento normal del
inversor. A mantener el inversor funcionando normalmente a largo plazo, algunos
accesorios deben

Ser reemplazados regularmente de acuerdo a su vida. Reemplace el tiempo para su
la referencia es como sigue:

Nombre del accesorio | Reemplazar el Medida de manejo

periodo
Disipador de calor 3-5 afios Reemplazar (decidir después de comprobar)
Condeqsgdor de 5 afios Reemplazar (decidir después de comprobar)
electrolisis
Fusible 10 afios Reemplazar (decidir después de comprobar)
Relé Decidir después de comprobar

El circulo de reemplazo de accesorios antes mencionado se cuenta a continuacion.
ambiente:

(1) La temperatura ambiental promedio anual es de 30. No hay gas corrosivo, gas
inflamable, niebla de aceite, polvo, goteos, etc.

(2) El factor de carga esta por debajo del 80%;

(3) El tiempo de trabajo promedio es inferior a 12 horas.

8-5 Informacién de proteccion, diagnéstico de fallos y eliminacion.
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El inversor tiene funciones de proteccion completas, como sobretension, sobre moneda,
sobre carga, sobre calor, cortocircuito al suelo, cortocircuito y etc. Cuando el inversor se
equivoca, debe haber alguna razones, por favor averiguar la razéon y eliminar el error.

Reiniciar Después de lidiar con el error. Si hay otras preguntas, por favor. contactenos a

tiempo.

dCeoglr?oor Contenido Razon posible Solucién
1: muy corto 1: extender la aceleracion
Tiempo de aceleracion hora
2: desarreglo de 2: Corregir la curva V / F.
Curva V/F. 3: Compruebe el aislamiento
3: Cable motor con de cable del motor.
cortocircuito 4: Reducir el valor de
circuito a tierra Torsion de elevacion.
0C1 Sobre moneda I4: Po; encima de la torsiéon g: Comprgebe red eléctrica 6:
- evantar ompruebe carga
Ucl en aceleracion. 5: Mas bajo de Electric 7: Establecer el inicio de
voltaje neto seguimiento
6: Empezar directamente en 8: Aumentar la capacidad de
motor en marcha controlador
7: Desarreglo de 9: Enviado para su reparacion
controlador
9: Fall6 el controlador
1: Aislamiento de motor 1: Compruebe el aislamiento de
cable cable del motor
2: Fluctuacion de la carga 2: Comprobar bloqueo o mal
3: Fluctuacién de la red lubricacion en condiciones de
eléctrica y la baja tension carga
4: Desarreglo de capacidad. 3: compruebe red eléctrica
0oC3 Sobre moneda 5: arranque del motor de mayor | voltaje
uc3 en funcionamiento |potencia 4: Aumentar la capacidad de
6: recurso perturbador controlador
5: Resolver capacidad de
transformador
6: Resolver recurso perturbador
1: mucho tiempo de 1: extender el tiempo de
. desaceleracion corto aceleracion
0C2 Sobrecorrler?t'e en |2 Desarreglo de capacidad 2: aumentar la capacidad de
uc2 desaceleracion. 3: recurso perturbador controlador
3: Resuelve inquietante
1: Tiempo de aceleracién 1: Compruebe la tension de
_ muy corto alimentacion
ouo Ssbfr;g:aje 2: Desarreglo de capacidad 2: Enviado para su reparacion
P : 3: recurso perturbador
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Codigo Contenido Razon posible Solucién
de error
OCo Sobre moneda 1: Enviado para su
da. : 5 : .
uco €n parada 1: Fallé el controlador reparacion
_ _ 1: Compruebe la fuente de
1: fuentle de alimentacion alimentacionvoltaje
i anorma 2: No utilice el controlador de
Sobre voltaje en R
ou1 aceleraci()nj. 2: circuito incorrecto interruptor de fuente de
3: falla el controlador alimentacion encendido o
apagado
3: Enviado para su reparacion
1: poder anormal 1: Compruebe la fuente de
voltaje de alimentacion alimentacion voltaje
Sobre voltaje en 2: Carga de retroalimentacion| 2: Instale la unidad de frenado y
ous funcionamiento de energia resistencia . . _
3: Desarreglo de 3: Ajuste de resistencia de fi rme
resistencia de frenado de nuevo
1: Tiempo de desaceleracién | 1+ €xtender el tiempo de
muy corto desaceleracion
2: voltaje de alimentacion 2: verificar la fuente de
anormal alimentacion
Sob ai 3: sobre carga vc.)ItaJe _
ou2 do re vlo aje en 4: Desarreglo Resistencia de | 3: Comprobar la unidad de
esaceleracion. frenado o parametro frenado y resistencia
4: Ajuste la resistencia de frenado
otra vez
5: establecer correctamente el
parametro, por ejemplo Tension
del tubo de frenado, etc.
1: tensién de 1: Compruebe la fuente de
Baja tension en alimentacion anormal. alimentacion
LU0 stand-by 2: Falta la fase voltaje
2: Compruebe la fuente de
alimentacion y el interruptor
LU1 1: voltaje de 1:. Comprggbe la tensién de
Baja tension en alimentacion anormal. alimentacion 3
aceleracion en 2: Falta la fase. 2: Compruebe la conexion
LU2 marcha 3. Sobre baja tension 3: Utilice una fuente de
desaceleracién eléctrica neta. alimentacién independiente
LU3
Fbo
Stop
Fb1 Acc. Fusible roto 1: Fall6 el controlador 1: Enviado para su
Fb2Dec. reparacion
Fb3 Run
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Cédigo
de error

Contenido

Razon posible

Solucién

uoonoale us €70 O U8 210
20B U8 |0 uolonoale us B)se ou 010

Controlador
sobre carga

1: sobre carga

2: mucho mas corto
Tiempo de aceleracién
3: Torsiébn mucho mas
rapida. levantamiento
4: Desarreglo de
CurvaV/F

5: baja tensién de

1: Reduzca la carga o
reemplace la mayor capacidad
del controlador

2: extender la aceleracion
hora

3: Reducir la elevacion de
torsion tarifa

4: Restablecer lacurvaV/F
sobre

210 2%e ua || Jed |9 ezueoje ou
A ojusiweuoloUN} US B)SS OU 010

5: Levantamiento de torsion
mucho mas rapido.

6. Mal aislamiento del motor.

7: Desarreglo de motor

torsion tarifa

6: Comprobar el aislamiento del
motor

y reemplazar el motor

7: usar un controlador mas
grande

Modelo A: red electrica 5: revisar la red eléctrica
150% 60S 6: se inicia el controlador voltaje; incrementar
Modelo P: antes de parar el motor capacidad del controlador
120%.60S /- Fluctuacion o blogueo en  (6: adoptar el modo de inicio de
la carga. pista
7: verificar la condicién de carga
@ 1: Sobre carga 1: Reducir la carga
% 2: Tiempo de aceleracion 2: extender la aceleracion
O mucho mas corto. hora _
9| 3: Nivel de proteccion del 3 Extender la proteccion
o motor mucho mas bajo. ajuste
= 4: Desarreglo de la curva 4: Curva V / F correcta
= Motor 5: Reducir la elevacion d
% sobrecargado V/F. : Reducir la elevacion de
8,
>
Q
3
[¢]
>
53

1: Ventilador del radiador

1: Reemplace el ventilador del

equivocada

3: Formato de transmision
incorrecto

roto radiador
o)) % 2: Ventilador del radiador 2: Limpie el tubo del viento
52 bloqueado y radiador
@ @0 tubo 3: Mejorar la aireacion
=] ..
03 3: alta temperatura de Condiciona y reduce la
S 9 Controlador X .
305 sobre calor ambiente frecuencia de onda.
S g 0. 4: Mala aireacion 4: Mejorar la aireacion.
% N % 5: mas estrecho condicion y conveccion del
@ . . .. H
>3 espacio de instalacion aire
g (Q) ©) 5: Mejorar la ubicacion de la
g instalacion y el estado de la
aireacion
Parada d 1: Bajo condicion de 1: Después de configurar la
arada de ) , '
ES - parada de emergencia parada de emergencia,
emergencia comience como un
procedimiento regular
1: Mala conexion 1: Compruebe la linea de
c L 2: Desarreglo de parametro  |conexién
co omunicacion e comunicacion. 2: reajustar parametro

3: Verifique el formato de
transmision de datos
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Cadigo Contenido Razén posible Solucion
de error
1: Terminal suelto y mala 1: Revise la linea de conexién
20 4-20mA conexion y conecte el cable roto
cable roto
Pr Parametros 1: Los parametros estan 1.Corregir para establecer los
erroneos mal configurados parametros.
Err Parametros 1: ,L?S parametros no 1.Todos los parametros
erroneos existen.

8-6 Eliminar el error regular

(1) El parametro no se puede establecer
Razén y solucion:
A: Bloquee el parametro y configure F1.18 para 0, y luego configure otra parametros
B: La maquina en marcha se comunica de forma anormal. Reinstalar ejecutando
Maquina y comprobar si la linea de conexion esta descompuesta.
C: la maquina se esta ejecutando y el parametro no se puede configurar. Por favor
Detener la maquina y configurar.
Presione "run" (control externo) pero el motor no funciona

(2) Razon y solucion:
A: Modo de ejecucion incorrecto, compruebe si F1.02 esta configurado para 1. B: no se
indica el orden de frecuencia o la frecuencia es inferior a
frecuencia de inicio
C: Error de conexion del periférico, por favor verifique el periférico
conexion.
D: La definicion de terminal de entrada del inversor es incorrecta, y no Coincidir con la
conexion periférica. Compruebe el parametro 3.15-F3.22. E: El botén de inicio esta
defectuoso y el cable de control esta roto. Comprobar Cable de control y boton.
F: El inversor esta en proteccion y no se reinicia. Por favor, reinicie y
reiniciar.
G: La conexion del motor no esta conectada o se perdio la fase. Comprobar conexién
del motor
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H: El motor esta averiado. Por favor, compruebe si el motor esta averiado. I: El
inversor esta averiado. Por favor, compruebe el error del inversor.

(3) Motor a ca

A: mayor temperatura del ambiente. Por favor mejorar la
Condiciona y airea, y reduce la temperatura.

B: Carga mucho mas pesada. La carga real esta por encima de la calificacién del
motor torsion. Ampliar la capacidad del motor

C: El aislamiento del motor disminuye. Reemplace el motor.

D: La distancia entre el inversor y el motor es demasiado larga. Por favor reducir la
distancia e instalar corriente anti-alternante

maquina.

El inversor generara voltaje de impacto entre los bucles del motor en la
conmutacion. La tension de impacto maxima alcanzara 3 veces mas que la tension
de entrada. Recomendar el uso de motor especializado.

F: Cuando el motor en marcha a baja velocidad cambia la tasa de desaceleracion,
el motor funcionara a alta velocidad.

(4) Vibracion de la maquina o sonido anormal.

Razoén y solucion:

A: Bloqueo o mala lubricacion de la maquina. por favor, compruebe
carga de la maquina.

B: La maquina tiene un fendmeno de vibracion simpatica.
Ajuste la onda portadora, cambie la tasa de desaceleracion, evite frecuencia
de vibracion simpatica, e instalar la absorcion de choque elevar a mismo nivel.

(5) El motor no permite retroceder.
Razon y solucion:
A: El reverso esta prohibido. Suelte la prohibicion.

(6) El motor permite retroceder.
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Razon y solucion:
A: Cambie los tres terminales U, V, W. en la salida del inversor B: Invierta la sefal de
control en ejecucion. Si la seial original es positivo, ponlo negativo.

(7) El inversor arranca y perturba otras configuracion Razén y solucion
Motivo: inversor inquietante.
Solucion:

A: reducir la frecuencia portadora

B: Instale el filtro en el terminal de entrada de alimentacion de la energia del inversor
C: Instale el filtro en el terminal de salida de la fuente de alimentacién del inversor

D: Conexién a tierra correcta desde el motor y el inversor

E: Conexion separada del circuito principal y otra conexion de sefal

F: Adoptar conexién de control con conexién blindada. Cable debe tubo de metal
cubierto

G: Los terminales de conexion de entrada y salida deben ser bucle magnético
instalado

8-7 solucioén perturbadora

La perturbacion regular incluye dos tipos: una es perturbacién del inversor. Otros
equipos e instrumentos, que se refiere a 8-6; el otro es el inversor esta perturbado y
hace que el controlador tome una accion incorrecta.

Traer perturbacion debe ser un recurso y un canal perturbador los el perturbador canal
del inversor es el mismo que otro electromagnético.

Canal perturbador, principalmente referido a la radiacion electromagnética, Transmision,
acoplamiento de inductancia.

(1) Radiacion electromagnética
Generar radiacion electromagnética al electrén circundante y equipo electronico. El
escudo puede ser una de las soluciones.

(2) Transmision
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Generar ruido electromagnético para accionar directamente el motor y
Transmitir la perturbacion a la fuente de alimentacion y transmitirla a otro dispositivo. A
través de red electrénica. La onda de filtro puede resolver los problemas.

(3) Acoplamiento de inductan
Generar acoplamiento de inductancia a otras conexiones. La solucion concreta para la
perturbacion.

(1) Aislamie

Separe los recursos perturbadores de las partes facilmente afectadas. Eléctrico

La maquina de soldadura es un recurso perturbador fuerte. Descripcion del inversor
dice que la soldadora eléctrica y el inversor no pueden compartir la

La misma fuente de alimentacion.

(2) Filtro

El filtro esta instalado para restringir la sefal perturbadora a ser

Transmitido desde el inversor a la fuente de alimentacién y el motor a través de la
alimentaciéon. Suministro de cable de transmision. La solucién es agregar filtro, reactor o
Bucle magnético en los extremos de entrada y salida.

(3) Esc

El inversor adopta el escudo de la carcasa de hierro para no dejarlo electromagnético
fuga de perturbaciones. El cable de salida adopta un escudo de tubo de hierro; controlar
el alambre adopta el alambre del escudo; El cable de alimentacion esta separado del
control. alambre, etc.

(4) puesta a tiempo

Una buena conexion a tierra puede prevenir significativamente la rotura de perturbacion,
frenar el acoplamiento interno y elevar el sistema capacidad de anti disturbios.

La siguiente ilustracion es sistema de transmision inversor contramedida de anti-
disturbios:
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8-8 Registros de fallas

Estado Registro de fallos Pantalla de
visualizacion
Letras grandes “OCO0” 64
IGBT se sobrepasa de corriente Letras grandes “OC1" 65
en la comprobacion Letras grandes “OC2" 66
Letras grandes “OC3” 67
Letras pequenas “oc 0” 68
Letras pequenas “oc 1” 69
La TC se sobrecarga en la comprobacion

Letras pequeias “oc 2” 70
Letras pequenas “oc 3” 71
ouo 80
Ou1 81

Sobre voltaje
ou2 82
ou3 83
FBO 84
FB1 85

Cortar el fusible

FB2 86
FB3 87
LUO 88
LU1 89

Falta de voltaje
LU2 20
LU3 91
OoLo 92
OoL1 93

Sobre carga
OL2 94
OoL3 95
oT0 96
OT1 97

Sobre voltaje
oT2 98
OoT3 99
OHO 100
OH1 101

Sobre calor
OH2 102
OH3 103
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Capitulo 9
Seleccion de accesorios externos

9-1 El propésito del accesorio

Nombre Proposito

Cortacircuitos Proteja las conexiones del controlador para mayor comodidad,
Interruptor de fuga instalacion, proteccidén y mantenimiento.

Contactor Garantizar la conmutacién de la fuente de alimentacién del
magnético controlador contra dafos.

Absorber la moneda eléctrica de sobretension de contacto

Absorbente de electromagnético y relé.

sobretensiones

Transformador de Aisle la entrada y la salida del controlador para reducir la
aislamiento perturbacion.
DC Reactor Proteger y restringir las ondas de alta frecuencia.

Para proteger el controlador y restringir la onda de alta frecuencia

AC Reactor y evitar el impacto de sobretension.

Resistencia de frenado
y unidad de frenado. Absorber la energia regenerada.

Filtro de ondas de ruido| Reducir la perturbacion del controlador.

Lazo magnetico Reducir la perturbacion del controlador.

9-2 arreglo Reactor 9-2-1 DC

ST Parametro del reactor DC
Tipo de adecuado
controlador Moneda clasificada (A) | Valor de inductancia (mH)
RV5400P0037KN 37 78 0.7
RV5400P0045KN 45 95 0.54
RV5400P0055KN 55 115 0.45
RV5400P0075KN 75 160 0.36
RV5400P0090KN 90 180 0.33
RV5400P0110KN 110 250 0.26
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Poder Parametro del reactor DC
Tipo de adecuado - )
controlador Moneda clasificada (A) | Valor de inductancia (mH)
RV5400P0132KN 132 250 0.26
RV5400P0160KN 160 340 0.18
RV5400P0185KN 185 460 0.12
RV5400P0200KN 200 460 0.12
RV5400P0220KN 220 460 0.12
RV5400P0250KN 250 650 0.1
RV5400P0280KN 280 650 0.1
Install connection:
Motor Motor
Power %0—0 R U ¢ Power %O—! R U
S v ( : > S \% .%
Supply o—e w6 Supply o—¢ W
o—e T L — j o—e " [ G Td
Ground Toun
P/+ P/+
j Uninstall . g
y E Pl E
_TE‘ _TE‘ DC reactor
9-2-2 AC reactor
Poder Parametro del reactor AC
Tipo de adecuado
controlador Moneda clasificada (A) Valor de inductancia (mH)
RV5400P0011K 11 24 0.52
RV5400P0015K 15 34 0.397
RV5400P0018K 18.5 38 0.352
RV5400P0022KN 22 50 0.26
RV5400P0030KN 30 60 0.24
RV5400P0037KN 37 90 0.16
RV5400P0045KN 45 120 0.13
RV5400P0055KN 55 150 0.1
RV5400P0075KN 75 200 0.12
RV5400P0090KN 90 250 0.06
RV5400P0110KN 110 250 0.06
RV5400P0132KN 132 290 0.04
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Poder Parametro del reactor AC
Tipo de adecuado ) )
controlador Moneda clasificada (A) | Valor de inductancia (mH)
RV5400P0160KN 160 330 0.04
RV5400P0185KN 185 400 0.04
RV5400P0200KN 200 490 0.03
RV5400P0220KN 220 490 0.03
RV5400P0250KN 250 530 0.03
RV5400P0280KN 280 600 0.02
Installation:
Motor
Powe U
I Vv
supply W
Ground
AC reactor
| | e
9-2-3 Braking resistance =
Tipo de Resistencia de frenado COBR Torsion W
controlador - 5 (10% ED) (KW)
RV5400P5D5K 500 100 125 55
RV5400P7D5K 1000 75 125 7.5
Embedded
RV5400P0011K 1000 50 125 11
RV5400P0015K 1500 40 125 15
RV5400P0018K 1500 40 4030x%1 125 18.5
RV5400P0022KN 4800 32 4030x1 125 22
RV5400P0030KN 4800 27.2 4030x%1 125 30
RV5400P0037KN 6000 20 4030%1 125 37
RV5400P0045KN 9600 16 4045x%x1 125 45
RV5400P0055KN 9600 13.6 4045x1 125 55
RV5400P0075KN 6000x2 20x2 4045x%2 125 75
RV5400P0090KN 9600x%2 13.6%2 4045%2 125 90
RV5400P0110KN 9600x%3 20x3 4045%x3 125 110
RV5400P0132KN 9600%3 20%3 4045%3 125 132
RV5400P0160KN 9600x4 13.6%4 4045x%4 125 160
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Tipo de Resistencia de frenado Torsion
controlador w 5 CDBR (10% ED) (KW)
RV5400P0185KN 9600x4 13.6x4 4045x4 125 185
RV5400P0200KN 9600x5 13.6%5 4045x5 125 200
RV5400P0220KN 9600x5 13.6%5 4045x5 125 220
RV5400P0250KN 9600x5 13.6%5 4045x5 125 250
RV5400P0280KN 9600x6 13.6x6 4045x6 125 280

Calcular el valor de la resistencia de frenado:

El valor de la resistencia de frenado esta relacionado con la moneda de CC cuando
frenado inversor. Para una fuente de alimentacion de 380 V, la tension de CC de

frenado es 800V-820V, y para el sistema de 220V, el voltaje de CC es de 400V.

Ademas, el valor de la resistencia de frenado esta relacionado con la torsién de

frenado. Mbr%. Los valores de resistencia de frenado son diferentes para los

diferentes.

Torsion de frenado. La férmula de calculo es la siguiente:

Uz X 100
T Puw X M, % XMie X T

Ahi hay: U,

R

Tension CC de frenado;

Puoo——Fuerza de motor;
M, Torsiéon de frenado;
Myotor Eficiencia motora;
n

Transducer

Eficiencia del transductor.

La potencia de frenado esta relacionada con la torsion y el frenado de frenado.

frecuencia. La ilustracion anterior muestra la torsién de frenado en un 125%. y la
frecuencia es del 10%. La carga diferente es por situaciones, los datos en la ilustracion

son para referencia.
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Apéndice 1
Aplicacion simple

Ejemplo

1-1 Ejemplo

Utilice el extremo externo (tres fases) para controlar el funcionamiento del inversor,
Use el terminal externo para cambiar la rotacién hacia adelante o hacia atras. los El
potenciometro controla la frecuencia del inversor.

A: llustracion de conexion basica:

(e, —

Tres fases

S -

fuente alimentacin ° V
T w

+10V FIV
FC

B: ajuste de parametros e instrucciones:

F1.01 = 1 la medida de la configuracion de voltaje analégico (potenciémetro del
terminal externo) F1.02 = 1 control terminal externo

F3.17 = 6 de fi nir el terminal S1 girando hacia adelante F3.18 = 7 de fi nir el terminal
girando hacia atras F3.19 = 8 de fi nir terminal S3 parando

C: Instruccién de accioén:

K1 corriendo hacia adelante
K1 corriendo hacia adelante
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Frecuencia

A

Frecuencia de marcha (controlada por potenciometro)

K1

T >  Hora
Y
1

K2

K3

o Gt RORCEEEE

K2 corriendo hacia adelante

K3 Stop

La frecuencia de funcionamiento es controlada por potenciémetro.

1-2 Funcion de control multiple de RV5400

L3 QF14 101
-

|

ka2 kas |,

Iy T T T | 1 T
KAl KA2 KA3 KA4 KAS KA6 103
SA2 |SA3 | SA4
KBI1 KB2 KB3 KB4 KB3 KB6 1 1
141 145 107|109 | 139
KMl KM3 KMS5 KA4 A4 JKA4
121 127 133 43 147 151
] C NV
[0} ] ]
/TN
|
N
KM2 HL5 HL6 KMI KM4 HL7 HL8 KM3 KM6 HL9 HL10 KM5 KA4 HL1 KA2 HL2 KA3 3H3 HL4
X2 X3
1 5 5 10 15
101 [113 Lo1 [L03 |L07 [Lo9 [111 {113 |115 |121 [123 [125 [127 |129 |L31 |L33 |L35 |L37

564
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L1 L2 L3N
QF10 QF11 QFI2 QF13
------ X XX XN N
Y TR T
Gl R R R R
'L A3 ;ICV V2 ; § § § § ; § § §
— ] Moy w2 T ] T K]
oI ) AS | FIC KAl 101
] KB1 141
A8 SC KA3 |
KAd A9 FWD ]I:zj 145 U3 V3 W3 U4 V4 W4 U5 VS W5
iz v T 1T 1 T 1T 1T 1T T 1T 1711
F1.01=0 (el panel de operacion se vuelve) ineficaz)
F1.02 =1 (el terminal 10 funciona)
F1.03=0 (el botén de parada se vuelve ineficaz)
F1.04=0 (prohibir la inversion)
F1.06 = 25 (frecuencia de operacion minima)
F1.07 =15 (tiempo de aceleracion)
F1.08 =15 (tiempo de desaceleracion)
F2.01=1 (costa abajo)
F3.00=0 (voltaje minimo FIV)
F3.01 =10 (voltaje maximo FIV)
F3.03=4 (corriente minima FIC)
F3.04 = 20 ---------------—-- (corriente maxima FIC)
F3.15=5 (FWD define como forward)

F6.00 = 1 (PID funciona)

© 139



Instrucciones de funcionamiento del inversor serie RV5400

F6.01=0 (modo de retroalimentacién negativa)

F6.02=0 (figura valor objetivo)

F6.03=0 (FIV como valor de realimentacion)

F6.20=2 (KB1, KA1)

F6.21 =1 (KB2, KA2)

F6.22=4 (KB3, KA3)

F6.23=3 (KB4, KA4)

F6.24 =6 (KB5, KA5)

F6.25=5 (KB6, KAB)

F6.41=2 (margen de presion de bombeo)

F6.60 = 50 (valor objetivo de acuerdo con la condicion real)
F6.42 = 48 Hz --------------- (Frecuencia de funcionamiento de la bomba hacia arriba)
F6.43 = 8S (tiempo de retardo de la bomba)

F6.45=5 (presion permitida de bombeo hacia abajo)
F6.46 = 25HZ ---------------- (frecuencia de funcionamiento de la bomba hacia abajo)
F6.47 =2 (tiempo de demora de la bomba)

F6.49 =1 (hora de la puerta de inyeccion)

F6.50 =1 (hora de la puerta de acceso)

F6.51 = 240min ------------- (tiempo del circuito)

F6.68 = 255 -—------memmm - (modo de seccion de suspension)

F6.69 =5 (limite de presién de suefio)

F6.70 = 60 (tiempo de suefio)

F6.71 =25 (frecuencia de suefio)

F6.73=3 (despertar)

F6.74 =3 (hora de despertar)
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Apéndice 2
Descripcion del modo de comunicacion.

FUNC 03 — Leer 06 — Escribir 2-1. Modo ASCII

START | ADDR | FUNC DATA LRC | 0D |0OA
Recibir : 01 03 2000,0001 XX 10D [OA ]| 17bytes
Enviar en 11+2"N
: 01 03 02, 0120 XX | 0D |0A
normal : N=2,4,6,8
Enviar en error : 01 03 00 XX 10D [OA | 11bytes
Recibir : 01 06 2000,0010 XX | 0D |OA | 177BYTES

":010620000010XX",0DH,0AH

Enviar en error : 01 06 2000,0010 XX | 0D |OA | 17BYTES

":010620000010XX",0DH,0AH

Enviar en error : 01 06 00 XX | 0D |O0A | 11BYTES

":010600XX",0DH,0AH

2-2. Modo RTU
ADDR |FUNC DATA CRCL,CRCH
Recibir 01 03 2000, 0001 XX, XX 8BYTES
Enviar en normal 01 03 02,0120 XX, XX 5+N N=2,4,6,8
Enviar en error 01 03 00 XX, XX 5BYTES
Recibir 01 06 2000, 0010 XX, XX 8BYTES
Envicar en normal| 01 06 2000, 0010 XX, XX 8BYTES
Enviar en error 01 06 00 XX, XX 5BYTES

Condiciones de error:

1, codigo no funcional

2, el codigo de funcion esta bloqueado o
protegido
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2-3 Descripcion de la direccién de registro:

1) 2000H: Detener coman
2) 2001H: comando de configuracién (0 ~ 400.00HZ)
La frecuencia de F1.01 = 5 es de 2001H La
frecuencia de F1.01 = 0 es de F1.00
3) Por ejemplo:
a) Cadigo funcional F0.03 (actual)
Direccion: 3 (Hexadecimal: 00H 03H)
b) Cadigo funcional F0.05 (Velocidad)
Direccion: 5 (Hexadecimal: 00H 05H)
c) Direccion: F1.00 (Frecuencia principal) Direccién: 100 (Hexadecimal: 0OH 64H)
d) Cdédigo funcional F1.01 (fuente de frecuencia) Direccion: 101 (Hexadecimal: 00H
65H)
e) Caodigo funcional F1.07 (Tiempo de aceleracién) Direccién: 107 (Hexadecimal: 00H
6BH)
f) Cddigo funcional F1.08 (Tiempo de desaceleracion)

Direccion: 108 (Hexadecimal 00H 6CH) Y asi...

2-4 direccion de datos

Direccion Leer/
Direccion local Contenido
de datos escribir
00B: ninguna 01B: stop o
BITO~BIT1 Escribir
10B: start 11B: inicio JOG

00B: ninguna 01B:Reservado

2000H BIT2~BIT3 10B: 11B: cambiala direccion Escribir
48193 : adelante

BIT4 0B: ninguna 1B: Reinciar Escribir

BIT5~BIT15 Reservado
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2001H Comando de frecuencia 00000 ~ 40000
BITO~BIT15 Segunda posicion del punto decimal (F1.01 Escribir
_48194 = 5, estos datos pueden funcionar)

2-4-1 Muestra de usar el modo ASCII:

Programar:

F1.01 = 5 (fuente de frecuencia);

F1.02 = 2 (modo de control);

F7.00 = 1 (frecuencia en baudios 9600); F7.01 = 0 (8N1 PARA ASCII)
F7.02 = 1 (direccion)

1. Configuracién de la frecuencia:
En la unidad 2001H para escribir en 50.00HZ (1388H) Sefial de palabra recibida HEX:
3A 30 31 30 36 32 30 30 31 31 33 38 38 33 44 0D OA

2. Comando de funcionamiento
En la unidad 2000H para escribir en 02H
Enviar senal de palabra: ": 010620000002 D7" CR LF Enviar sehal de palabra HEX:
3A 30 31 30 36 32 30 30 30 30 30 30 32 44 37 0D 0A Senal de palabra recibida HEX:
3A 30 31 30 36 32 30 30 30 30 30 30 3244 37 0D OA

3. Detener orden de operacion
En la unidad 2000H para escribir en 01H
Enviar sefal de palabra: ": 010620000001 D8" CR LF Enviar senal de palabra HEX:
3A 30 31 30 36 32 30 30 30 30 30 30 31 31 38 38 0D OA
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Senal de palabra recibida HEX:
3A 30 31 30 36 32 30 30 30 30 30 30 31 31 38 38 0D OA
Acerca del célculo del “44 38, siga las instrucciones del LRC en la manual.

2-4-2 Muestra de usar el modo RTU:

Programar:

F1.01 = 5 (fuente de frecuencia); F1.02 = 2 (modo de control);
F7.00 = 1 (frecuencia en baudios 9600); F7.01 = 3 (8N1 PARA RTU)
F7.02 = 1 (direccion)

Usando el modo RTU para controlar:

1. Para establecer la frecuencia primero:

En la unidad 2001H para escribir 50.00HZ (1388H)

Enviar la senal de la palabra: 01 06 2001 13 88 CRCL CRCH
2. Comando de operacion

En 2000 unidad para escribir 02H.

Enviar sefial de palabra: 06 2000 00 02 CRCL CRCH
3. Detener el comando de operacion

En la unidad 2000H para escribir 01H.

Enviar sefial de palabra: 06 2000 00 01 CRCL CRCH

4. Para establecer el tiempo de aceleracién F1.07 = 20.0S
En la unidad 107 (6BH) para escribir en 200 (C8H)
Enviar sefial de palabra: 01 06 00 6B 00 C8 CRCL CRCH
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Apéndice 3 Parametros comunes para unidades de la serie RV5400

Valor
L dela | Fijando ,
NO | Cdédigo Nombre 1T1 1172 [1T3 |1T4 tabrica | €l valor Observaciones
1 |F1.02 | Seleccionde 11 1] 0 1 1: Terminal 10
configuracién
Cfonfi'guraciénI 0: Prohibir
2 |F1.04 _eectl\{g para la 0 0 0 0 1 0 reserval
inversion.
La frecuencia de
funcionamiento
3 |F1.06 minimo. 0 0 0 0 0 0
El tiempo de
4 |F1.07 |acelerar1 10 | 10 10 | 10 10 10 segundos
El tiempo de
5 |F1.08 | reducirla 10 10 10 10 10 10 segundos
velocidad 1.
1: Bloqueo de
6 |F1.18 Bloqueo de 1 paréme'tros,
parametros encendido
finalmente
7 1F2.01 Modo 1 1 1 1 1 1 1: Aparcamiento
aparcamiento gratuito
Terminal de .,
6: La rotacion
8 |F3.15 | entrada FWD 6 6 6 6 6 6 positiva.
9 |F3.17 | Terminalde 27 | 27 | 27 7 19 Bombear el NO 1
entrada S1
10 |F3.18 | Terminal de 28 | 28 | 28 1 18 Bombear el NO 2
entrada S2
11 |F3.19 | Terminal de 29 | 29 18 Bombear el NO 3
entrada S3
12 |F3.20 [ Terminal de 30 15 Bombear el NO 4
entrada S4
Terminal de Reemplazo el
entrada S5, F6.00 =1,
13 | F3.21 PID en 19 frecuencia de

funcionamiento

incendio.
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Valor
de la iaj
NO |Codigo| ~ Nombre — [1T1 |1T2 |173 [1T4 | (aprica Zl"":jgl‘if; Observaciones
Modos de 1. Modos de
14 |F6.00 apertura PID 1 1 1 1 0 1 apertura PID
0. Modelo de
PID modos de . .
15 | F6.01 funcionamiento 0 0 0 0 0 0 (r,)entrr(]):g;s/r;tam
Seleccién de 01: Elija el valor
16 |F6.02 objetivos PID 1 1 1 1 0 0 objetivo digital
\?:Iffgfn de 1: Seleccione FIV
17 |F6.03 retroaliment 1 1 1 1 0 1 como el valor de
acion PID retroalimentacion
2: El contacto de
KB1, ., frecuencia del
18 | F6.20 |seleccion de 2 2 2 2 2 2 motor A
funcion KA1
1: El contacto de
KB2, L frecuencia de
19 |F6.21 |seleccion de 1 1 1 1 1 1 potencia del
funcion KA2 motor A
4: El contactor
KB3, L de frecuencia
20 | F6.22 |seleccion de 4 4 4 4 4 4 del motor B
funcion KA3
3: El contacto de
KB4, . frecuencia de
21 |F6.23 |seleccion de 3 3 3 3 3 3 potencia del
funcion KA4 motor B
6: El contacto
KBS, ., de frecuencia
22 |F6.24 |[seleccion de 6 6 6 6 6 6 del motor C
funcion KA5
5: El contacto de
KBS, ., frecuencia de
23 | F6.25 |[seleccion de 5 5 5 5 5 5 potencia del
funcion KAG6 motor C
8: El contacto de
KB7, ., frecuencia del
24 |F6.26 |seleccion de 8 8 8 8 8 8 motor D
funcion KA7
7: El contacto de
KBS, . frecuencia de
25 | F6.27 |seleccion de 7 7 7 7 7 7 potencia del
funcion KA8 motor D
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Valor | Eiiando .
NO | Cddigo Nombre 1T1 |1T2 [1T3 |1T4 de la ol valor Obaservacion
fabrica
Tino de 0: No efectivo de
26 |F6.34 bopmba A 1 1 1 1 1 1 la bomba de agua.
Tipo de 1: controlador de la
27 [F6.35 bomba B 0 1 1 1 1 1 frecuencia
Tipo de 2: controlador de
28 |F6.36 0 0 1 1 0 0 la frecuencia de
bomba C potencia
Tipo de
29 |F637 | orbaD oo | o |1 0 0
La diferencia
del valor al El valor
presionar la objetivo de la
30 [F6.41 |bomba. 0 0 0 0 0 0 referencia
para agregar
la bomba.
Frecuencia de )
funcionamiento If_a fr.ecuen_matde
al presionar la uncionamiento
31 |F6.42 boﬁma 48 | 48 | 48 48 48 |para la presion
' de la bomba.
Retrasar el
tiempo de El tiempo de retardo
32 [F6.43 |presion dela 0|2 |2]2 8 8 para la presion de la
bomba. bomba.
La diferencia El valor
del valor al objetivo de la
33 |Fe.45 [reducria oo o 2 5 |referencia
bomba. para reducir
la bomba.
Frecuencia de La frecuencia de
funcionamiento funcionamiento
34 |F6.46 |al reducir la 35 135 |35 35 30 para reducir |a
bomba. bomba.
Retrasar el )
tiempo cuando El tiempo dg retardo
35 |F6.47 |sereduce la 0 2 2 2 2 10 para reducir la
bomba. bomba.
Tiempo de Cambio de la
36 |F6.51 Circulzcién 240 |240 |240 |240 | 480 480 bomba en tiempo:

minuto
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Valor Fijando
NO | Cddigo Nombre 1T1 |1T2 |1T3 |1T4 de la el valor Observacion
fabrica
o El porcentaje de
Valor objetivo rango de
para el acuerdo a la
37 |F6.60 20 20 20 20 20
precesado presion, el rango
total es de 100%.
La seleccién
del tiempo Domancy en
38 F6.68 par‘a p 255 255 255 255 0 255 Cua|quier momento
domancy
La diferencia
del valor por
39 |Fe.69 | Presionde 2|22 |2 5 2 0~25
latencia.
S:T:Cién Domedad
40 |F6.70 N 10 | 10 | 10 | 10 10 30 Condicién
dominacion Frecuencia de
juicio
Frecuencia de El tiempo de
la latencia retardo que
41 | F6.71 30 30 30 30 35 28 €s menor que
la frecuencia
de latencia
La diferencia
del valor para
42 |F6.73 la presion de 2 2 2 2 5 5 0~25
despertar.
43 |Fe.74 | Horade 2 | 2| 3| 3 3 3 0~3600.0S

despertar
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Instrucciones de funcionamiento del inversor serie RV5400
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Apéndice 3 Parametros comunes para los accionamientos de la serie RV5400
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Instrucciones de funcionamiento del inversor serie RV5400
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Nos reservamos el derecho de este manual de informacidn contenida.
cambio sin previo aviso 2013.12
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